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Lenze macht vieles
einfach fur Sie.

Wir erarbeiten gemeinsam mit Ihnen die beste Losung
und setzen lhre Ideen mit Begeisterung in Bewegung.
Ganzgleich, ob bei der Optimierung einer bestehenden
oder der Entwicklung einer neuen Maschine. Wir streben
nach Einfachheit und suchen darin die Perfektion. Das
stecktin unserem Denken, in unseren Dienstleistungen
und in jedem Detail unserer Produkte. So einfach ist

das!

1

Ideen entwickeln

Sie wollen die beste Maschine bauen und
haben schon erste Ideen dafiir? Dann bringen
Sie diese mit uns zu Papier: angefangen bei
kleinen Innovationsschritten im Detail bis
hin zu komplett neuen Maschinen. Gemein-
sam entwickeln wir ein auf Ihre Anforderun-
gen abgestimmtes, intelligentes und nachhal-
tiges Konzept.

4

Maschinen herstellen

Funktionsvielfalt im Einklang: Als einer der

wenigen Komplettanbieter konnen wir lhnen
fiir jede Maschinenaufgabe genau die Produk-
te liefern, die Sie auch wirklich benétigen —

nicht mehr und nicht weniger. Hierfiir steht
unser L-force Produktportfolio, eine konsis-

tente Plattform fiir die Realisierung von An-
triebs- und Automatisierungsaufgaben.

2

Konzepte erstellen

In Ihren Maschinenaufgaben sehen wir will-
kommene Herausforderungen. Wir unterstiit-
zen Sie mit unserem umfangreichen Know-
how und liefern wertvolle AnstéRe fiir Ihre
Innovationen. Die einzelnen Bewegungs- und
Steuerungsfunktionen betrachten wir dabei
ganzheitlich und erarbeiten durchgangige
Antriebs- und Automatisierungslésungen fiir
Sie: so einfach wie moglich, so umfassend
wie nétig.

5

Betrieb sichern

Produktivitat, Zuverlassigkeit und taglich
neue Spitzenleistungen —das sind unsere
entscheidenden Erfolgsfaktoren fiir Ihre Ma-
schine. Nach der Auslieferung bieten wir Ih-
nen durchdachte Service-Konzepte fiir einen
dauerhaft sicheren Betrieb. Im Fokus steht
hier die kompetente Unterstiitzung durch
das exzellente Anwendungs-Knowhow unse-
rer erfahrenen Spezialisten im Aftersales.

3

Losungen erarbeiten

Unsere einfache Formel fiir zufriedene Kun-
den: Eine aktive Partnerschaft mit kurzen
Entscheidungswegen und einem individuell
abgestimmten Angebot. Auf Grundlage die-
ses einfachen Prinzips begegnen wir schon
seitlangem denimmer spezieller werdenden
Kundenbediirfnissen im Maschinenbau.



Aus Prinzip:
Immer die passen-
den Produkte.

Das umfangreiche Lenze L-force Produktportfolio folgt
einem ganz einfachen Prinzip. Denn die Funktionen
unserer fein skalierten Produkte sind der Base-Line,
State-Line oder High-Line zugeordnet.

produktauswah f;,
e maschinena ”fgabe

Ihr bedeutender Vorteil: Dadurch erkennen Sie schnell, =
welche Produkte fiir Inre Anforderungen die beste Lo- gt o

sung ergeben. ISy

Starke Produkte mit groBer Wirkung:

- Einfaches Handling

« Langlebige Qualitat

« Zuverldssige Technologien am Puls der Zeit

Con trojja .

Lenze-Produkte werden in einem eigenen Testlabor auf = _
Herz und Nieren Uberpriift. So garantieren wir lhnen s
eine dauerhafte Qualitdt und lange Lebensdauer. AuBer- /
dem gewahrleisten Ihnen fiinf Logistikzentren die o
weltweite Verfiigbarkeit und schnelle Lieferung Ihrer =
ausgewahlten Lenze-Produkte. So einfach ist das!
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Inverter Drives 8400 protec

Allgemeines

Produktschliissel

E84D H M B C

Ausfithrung T

H - Highline

Netzanschluss
M — Hybridstecker 2 x Q4/2
P — Hybridstecker 1 x Q4/2

Ansteuerung Motorhaltebremse
B — Fast switch Anschlussstecker modular
F - integrierter Bremsengleichrichter in Anschlussstecker Q8

Serie
C - 24Vintern, begrenzter Netzspannungs- und Temperaturbereich

751

Leistung

751 — 0.75 kW
152 - 1.5kW
302 - 3.0 kW
402 — 4.0 kW
752 = 7,5 kW

Spannungsklasse

4 — 400/500V, 3/PE AC

Kommunikation

C - CANopen
G — EtherNet/IP

P — PROFIBUS

R — PROFINET

Anschlusstechnik Kommunikation

1 - M12

2 — PushPull

3 = M12 zusatzlich CAN auf weiteren M12 Stecker

4 — Push Pull zusatzlich CAN auf weiteren M12 Stecker

5 — M12 zuséatzlich SSI auf weiteren M12 Stecker

6 — Push Pull zusatzlich SSI auf weiteren M12 Stecker

7 — M12 zusatzlich CANopen und SSI auf weiteren M12 Steckern
8 - Push Pull zusatzlich CANopen und SSI auf weiteren M12 Steckern
Erweiterungsmodul

5 - kein Erweiterungsmodul

Sicherheitstechnik

N = ohne Sicherheitstechnik
J = Sicherheitsoption 10
K = Sicherheitsoption 20
L - Sicherheitsoption 30

Bedienelement

N — kein Bedienelement
C - Serviceschalter mit Schutzfunktion
E - Serviceschalter mit Bedienelement

Bremswiderstand

N - kein Bremswiderstand
R - integriert (Bei 0.75 und 1.5 kW)
E — externer Anschluss

41-4
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Inverter Drives 8400 protec

Allgemeines

Ausstattung

Anzeige und
Diagnose

Status LEDs
L-force Diagnose
Schnittstelle

Bedienelement

optional

Sicherheitstechnik

optional

Bremswiderstand

steckbarer Anschluss
Netzanschluss

steckbar in
Durchschleiftechnik

Motoranschluss
Steckbare ) Anschluss tber
Steueranschliisse Hybridkabel

fir Kommunikation
und Ein-/Ausgange
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Inverter Drives 8400 protec

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

b [mm] Abmessungen

Cin [KWs] Warmekapazitat

iidh [kHz] Bemessungsschaltfrequenz

h [mm] Abmessungen

IN, out [A] Ausgangsbemessungsstrom

IN, AC [A] Netzbemessungsstrom

m [kgl Masse

Nimax [r/min] Max. Drehzahl

P [kw] Typ. Motorleistung

Py [kw] Verlustleistung

Pn [kw] Bemessungsleistung

Rn [Q] Bemessungswiderstand

t [mm] Abmessungen

Uac V] Netzspannung

Upc [V] DC-Einspeisung

UN, Ac [V] Bemessungsspannung

Uit [V] Max. Ausgangsspannung
41-6

ASM

DIAG

DIN

EN

EN 60529
EN 60721-3

EN 61800-3

IEC
IEC 61508

NEMA
UL

UR
VDE

Asynchronmotor

Steckplatz Diagnoseadapter
Deutsches Institut fiir Normung e.V.
Europaische Norm

Schutzarten durch Gehause (IP-Code)

Klassifizierung von Umweltbedingungen; Teil 3:
Klassen von UmwelteinflussgroRen und deren
Grenzwerte

Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe Teil 3:
EMV-Anforderungen einschlieRlich spezieller
Priifverfahren

International Electrotechnical Commission

Functional safety of electrical/electronic/program-
mable electronic safety-related systems

International Mounting Code
International Protection Code

Steckplatz fiir Kommunikationsmodul (Modul
Communication Interface)

National Electrical Manufacturers Association
Underwriters Laboratory Listed Product
Underwriters Laboratory Recognized Product
Verband deutscher Elektrotechniker

Lenze | VO3-de_DE-06/2014



Inverter Drives 8400 protec

Allgemeines

8400 protec

Das Wandgerat mit hohem Integrationsgrad fiir komplexere dezen-  Sicherheitstechnik nach EN 1SO 13849-1

trale Anlagen. Robuster Aufbau, hohe Betriebssicherheit und « Die zertifizierte Sicherheitstechnik bietet neben der Méglichkeit
schnelle Installation zeichnen auch ihn aus. zum Anschluss von lokalen Sicherheitselementen und der sicheren
Kommunikation liber PROFIsafe auch eine Reihe von Sicherheits-
Dieser Inverter mit hoher Funktionalitat erméglicht einfache aber funktionen.
auch servonahe Anwendungen. Der Inverter Drives 8400 protecwird ~ + Sicher abgeschaltetes Moment (STO)
mit allen Modulen und Schnittstellen anschlussfertig ausgeliefert. + Sicherer Stopp 1 (551)
+ Not-Stopp (SSE)
Diagnose vor Ort » sicherer Betriebsartenwahlschalter (OMS)
- Eine grolRe Anzeige informiert stiandig liber den Betriebszustand + Sicherer Zustimmtaster (ES)

des Gerates.
« Zusétzliche Diagnose-Informationen vermitteln die tibersichtlich Weitere Vorteile

angeordneten LEDs. So leistet die schnelle Diagnose einen wirkungs- ~ « 200% Uberlaststrom (3s)
vollen Beitrag zur Erh6hung der Anlagenverfiigbarkeit. + U/f-Steuerung mit und ohne Geber
« Sensorlose Vektorregelung
Dezentral integriert positionieren - Servoregelung
« Positionieranwendungen mit Asynchronmotoren preiswert und * Kurz- und Erdschlussfest
dezentral realisieren. Ob Abschalt-, Tabellen- oder Absolutpositio- ~ « Gleichstrombremsung

nierung: Der Inverter Drives 8400 protec bietet integrierte Losungen < S-Rampe fiir sanftes Beschleunigen
fiir diese Anwendungen. Die Anschlussmoglichkeit von Inkremen-  « Max. Ausgangsfrequenz 1000 Hz

tal-und Absolutwertgebern rundet diesen Funktionsumfang ab. « 15 Festfrequenzen
« Die Parametrierung erfolgt dabei komfortabel mit dem ,L-force « Standardisierte Steckverbinder
Engineer” Die Reihe verfiigt ferner liber eine frei editierbare + CANopen, EtherNet/IP, PROFIBUS, PROFINET

Funktionsblockverschaltung zur Einbindung von Logik-, Arithmetik-
sowie mathematischen Programmen durch grafische Programmie-
rung.

Inverter Drives 8400 protec
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Inverter Drives 8400 protec

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

Auspragung

8400 protec

Regelungsarten, Motorregelung
Sensorlose Vectorregelung (SLVC)
U/f-Steuerung (VFCplus)

Fiir Drehstrom-Asynchronmotoren

Fiir Drehstrom- und Servo-Asynchronmotoren (linear oder quadratisch)

Grundfunktionen

Frei belegbares User-Menii

Freie Funktionsblockverschaltung mit umfangreicher Funktionsbibliothek
Parameter-Umschaltung

Gleichstrombremsfunktion

Fangschaltung

S-Rampen fiir sanftes Beschleunigen

PID-Regler

15 Festfrequenzen

Ausblendfrequenzen

Technologieapplikationen

Stellantrieb Drehzahl
Abschaltpositionierung ohne Riickfiihrung
Tabellenpositionierung ohne Riickfiihrung

Uberwachungen und SchutzmaBnahmen

Kurzschluss

Erdschluss

Uberspannung
Motorphasenausfall

Uberstrom

12 x t-Motoriiberwachung
Motor-Ubertemperatur
Netzphasenausfall

Schutz bei zyklischem Netzschalten
Kippen des Motors

Diagnose

Statusanzeigen
Diagnoseschnittstelle

Datenlogger, Logbuch, Oszilloskopfunktionen
18 LED

Integriert
Fiir USB-Diagnose-Adapter oder Keypad (Handterminal)

Bremsbetrieb
Bremschopper

Bremswiderstand

Integriert

Intern oder Extern

1) Intern nur bei 0.75 und 1.5 kW

41-8
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Inverter Drives 8400 protec

Allgemeines

Betriebsarten

In nahezu jedem Einsatzfall sorgt ein Inverter fiir einen energieeffizi-
enten Betrieb einer Anlage. Hierzu dienen die verschiedenen Betriebs-
arten, die mit einigen einfachen Einstellungen erreicht werden kon-
nen.Um in der Projektierung die optimale Betriebsart berlicksichtigen
zu kénnen, dienen die nachfolgenden Kennlinien und auf den folgen-
den Seiten die zugehdrigen technischen Daten.

Standardeinstellung

Im Auslieferungszustand ist der Inverter fiir einen einfachen Betrieb
an einem Drehstrommotor mit der U/f-Regelung eingestellt. In diesem
Betrieb steht in einem Stellbereich bis 50 Hz das Bemessungsmoment
des Motors zur Verfiigung.

Erweiterer Stellbereich bis 87 Hz

Wird beim Inverter der U/f-Knickpunkt auf 87 Hz eingestellt, so kann
in einem erweiterten Stellbereich das Bemessungsmoment beriick-
sichtigt werden. Hier wird z.B. ein 230/400-V-Motor genutzt und im
Dreieck an einem 400-V-Inverter betrieben. Der Stellbereich wird um
40 % erhoht. Der Inverter muss auf den Motorbemessungsstrom von
230 V dimensioniert werden.

Betrieb mit inverteroptimierten Motoren MF

GroRe Stellbereiche und ein optimaler Betrieb mit Bemessungsmo-
ment. Das sind die Starken des MF-Motors am Inverter. Die Motoren
sind auf einen Stellbereich bis 120 Hz optimiert. Gegeniiber dem
50-Hz-Betrieb vergroBert sich der Stellbereich um 250 %. Effizienter
kann ein Antrieb in einer Maschine nicht betrieben werden.

Betrieb mit geringen Lasten

Diese Betriebsart kann fiir viele Anwendungen genutzt werden, so
z.B. fiir Liifter und Pumpen:

In Lifter- oder Pumpenanwendungen folgt das Lastverhalten abhan-
gig von der Drehzahl einer quadratischen Kennlinie. Es ist oft eine
1,2-fache Uberlastbarkeit ausreichend. Dadurch kann der Inverter im
Betrieb mit erhohter Leistung betrieben werden, d. h. der Inverter
kann eine LeistungsgroRe kleiner dimensioniert werden. Die dem
Lastverhalten entsprechende quadratische Kennlinie kann im Inverter
eingestellt werden.

Lenze | VO3-de_DE-06/2014
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Inverter Drives 8400 protec

Allgemeines

Betriebsarten
Energiesparmodus VFC-eco

Mit der Funktion ,VFC eco” machen die Inverter Drives 8400 das
Energiesparen besonders leicht. Gerade im Teillastbereich senkt diese
Funktion den Energiebedarf signifikant. Kombiniert mit den neuen
L-force Drehstrommotoren MF besticht diese Antriebslosung als
Lenze BlueGreen Solution durch maximale Energieeffizienz.

,Der ,VFCeco“-Modus passt den Magnetisierungsstrom eines Motors
intelligent an den tatsachlichen Bedarf an. Das lohnt sich besonders
im Teillastbereich, weil gerade hier Drehstrommotoren mit einem
groReren Magnetisierungsstrom versorgt werden, als die Betriebsbe-
dingungen es eigentlich erfordern. In der Anwendung werden mit
dem ,VFC eco“-Modus die Verluste so weit gesenkt, dass Einsparungen
bis zu 30 Prozent moglich sind.

Mit den Drehstrommotoren MF lasst sich die Energieeffizienz noch
einmal steigern. Diese Motoren sind speziell auf den Betrieb mit Fre-
quenzumrichtern ausgelegt. Sie arbeiten statt mit 50 Hz mit 120 Hz,
denn bei dieser Frequenz arbeiten vierpolige Drehstrommotoren mit
dem héchsten Wirkungsgrad.

Uberstrombetrieb

Die Inverter kénnen liber den Bemessungsstrom hinaus mit einen
héheren Strom betrieben werden, wenn die Dauer dieses Uberstrom-
betriebs zeitlich begrenzt ist. Definiert werden zwei Auslastungszyklen
von 15 s und 180 s Dauer. Innerhalb dieser Auslastungszyklen ist je-
weils fir eine bestimmte Dauer der Uberstrom moglich, wenn an-
schlieBend eine entsprechend lange Erholphase folgt. Fiir beide Aus-
lastungszyklen erfolgt separat eine gleitende Mittelwertbildung.
Die nebenstehenden Grafik zeigt die beiden Zyklen: 15 s in rot und
180 s in blau. Die Uberlastzeit t ) betrigt 3 s (T;) bzw. 60 s (T3), die
Erholzeit t,. demensprechend 12 s (T,) bzw. 120 s (T4). Die méglichen
maximalen Ausgangsstrome sind in den folgenden Datentabellen
aufgefiihrt.

Die Uberwachung der Gerateauslastung (Ixt) 16st die eingestellte
Fehlerreaktion (Trip oder Warnung) aus, wenn einer der beiden Aus-
lastungswerte die Schwelle von 100 % iiberschreitet.

Schaltfrequenzen

Unter dem Begriff ,Schaltfrequenz versteht man beim Inverter die
Haufigkeit der Ein- und Ausschaltvorgange der Ausgangsmodule
(Wechselrichter). Die Schaltfrequenz kann bei einem Inverter in der
Regel auf Werte zwischen 2 und 16 kHz eingestellt werden, die Aus-
wahl ist leistungsabhangig.

Da durch das Schalten der Module Verluste, sprich Warme, erzeugt
werden, kann der Inverter bei einer Schaltfrequenz von 2 kHz einen
hoheren Ausgangsstrom zur Verfligung stellen. Zusatzlich unterschei-
det man den Betrieb bei einer fest eingestellten Schaltfrequenz und
einer variabel eingestellten Schaltfrequenz, hier wird abhdngig vom
Ausgangsstrom die Schaltfrequenz automatisch abgesenkt.

Die Daten fiir den Betrieb mit erhéhter Leistung sind fiir den Betrieb
mit einer Schaltfrequenz von 2 oder 4 kHz und einer Umgebungstem-
peratur von max. 40 0 C zulassig.

41-10
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Inverter Drives 8400 protec

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

Auspragung
Produkt 8400 protec
Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG
EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
TP TC 020/2011 (TR ZU 020/2011)
Approbation
UL 508C Power Conversion Equipment (File-No. E132659)
CSA CSA 22.2 No. 14
Schutzart
EN 60529 P65
mit Bedienelement ,,C* IP64
NEMA 250

Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1)
Transport (EN 60721-3-2)
Betrieb (EN 60721-3-3)

1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
2K3 (Temperatur: -25 °C ... +75 °C)
3K3 (Temperatur: -25 °C ... +55 °C)

Betrieb (Germanischer Lloyd)

Stromreduzierung tiber 40 °C 25%/K
Aufstellungshéhe

Uber NN Hmax [m] 4000
Stromreduzierung tiber 1000 m [%/1000 m] 5
Riittelfestigkeit

Transport (EN 60721-3-2) 2M2
Betrieb (EN 60721-3-3) 3M4

Allgemeine Bedingungen: Beschleunigungsfest bis 2 g

Auspragung
Produkt 8400 protec
Netzform
Netze mit geerdetem Y-Punkt (TN- und TT-Netze)
Stéraussendung
EN 61800-3 FunkentstormaRnahmen integriert: Leitungsgefiihrt, Kategorie C2

bis 20 m geschirmte Motorleitung

Isolationsfestigkeit

EN 61800-5-1 <2000 m iiber NN Uberspannungskategorie Il
>2000 m iiber NN Uberspannungskategorie Il

Verschmutzungsgrad

EN 61800-5-1 2

Schutzisolierung von Steuerschaltkreisen
EN 61800-5-1

Sichere Trennung vom Netz: doppelte/verstarkte Isolierung

Lenze | VO3-de_DE-06/2014
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Inverter Drives 8400 protec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.75 1.50
Produktschliissel
Umrichter E84DOOO751400S0O E84DOOMO152400S0
Netzspannungsbereich

Uac V] 3/PEAC320V-0% ... 440 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom

I, AC [A] 41 5.5
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 24 3.9

Bemessungsschaltfrequenz

fen [kHz] 8
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 2.4 3.9
4 kHz lout [A] 2.4 3.9
8 kHz lout [A] 24 3.9
16 kHz lout [A] 1.6 2.3

Daten fiir 60 s Uberlast

Max. Ausgangsstrom
_ Imax, out [A] 3.6 5.9
Uberlastzeit

ol [s] 60.0
Erholzeit

tre [s] 120.0

Daten fiir 3 s Uberlast

Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
__ Imax, out [A] 4.8 7.8
Uberlastzeit

tol [s] 3.0
Erholzeit

tre [s] 75.0
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Inverter Drives 8400 protec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.75 1.50
Produktschliissel
Umrichter E84DOOO751400S0O E84DOOMO152400S0
Verlustleistung

Py [kw] 0.0662) 0.0842)
Masse

m [kg] 7.6
Max. Leitungslange
geschirmte Motorleitung [ - [m] 20

Bemessungsdaten Bremschopper

Bemessungsleistung,
Bremschopper

Py [kw] 0.9 2.0
Max. Ausgangsleistung,
Bremschopper

Prmax, 1 [kw] 3.5
Min. Bremswiderstand
Rmin [Q] 150.0
Abmessungen

Abmessungen
Hohe h [mm] 2603
Breite b [mm] 353
Tiefe t [mm] 110

1) Technisch mogliche Leitungslédnge, unabhangig von EMV-Anforderungen
2) Bei Betrieb mit Ausgangsbemessungsstrom Iy oyt
3) + 30 mm mit Steckergehduse.
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Inverter Drives 8400 protec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 3.00 4.00 7.50
Produktschliissel
Umrichter E84DO0M0302400S0 E84DO0C402400S01 E84DO0NO752400S0
Netzspannungsbereich
Uac V] 3/PEAC320V-0% ... 440 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
I, AC [A] 9.7 12.9 20.8
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 7.3 9.5 16.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 8
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 7.3 9.5 16.0
4 kHz lout [A] 7.3 9.5 16.0
8 kHz lout [A] 7.3 9.5 16.0
16 kHz lout [A] 49 6.3 10.7
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom
Imax,out | [Al 11.0 14.3 19.0
Uberlastzeit
tol [s] 60.0
Erholzeit
tre [s] 120.0
Daten fiir 3 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
Imax,out | [Al 14.6 19.0 32.0
Uberlastzeit
tol [s] 3.0
Erholzeit
tre [s] 75.0
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Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 3.00 4.00 7.50
Produktschliissel
Umrichter E84DI03024001SO E84DI04024001SO E84DIO0752400SO
Verlustleistung
Py [kw] 0.152 0.23
Masse
m [kg] 11.3
Max. Leitungsliange
geschirmte Motorleitung [ [m] 50
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung,
Bremschopper
Py [kw] 3.9 5.2
Max. Ausgangsleistung,
Bremschopper
Prmax, 1 [kw] 11.2
Min. Bremswiderstand
Rmin Q] 47.0
Abmessungen
Abmessungen
Hohe h [mm] 2603
Breite b [mm] 434
Tiefe t [mm] 148

1) Technisch mogliche Leitungslédnge, unabhangig von EMV-Anforderungen
2) Bei Betrieb mit Ausgangsbemessungsstrom Iy oyt
3) + 30 mm mit Steckergehduse.
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Technische Daten

Netzanschluss

» Die Angaben der Netzsicherungen und der Leitungsquerschnitte
sind fiir einen Netzanschluss von 3 x 400 V.
» Schmelzsicherungen der Betriebsklasse gG/gl oder Halbleitersi-
cherungen der Betriebsklasse gRL.
» DieLeitungsquerschnitte gelten fiir PVC-isolierte Kupferleitungen.
» Beilnstallation nach UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und
Halter verwenden.

Typ. Motor-
leistung
4pol. Asyn-
chronmotor
P

(kw]
0.75
1.50
3.00
4.00
7.50

Netzspan-
nung

Uac

\J|

440

3AC320...

Produktschliissel

Umrichter

E84DOOO7514000S0
E84DO0O0O152400S0
E84DI0O3024001SO
E84DI0D0402400S0
E84DO0O0O752400S0

Sicherungsautomat

(A]

Cle

C20

Schmelzsicherung

EN 60204-1 uL
[ [

(A] (A]

16 15

20 20

Netzanschluss

Querschnitt (ohne
Netzdrossel)

q
[mm?2]

2.5

4.0

Motoranschluss

» Motorleitungen moglichst kurz halten, da sich dies positiv auf
das Antriebsverhalten auswirkt.

» Bei Gruppenantrieben (mehrere Motoren an einem Inverter) ist
die resultierende Leitungslange ausschlaggebend. Diese kann
mit Hilfe des Geratehandbuches berechnet werden.

» Spannungsfestigkeit der Motorleitung: 1 kV nach VDE 250-1.

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Max. Leitungsldange
leistung nung
4pol. Asyn- Umrichter geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen | geschirmt C2 mit externen MaRnahmen
chronmo-
tor
P UAC Imax Imax
[kw] v [m] [m]
0.75 E84D0OO75140000S0
1.50 E84D0OI0D1524001SO
3.00 BAizgo | E84DOOO3024001SO 20 20
4.00 E84D0O014024000S01
7.50 E84DOI0O0O75240101S01
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Inverter Drives 8400 protec

Technische Daten

Verdrahtungsbeispiel Inverter Drives 8400 protec an 3 x 400 V

3/PEAC 380...500 V L1

L1 =

L2 = L2
L3 =3 L3
PE PE

[X10 [67c57 3049@011012'“ [x11 [Tor6a0a00 oo

A
ST

——

| 7 +24V
:%GND E84D...

uU24
| T
X20
| |
o1
BRW1

x21E0102 5 [eJe) EXeX] |

/% . AN
FE, ‘\! / ,’ ;%_\
=417 -
0\ :‘3 28 & 1T20© ovo
!+ e . : ,.Tn M
L_ﬂ:_.ﬁ_l 3~
TBRKT

[A] Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Q8/0
[B] Anschlusstechnik Motor: Stecker Typ Modular
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Inverter Drives 8400 protec

Technische Daten

Steueranschliisse

Auspragung
Produkt

8400 protec

Analoge Eingdnge
Anzahl

Auflésung
Wertebereich

1
Wahlweise: Spannungs- oder Stromeingang

10 Bit
0..10V,0/4..20mA

Digitale Eingdnge
Anzahl

Schaltpegel

Max. Eingangsstrom

Funktion

6 oder 4 (konfigurierbar)
SPS (IEC 61131-2)
11mA

Digitale Ausgédnge
Anzahl

Schaltpegel

Max. Ausgangsstrom

0 oder 2 (konfigurierbar)
SPS (IEC 61131-2)
200mA pro Ausgang

Relais

Anzahl
Kontakt
Anschluss AC
Anschluss DC

Externe DC-24-V-Versorgung

Zum Stiitzen der Kommunikation bei ausgeschalteten 400 V

Interne DC-24-V-Versorgung

max. 1 A fiir Ein- /Ausgange sowie Sensorspeisungen

Schnittstellen
CANopen
Erweiterungen
Sicherheitstechnik

On board optional
Feldbuskommunikation integriert

1-2 sichere Eingédnge fiir passive/aktive Aktoren/PROFIsafe/PROFIsafe, je nach Sicherheitsoption

Antriebsschnittstelle

Encodereingang

Uber 2 digitale Eingange,

HTL, 2-spurig,

10 kHz,

100 kHz,

Auch als Frequenzeingang nutzbar,
SSI Eingang (anstelle Analog Eingang),

41-18
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Inverter Drives 8400 protec

Technische Daten

Steueranschliisse

Anschluss analoge Eingange und Ausgange

GND-A

e LaE

| xso[aso] w Ja [a ae] |

Anschluss digitale Eingdnge und Ausgédnge

Anschluss digitale Eingédnge und Ausgédnge

GND-I0

10] DI1

GND-IO

X42 (240|D0O2|G

10|DO1

Lenze | VO3-de_DE-06/2014
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Technische Daten
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Inverter Drives 8400 protec

Module

Memory Modul

Alle Gerate-Einstellungen des 8400 sind auf einem steckbaren
Speicherbaustein,dem Memory Modul, abgelegt. Das Memory Modul
garantiert einen schnellen und fehlerfreien Tausch der Gerate.

Auspragung Merkmale Produktschliissel
« Fiir 8400 StateLine, HighLine, Topline und protec

EEepgiioc] « Verpackungseinheit: 5 Stiick E84AYM105/M

Sicherheitstechnik

Die folgenden Sicherheitsfunktionen sind je nach Gerateausfiihrung
in den Kommunikationsmodulen integriert:

Sicherheitsoption 10
+ Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

« Diesichere Abschaltung des Antriebs erfolgt bei Anforderung tiber
angeschlossene aktive oder passive Sensoren

Sicherheitsoption 20

« Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

« Sicherer Stopp 1 (SS1)

+ Not-Stopp (SSE)

« Sicherer Betriebsartenwahlschalter (OMS)
« Sicherer Zustimmtaster (ES)

- Diesichere Abschaltung des Antriebs erfolgt durch eine tiberlagerte
Sicherheits-SPS tiber PROFIsafe/PROFINET

Sicherheitsoption 30

+ Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

+ Sicherer Stopp 1 (551)

+ Not-Stopp (SSE)

» Sicherer Betriebsartenwahlschalter (OMS)
« Sicherer Zustimmtaster (ES)

- Diesichere Abschaltung des Antriebs erfolgt durch eine liberlagerte
Sicherheits-SPS iber PROFIsafe/PROFINET und liber angeschlossene
aktive oder passive Sensoren

Sicherheitsfunktionen
10

20 30

Zertifizierung
EN ISO 13849-1
EN 61800-5-2
EN 62061

IEC 61508

Kategorie 4 / PLe

Kategorie 3/ PLe
SIL3
SIL3
SIL3

Fail Safe Zustand

Sicher abgeschaltetes Moment

Kommunikationsmodule

Die Inverter Drives 8400 protec werden mit fest eingebauten Kommu-
nikationsmodulen ausgeliefert. Diese Module beinhalten neben der
Feldbuskommunikation auch die digitalen Ein- und Ausgdnge sowie
wahlweise einen Analogeingang oder eine Synchron-Serielle
Schnittstelle (SSI).

Ubersicht

Digitale Eingdnge

Kommunikationsmodul Anzahl

CANopen 6 oder 4 (konfigurierbar)
EtherNet/IP 6 oder 4 (konfigurierbar)
PROFIBUS 6 oder 4 (konfigurierbar)
PROFINET 6 oder 4 (konfigurierbar)

Digitale Ausgdnge Analoge Eingdnge
Anzahl Anzahl
0 oder 2 (konfigurierbar) 11
0 oder 2 (konfigurierbar) 11
0 oder 2 (konfigurierbar) 11
0 oder 2 (konfigurierbar) 1y

1) Oder als Synchron-Serielle Schnittstelle (SSI).

Lenze | VO3-de_DE-06/2014
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Module

Kommunikationsmodul CANopen

Das Kommunikationsmodul CANopen ermdglicht das Ansteuern des
8400 protec mit digitalen Steuersignalen tiber das Bussystem
,CANopen“ Es ist im Inverter integriert bei dem Produktschliissel
E84DO0DODOOOOC.

Die Vorziige dieses Systems sind:

- Einfaches und doch sehr leistungsfahiges Bussystem

« Einfache Systemintegration, da ein breites Spektrum an Sensoren
und Aktoren am Markt erhaltlich ist.

Auspragung Merkmale

Kommunikationsmodul

CANopen « Adressierung liber DIP-Switches oder Parameter
Technische Daten

Auspragung
Kommunikationsmodul CANopen
Kommunikation
Medium DIN ISO 11898
Kommunikationsprofil CANopen, DS301 V4.02

Lenze-Systembus
Gerateprofil Lenze-Geratesteuerung
Baudrate

b [kBit/s] 20

50

125

250

500

800

1000
Bus-Teilnehmer

Slave

Multi-Master

Netzwerktopologie
Linie mit beidseitigem Abschlusswiderstand 120 Ohm

Anzahl logischer Prozessda-
tenkanile

4 (mitje1 ... 8 Bytes)

Anzahl logischer Parameter-
datenkanile

Anzahl Bus-Teilnehmer
63

Max. Leitungsliange

pro Bussegment TR [m] 17 bei 1000 kBit/s
40 bei 800 kBit/s
110 bei 500 kBit/s
290 bei 250 kBit/s
630 bei 125 kBit/s
1500 bei 50 kBit/s
3900 bei 20 kBit/s
8000 bei 10 kBit/s
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Kommunikationsmodul EtherNet/IP

Mit dem Kémmunikationsmodul EtherNet/IP basierend auf Standard
TCP und UDP, unterstiitzt der Inverter Dives 8400 motec eine durch-
gangige Kommunikaton von der Feldebene bis zu der steuernden
Anlage. Es ist im Inverter integriert bei dem Produktschliissel
E84DO0D00DODOG

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Derzeit weit verbreiteter Echtzeit-Ethernet basierter Feldbus

+ Unterstiitzt DHCP und BootP bei der Vergabe der IP-Adresse

- Uber EtherNet/IP vernetzten Gerite kédnnen nahtlos, mit minima-
lem Konfigurationsaufwand per Mapping in den |/O-Tree des RS-
Logix-Programmiertools integriert werden

Auspragung Merkmale
Kommunikationsmodul
EtherNet/IP « Unterstiitzung von Multicast-Nachrichten, UCMM, ACD, BOOTP/DHCP, VLAN-Tagging/DSCP

Technische Daten

Auspragung

Kommunikationsmodul EtherNet/IP

Kommunikation

Medium CAT5e S/FTP gemaR ISO/ICE11801 / EN50173
Kommunikationsprofil EtherNET/IP, AC Drive

Baudrate

b [MBit/s] | 10/100 (Vollduplex/Halbduplex)

Bus-Teilnehmer
Slave (Adapter)

Netzwerktopologie
Baum, Stern und Linie

Prozess-Datenwérter (PZD)

16 Bit 1..16
Anzahl Bus-Teilnehmer

max. 254 im Subnetz

Max. Leitungsldnge

zwischen zwei Teilnehmern max | [m] 100
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Kommunikationsmodule PROFIBUS

Mit dem Kommunikationsmodul PROFIBUS unterstiitzt der 8400
protec das zur Zeit weit verbreitete Feldbussystem. Es ist im Inverter
integriert bei dem Produktschliissel E84DOOOOOOOOP.

Die Vorziige dieses Systems sind:
« Weit verbreitetes und sehr leistungsfahiges Feldbussystem
« Integrierter I/O-Knoten. Kommunikation und Lesen von Inputs

auch bei ausgeschalteter 400-V-Speisung méglich.

Auspragung Merkmale

Kommunikationsmodul

PROFIBUS

« DPVO: Grundfunktionalitdten wie zyklischer Datenaustausch und Diagnose
« DPV1: Unterstiitzt azyklischen Datenverkehr fiir Parametrierung, Bedienung und Alarmbehandlung

Technische Daten

Kommunikationsprofil

Auspragung

Kommunikationsmodul PROFIBUS
Kommunikation

Medium RS 485

PROFIBUS-DP-V1
PROFIBUS-DP-VO

Gerateprofil PROFIdrive, Version 3
Baudrate
b [kBit/s] 9.6 ...12 000 (automatische Erkennung)
Bus-Teilnehmer
Slave
Netzwerktopologie
mit Repeater: Linie oder Baum
ohne Repeater: Linie
Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit 1..16
DP-Nutzdatenlidnge
Optionaler Parameterkanal (4 Worter) + Prozessdatenwérter
Anzahl Bus-Teilnehmer
Je Bussegment 31 Slaves + 1 Master
Mit Repeatern: 125
Max. Leitungsliange
pro Bussegment [ [m] 1200 (abhéngig vom verwendeten Kabeltyp und der Baudrate)

41-24
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Kommunikationsmodule PROFINET

Mit dem Kommunikationsmodul PROFINET unterstiitzt der 8400
protec ein Feldbussystem, das eine durchgangige Kommunikation
von der Feldebene bis zur Unternehmensleitebene erschlieRt. Es ist
im Inverter integriert bei dem Produktschliissel E84DOOOOOOOOR.

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Feldbussystem mit starkem Aufkommen

+ Nutzung von IT-Standards

« Integrierter Switch erlaubt direktes Schleifen des PROFINET (iber
die Inverter

« Integrierter I/0-Knoten. Kommunikation und Lesen von Inputs
auch bei ausgeschalteter 400-V-Speisung moglich.

Auspragung Merkmale
Kommunikationsmodul

« Automatische Erkennung der Ubertragungsrate 100 MBit/s

« Aufbau einer Linientopologie durch integrierten 2-Port-Switch

« Unterstiitzung der I&M 0...4-Funktionalitat zur Identifikation des Grundgerates
« Link / Activity

PROFINET

Technische Daten

Auspragung

Kommunikationsmodul PROFINET

Kommunikation

Medium CAT5e S/FTP gemal? 1SO/ICE11801 (2002)
Kommunikationsprofil PROFINET RT Conf. Class B

Baudrate

b [MBit/s]  10/100

Bus-Teilnehmer
Slave (Device)

Netzwerktopologie
Baum, Stern und Linie

Anzahl logischer Prozessda-
tenkanile

1 Ring als Client (Medienredundanz)

Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit 1..16

Max. Leitungsliange

zwischen zwei Teilnehmern | |,y [m] 100
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Zubehor

Bremswiderstinde

Zum Abbremsen groRRerer Tragheitsmomente oder bei langerem ge-
neratorischen Betrieb ist ein externer Bremswiderstand erforderlich.
Er wandelt Bremsenergie in Warme um.

Die in der nachfolgenden Tabelle empfohlenen Bremswiderstande
sind auf ca. 1.5-fache generatorische Leistung ausgelegt bei einer
Zykluszeit von 15/135 s (Brems-/Pausen-Verhaltnis). Diese Bremswi-
dersténde erfiillen im Allgemeinen die liblichen Anforderungen von
Standardanwendungen.

Bremswiderstand

Die Bremswiderstande sind mit einem Temperaturschalter (potenzi-
alfreier Offner) ausgestattet.

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Bemes- Bemes- | Warmeka-| Abmessungen | Masse
leistung nung sungswider- | sungsleis- | pazitat
stand tung
4pol. Asyn- Umrichter Bremswiderstand
chronmo-
tor
P UAC RN PN Cth hxbxt m
(kw] v Q] (w] [Kws] [mm] kel
0.75 E84DOOO75140100SO ERBS240R300W 240.0 300.0 45.0
382x124x122 2.0

1.50 E84DOI0OO15240103S0 ERBS180R350W 180.0 350.0 53.0
3.00 3 Aizgo | E84DDOIO3024000SO
4.00 E84D0O0040240103S0 ERBS047R400W 47.0 400.0 60.0 400x110x 105 23
7.50 E84DOI0OO7524000S0
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USB-Diagnose-Adapter

Die Bedienung, Parametrierung und Diagnose der Inverter Drives
8400 und der Servo Drives 9400 liber die L-force-Diagnose-Schnitt-
stelle erfolgt mit dem Keypad X400 oder mit einem PC. Der Anschluss
eines PC kann liber die USB Schnittstelle und den USB-Diagnose-Ad-
apter erfolgen.

Zur Verbindung des USB-Diagnose-Adapters mit der L-force-Diagnose-
Schnittstelle (DIAG) am Inverter sind drei verschiedene Anschlusslei-
tungen in den Langen 2.5 m, 5 m und 10 m separat erhaltlich. Die
Verbindung kann bei laufendem Betrieb hergestellt werden. Mit den
Engineering Tools EASY Starter oder Engineer kann die Bedienung,
Parametrierung oder Diagnose der Inverter durchgefiihrt werden.
Beide Tools haben einfache intuitive Oberflachen. So ist z.B. eine In-
betriebnahme schnell und einfach umzusetzen.

Alternativ zum USB-Diagnose-Adapter kann auch der PC-Systembu-
sadapter genutzt werden, hierfiir muss an dem Inverter eine CANo-
pen-Schnittstelle vorhanden sein.

USB-Diagnose-Adapter inkl.
Anschlussleitung zum PC

» DieBedienung, Parametrierung und Diagnose der Inverter erfolgt
mit den Engineering Tools EASY Starter oder Engineer

Auspragung Merkmale Produktschliissel

« Eingangsseitige Spannungsversorgung liber USB-An-
schluss vom PC

+ Ausgangsseitige Spannungsversorgung tiber Diagnose-
Schnittstelle des Inverters E94AZCUS
Diagnose-LEDs

Galvanische Entkopplung von PC und Inverter
+ Hot plug-fahig

USB-Diagnose-Adapter

&)

Anschlussleitungen fiir USB-Diagnose-Adapter

Auspragung Merkmale Produktschliissel
» Llange:2.5m EWL0070
Anschlussleitung fiir USB-Diagnose-Adapter | « Lange: 5m EWL0071
» Lange:10m EWL0072
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Handterminal

Mit dem Handterminal kann alternativ zum PC auf einfache Weise
eine lokale Bedienung, Parametrierung oder Diagnose erfolgen. Uber
strukturierte Meniis und eine Klartextanzeige sind die Daten schnell
erreichbar.

Das Handterminal kann von auBen an die L-force-Diagnose-Schnitt-
stelle (DIAG) des Umrichtes aufgesteckt werden.

e

Handterminal

Auspragung Merkmale

« Handterminal im robusten Gehause
« Inkl. 2.5m Kabel

« Schutzart IP20

« Fiir 8400 motec und protec.

Handterminal

Steckplatz

DIAG

Produktschliissel

EZAEBK2003

Schalter-/Poti-Einheit

Die Schalter-/Poti-Einheit wird direkt am 8400 motec oder an einer
anderen Stelle in der Anlage montiert. Mit der Schalter-/Poti-Einheit
und den im Inverter integrierten Steueranschliissen kann mit dem
integrierten Potentiometer ein analoger Sollwert vorgegeben werden;
Uber den Drehschalter kann der Antrieb z. B. gestartet bzw. gestoppt
oder die Drehrichtung gedndert werden.

Die Schalter-/Poti-Einheit in wird mit einer Anschlussleitung von 2.5
m ausgeliefert.

Auspragung Produktschliissel
Schalter- / Poti-Einheit
(IP65) E82ZBU
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Systemleitungen

Fiir den Motoranschluss stellt Lenze fertig konfektionierte Hybridkabel
zur Verfiigung. Diese sind optimal auf die Verbindung zwischen den
Drive Package Komponenten abgestimmt. In den Leitungen sind der
Motoranschluss, der Fremdliifteranschluss, der Bremsenanschluss
und die Temperaturiiberwachung integriert. Die Leitungen kénnen
bis zu einer Leitungslange von 100 m in 0,1-m-Schritten ausgewahlt
werden.

10 pol. Leitungen

Lieferbar in den Querschnitten 1,52 und 2,52 mit Anschluss fir
Bremse oder Thermokontakt.

Produkt- Leitungs- Anschluss- Leitungs-
reihe art leitung lénge
indm
EY A
P 0003
Motor 5 0 0 O
Feste 1.5mm’
Verlegung 00039
2
2

0047 10.0 mm’

41-30

Leitungsende

motorseitig (Buchse)

Minimale
Lange
Maximale
Lange

Modular 16A

Ohne Steck-
verbinder

Modular 16A

Modular 40A

Ohne Steck-
verbinder

Modular 404

Modular 404

Leitungsende

reglerseitig

10
o

10
o

A0

A0

Ohne Steck-
verbinder

Modular 404

Modular 404

Ohne Steck-
verbinder

Modular 40A

Ohne Steck-
verbinder

Modular 404

Modular 404

Ohne Steck-
verbinder

Ohne Steck-
verbinder
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Inverter Drives 8400 protec
Zubehor

8 pol. Leitungen

Lieferbar in den Querschnitten 1,52 und 2,52 mit Anschluss fiir
Bremse und Thermokontakt.

Produkt- Leitungs- Anschluss- Leitungs- Leitungsende Leitungsende
reihe art leitung lange motorseitig (Buchse) reglerseitig
indm
EY A
Minimale
P o[o[o]3] .
Motor Maximale
5000 Lange
Feste 1.5mm’ Schraub- Ohne Steck-
Verlegung 0037 Mo0:7 verschluss Al0j0 verbinder
MO 8 SpeedTec
H 1 0 10E-7
MO 7 Schraub- 0 10 (o}:]
verschluss -

MO0 8 SpeedTec
H10 10E-Y

A Q0 @ Ohnesteck- 010 Qs

verbinder

2.5 mm’ Schraub- Ohne Steck-
00 38 M0 7 verschluss A 00 verbinder
MO 8 SpeedTec
H1l1 10E-7

H13 10E-A

Schraub- (o]}
Mo:7 verschluss Q 11
MO0 8 SpeedTec
H1i1 10E-T

H13 10E-A

A 0 O Ohnesteck 011 Q8

verbinder
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Inverter Drives 8400 motec

Allgemeines

Produktschliissel

E84DVB

Bauform

M — Motorgerat
W — Wandgerit

Leistung

371 - 0.37 kW
551 — 0.55 kW
751 = 0.75 kW
112 - 1.1kW
152 — 1.5 kW
222 - 2.2kW
302 - 3.0kwW
402 - 4.0 kW
552 - 5.5kW
752 — 7.5 kW

Spannungsklasse

4 — 400/500V, 3/PE AC

Bedienelement

S — Standard (DIP-Schalter)

Kommunikation

N — Basicl/O
S — Standard 1/0O
A — AS Interface
— CANopen
PROFIBUS
PROFINET
EtherCAT
EtherNet/IP
Extended 1/0

x 0O = = v nNn
|

Anschlusstechnik Kommunikation

N — ohne Bus, I/0 auf Klemme
A — Bus auf M12 Stecker, |/0 auf Klemme
9 — Busund I/O auf M12 Stecker

Sicherheitstechnik

N — ohne Sicherheitstechnik
J = mit Sicherheitstechnik (STO)

Speichermodul

2 - Standard

Schutzart

P = Schutzart IP65

42-4
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Inverter Drives 8400 motec

Allgemeines

Ausstattung

LED zur
Statusanzeige

L-force-Diagnose-
Schnittstelle

flr USB-Adapter bei
PC-Anschluss oder Keypad

Potenziometer

fuir stufenlose Anderung
der Drehzahl

Kommunikationsmodul

drehbar, dadurch
variierbare Anschlussseite

Steckbarer Anschluss

Dip-Schalter
und Potenziometer

zur Schnelleinstellung

Sicherheitstechnik
(STO)

optional im
Kommunikationsmodul

Steckbare Anschliisse

fiir M12-Rundstecker
Al—A4 und B1-B4

Leistungsanschliisse

Die 3 Teile des motecs
sind direkt aufeinander
steckbar

Lenze | VO3-de_DE-06/2014

Vorbereitet flir PG-
Verschraubung oder
Steckermodul
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Inverter Drives 8400 motec

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

b [mm] Abmessungen

Cin [KWs] Warmekapazitat

iidh [kHz] Bemessungsschaltfrequenz

h [mm] Abmessungen

IN, out [A] Ausgangsbemessungsstrom

IN, AC [A] Netzbemessungsstrom

m [kgl Masse

Nimax [r/min] Max. Drehzahl

P [kw] Typ. Motorleistung

Py [kw] Verlustleistung

Pn [kw] Bemessungsleistung

Rn [Q] Bemessungswiderstand

t [mm] Abmessungen

Uac V] Netzspannung

Upc [V] DC-Einspeisung

UN, Ac [V] Bemessungsspannung

Uit [V] Max. Ausgangsspannung
42-6

ASM

DIAG

DIN

EN

EN 60529
EN 60721-3

EN 61800-3

IEC
IEC 61508

NEMA
UL

UR
VDE

Asynchronmotor

Steckplatz Diagnoseadapter
Deutsches Institut fiir Normung e.V.
Europaische Norm

Schutzarten durch Gehause (IP-Code)

Klassifizierung von Umweltbedingungen; Teil 3:
Klassen von UmwelteinflussgroRen und deren
Grenzwerte

Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe Teil 3:
EMV-Anforderungen einschlieRlich spezieller
Priifverfahren

International Electrotechnical Commission

Functional safety of electrical/electronic/program-
mable electronic safety-related systems

International Mounting Code
International Protection Code

Steckplatz fiir Kommunikationsmodul (Modul
Communication Interface)

National Electrical Manufacturers Association
Underwriters Laboratory Listed Product
Underwriters Laboratory Recognized Product
Verband deutscher Elektrotechniker
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Inverter Drives 8400 motec ~

Allgemeines

8400 motec

Hochste Nutzerfreundlichkeit bei Bedienung und Installation zeichnen ~ Weitere Vorteile
den Inverter Drives 8400 motec aus. « 200 % Uberlaststrom (3s)
« U/f Steuerung mit und ohne Geber
Vor allem fiir sogenannte ,Basic Anwendungen“beweist der Inverter - Sensorlose Vektorregelung
Drives 8400 motec hinsichtlich der Parameter Kosten, Platz, Zeitund ~ « Kurz- und Erdschlussfest

Energie seine hohe Effizienz « Gleichstrombremsung
+ S-Rampe fiir sanftes Beschleunigen
Kostenvorteile + Max. Ausgangsfrequenz 500 Hz
« Einfachste Inbetriebnahmen liber DIP-Schalter und Potentiometer- ~ « 3 Festfrequenzen
Einstellungen + CANopen, PROFIBUS, PROFINET, EtherCAT®, EtherNet/IP und AS-
 Reduzierter Energiebedarf durch Energieeinsparfunktionalitaten Interface
in Kombination mit den Getriebenmotoren von Lenze « Sicherheitsfunktion STO
Platzvorteile Sympathisch einfach
+ Integrierte Sicherheitstechnik und Feldbuskommunikation nach - Die grolRe, von weitem sichtbare LED zeigt den Status im Betrieb,
individuellem Bedarf unterschiedliches Blinken gibt Kenntnis tiber Fehlerursachen. Damit
« Modularer Aufbau minimiert lhre Ersatzteilhaltung ist die Diagnose iibersichtlich und einfach
Zeitvorteile Mechanisch und elektrisch robust
 Reduzierungvon Montage und Installationszeiten durch steckbare ~ « Dank der hohen Schutzart IP65 bestens geeignet fiir widrigste
Anschlusstechnik: ,,Auspacken — Anstecken und los!“ Umgebungen.
« Einfacher Tausch des Memory Modul erleichtert Serieninbetrieb-
nahme und erhéht die Verfligbarkeit Gewinn fiir dezentale Anwendungen
+ Insgesamt erfiillt der 8400 motec die Anspriiche, die an einen mo-
Energieeffizienz dernen, universell einsetzbaren und kosteneffizienten Motorinver-
+ ,VFCeco“-Modus bietet eine intelligente Anpassungdes Magneti- ter gestellt werden. Damit ist er optimal geeignet fiir dezentrale
sierungsstromes Aufgaben im Bereich der Intralogistik wie Flughafen oder Verteiler-
« Energieeinsparung im Teillastbereich bis zu 30% mdglich zentren.

Inverter Drives 8400 motec
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Inverter Drives 8400 motec

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

Auspragung

8400 motec

Regelungsarten, Motorregelung
Sensorlose Vectorregelung (SLVC)
U/f-Steuerung (VFCplus)
Energiesparfunktion (VFC eco)

Fiir Drehstrom-Asynchronmotoren
Fiir Drehstrom- und Servo-Asynchronmotoren (linear oder quadratisch)

Fiir Drehstrom-Asynchronmotoren

Grundfunktionen

Frei belegbares User-Menii
Parameter-Umschaltung
Gleichstrombremsfunktion
Fangschaltung

S-Rampen fiir sanftes Beschleunigen
PID-Regler

3 Festfrequenzen
Ausblendfrequenzen

Technologieapplikationen

Stellantrieb Drehzahl
Abschaltpositionierung ohne Riickfiihrung

Uberwachungen und SchutzmaRnahmen

Kurzschluss

Erdschluss

Uberspannung
Motorphasenausfall

Uberstrom

12 x t-Motoriiberwachung
Motor-Ubertemperatur
Netzphasenausfall

Schutz bei zyklischem Netzschalten
Kippen des Motors

Diagnose

Statusanzeigen
Diagnoseschnittstelle

Datenlogger, Logbuch
1LED

Integriert
Fiir USB-Diagnose-Adapter oder Keypad (Handterminal)

Bremsbetrieb
Bremschopper

Bremswiderstand

Integriert

Anbaumodul oder Extern

42-8
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Inverter Drives 8400 motec ~

Allgemeines

Betriebsarten

In nahezu jedem Einsatzfall sorgt ein Inverter fiir einen energieeffizi-
enten Betrieb einer Anlage. Hierzu dienen die verschiedenen Betriebs-
arten, die mit einigen einfachen Einstellungen erreicht werden kon-
nen.Um in der Projektierung die optimale Betriebsart berlicksichtigen
zu kénnen, dienen die nachfolgenden Kennlinien und auf den folgen-
den Seiten die zugehdrigen technischen Daten.

Standardeinstellung

Im Auslieferungszustand ist der Inverter fiir einen einfachen Betrieb
an einem Drehstrommotor mit der U/f-Regelung eingestellt. In diesem
Betrieb steht in einem Stellbereich bis 50 Hz das Bemessungsmoment
des Motors zur Verfiigung.

Erweiterer Stellbereich bis 87 Hz

Wird beim Inverter der U/f-Knickpunkt auf 87 Hz eingestellt, so kann
in einem erweiterten Stellbereich das Bemessungsmoment beriick-
sichtigt werden. Hier wird z.B. ein 230/400-V-Motor genutzt und im
Dreieck an einem 400-V-Inverter betrieben. Der Stellbereich wird um
40 % erhoht. Der Inverter muss auf den Motorbemessungsstrom von
230 V dimensioniert werden.

Betrieb mit inverteroptimierten Motoren MF

GroRe Stellbereiche und ein optimaler Betrieb mit Bemessungsmo-
ment. Das sind die Starken des MF-Motors am Inverter. Die Motoren
sind auf einen Stellbereich bis 120 Hz optimiert. Gegeniiber dem
50-Hz-Betrieb vergroBert sich der Stellbereich um 250 %. Effizienter
kann ein Antrieb in einer Maschine nicht betrieben werden.

Betrieb mit geringen Lasten

Diese Betriebsart kann fiir viele Anwendungen genutzt werden, so
z.B. fiir Liifter und Pumpen:

In Lifter- oder Pumpenanwendungen folgt das Lastverhalten abhan-
gig von der Drehzahl einer quadratischen Kennlinie. Es ist oft eine
1,2-fache Uberlastbarkeit ausreichend. Dadurch kann der Inverter im
Betrieb mit erhohter Leistung betrieben werden, d. h. der Inverter
kann eine LeistungsgroRe kleiner dimensioniert werden. Die dem
Lastverhalten entsprechende quadratische Kennlinie kann im Inverter
eingestellt werden.

Lenze | VO3-de_DE-06/2014
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U/f bei 87 Hz
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U/f bei 120 Hz

120 Hz f

Quadratische Kennlinie
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Inverter Drives 8400 motec

Allgemeines

Betriebsarten
Energiesparmodus VFC-eco

Mit der Funktion ,VFC eco” machen die Inverter Drives 8400 das
Energiesparen besonders leicht. Gerade im Teillastbereich senkt diese
Funktion den Energiebedarf signifikant. Kombiniert mit den neuen
L-force Drehstrommotoren MF besticht diese Antriebslosung als
Lenze BlueGreen Solution durch maximale Energieeffizienz.

,Der ,VFCeco“-Modus passt den Magnetisierungsstrom eines Motors
intelligent an den tatsachlichen Bedarf an. Das lohnt sich besonders
im Teillastbereich, weil gerade hier Drehstrommotoren mit einem
groReren Magnetisierungsstrom versorgt werden, als die Betriebsbe-
dingungen es eigentlich erfordern. In der Anwendung werden mit
dem ,VFC eco“-Modus die Verluste so weit gesenkt, dass Einsparungen
bis zu 30 Prozent moglich sind.

Mit den Drehstrommotoren MF lasst sich die Energieeffizienz noch
einmal steigern. Diese Motoren sind speziell auf den Betrieb mit Fre-
quenzumrichtern ausgelegt. Sie arbeiten statt mit 50 Hz mit 120 Hz,
denn bei dieser Frequenz arbeiten vierpolige Drehstrommotoren mit
dem héchsten Wirkungsgrad.

Uberstrombetrieb

Die Inverter kdnnen liber den Bemessungsstrom hinaus mit einen
héheren Strom betrieben werden, wenn die Dauer dieses Uberstrom-
betriebs zeitlich begrenzt ist. Definiert werden zwei Auslastungszyklen
von 15 s und 180 s Dauer. Innerhalb dieser Auslastungszyklen ist je-
weils fir eine bestimmte Dauer der Uberstrom moglich, wenn an-
schlieBend eine entsprechend lange Erholphase folgt. Fiir beide Aus-
lastungszyklen erfolgt separat eine gleitende Mittelwertbildung.
Die nebenstehenden Grafik zeigt die beiden Zyklen: 15 s in rot und
180 s in blau. Die Uberlastzeit t ) betrigt 3 s (T;) bzw. 60 s (T3), die
Erholzeit t,. demensprechend 12 s (T,) bzw. 120 s (T4). Die méglichen
maximalen Ausgangsstrome sind in den folgenden Datentabellen
aufgefiihrt.

Die Uberwachung der Gerateauslastung (Ixt) 16st die eingestellte
Fehlerreaktion (Trip oder Warnung) aus, wenn einer der beiden Aus-
lastungswerte die Schwelle von 100 % iiberschreitet.

Schaltfrequenzen

Unter dem Begriff ,Schaltfrequenz versteht man beim Inverter die
Haufigkeit der Ein- und Ausschaltvorgange der Ausgangsmodule
(Wechselrichter). Die Schaltfrequenz kann bei einem Inverter in der
Regel auf Werte zwischen 2 und 16 kHz eingestellt werden, die Aus-
wahl ist leistungsabhangig.

Da durch das Schalten der Module Verluste, sprich Warme, erzeugt
werden, kann der Inverter bei einer Schaltfrequenz von 2 kHz einen
hoheren Ausgangsstrom zur Verfligung stellen. Zusatzlich unterschei-
det man den Betrieb bei einer fest eingestellten Schaltfrequenz und
einer variabel eingestellten Schaltfrequenz, hier wird abhdngig vom
Ausgangsstrom die Schaltfrequenz automatisch abgesenkt.

Die Daten fiir den Betrieb mit erhéhter Leistung sind fiir den Betrieb
mit einer Schaltfrequenz von 2 oder 4 kHz und einer Umgebungstem-
peratur von max. 40 0 C zulassig.
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Energiesparmodus VFC-eco

Verluste Inverter . 30%

Verluste Inverter

Verluste Getriebe

Verluste Getriebe
|IE2-Getriebemotor MF-Getriebemotor
mit Inverter mit Inverter
Uberstrombetrieb
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T
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@
B
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Technische Daten

Inverter Drives 8400 motec @ !

Normen und Einsatzbedingungen

Auspragung
Produkt 8400 motec
Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG

EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)

TP TC 020/2011 (TR ZU 020/2011)
Approbation
UL 508C Power Conversion Equipment (File-No. E170350)
CSA CSA 22.2 No. 14
Schutzart
EN 60529 IP651)
NEMA 250 Type 4
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -30 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -30 °C ... +75 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -30 °C ... +55 °C)
Stromreduzierung liber 45 °C 2.5% /K
Aufstellungshohe
iber NN Hmax [m] 4000
Stromreduzierung tiber 1000 m [%/1000 m] 5
Riittelfestigkeit
Transport (EN 60721-3-2) 2M2
Betrieb (EN 60721-3-3) 3Mé6
Betrieb (Germanischer Lloyd) Allgemeine Bedingungen: Beschleunigungsfest bis 2 g
Auspragung
Produkt 8400 motec
Netzform

Netze mit geerdetem Y-Punkt (TN- und TT-Netze)
Netze mit hochohmigem oder isoliertem Y-Punkt (IT Netze)
Storaussendung
EN 61800-3 FunkentstormaRnahmen integriert: Leitungsgefiihrt, Kategorie C12
Bei Wandmontage: Kategorie C2 bis 20 m geschirmte Motorleitung
Isolationsfestigkeit
EN 61800-5-1 <2000 m liber NN Qberspannungskategorie 11l
> 2000 m tiber NN Uberspannungskategorie Il

Verschmutzungsgrad
EN 61800-5-1 2
Schutzisolierung von Steuerschaltkreisen
EN 61800-5-1 Sichere Trennung vom Netz: doppelte/verstarkte Isolierung

1) Nicht mit Stecker- oder Bremswiderstandsmodulen.
2) Ab 4.0 kW Kategorie C2.
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die

Werkseinstellung.

~—a
.z
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.37 0.55%) 0.55 0.75%)
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO3714SO0020 E84DVBO5514S0100120
Drive Unit E84DGDVB37142PS E84DGDVB55142PS
Netzspannungsbereich
Unac [V] 3/PEAC320V-0% ... 528 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
In, AC [A] 1.3 1.6 1.8 2.2
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 13 1.6 1.8 2.2
Bemessungsschaltfrequenz
fon [kHz] 8 4 8 4
Ausgangsstrom
4 kHz lout [A] 13 16 1.8 2.2
8 kHz lout [A] 13 1.8
16 kHz lout [A] 0.9 1.2
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom
§ Imax,out | [Al 2.0 2.7
Uberlastzeit
to) [s] 60.0
Erholzeit
tre [s] 120.0
Daten fiir 3 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
§ Imax,out | [Al 26 36
Uberlastzeit
to) [s] 3.0
Erholzeit
[P [s] 12.0

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V

42-12
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Technische Daten

Inverter Drives 8400 motec ~

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

a

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.37 0.55%) 0.55 0.75%)
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO3714SO0020 E84DVBO5514S0100120
Drive Unit E84DGDVB37142PS E84DGDVB55142PS
Verlustleistung

Py [kw] 0.026 0.033
Masse

m [kg] 2.6
Max. Leitungsliange
geschirmte Motorleitung?2 Imax [m] 20

Bemessungsdaten Bremschopper

Bemessungsleistung,
Bremschopper

P [kw] 0.4 0.5 0.6 0.7
Max. Ausgangsleistung,
Bremschopper

Pmax,1 | [kW] 0.6 0.8
Min. Bremswiderstand
Renin [Q] 180.0
Abmessungen

Abmessungen
Hohe h [mm] 109
Breite b [mm] 161
Tiefe t [mm] 241

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V
2) Technisch mogliche Leitungslange, unabhéngig von EMV-Anforderungen
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die

Werkseinstellung.

~—a
.z
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.75 1.100 1.10 1.509
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO7514S00020 E84DVBO1124SO00120
Drive Unit E84DGDVB75142PS E84DGDVB11242PS
Netzspannungsbereich
Unac [V] 3/PEAC320V-0% ... 528 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
In, AC [A] 2.4 2.9 3.2 3.8
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 24 29 3.2 3.8
Bemessungsschaltfrequenz
fon [kHz] 8 4 8 4
Ausgangsstrom
4 kHz lout [A] 2.4 2.9 3.2 3.8
8 kHz lout [A] 2.4 3.2
16 kHz lout [A] 1.6 21
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom
§ Imax,out | [Al 36 4.8
Uberlastzeit
to) [s] 60.0
Erholzeit
tre [s] 120.0
Daten fiir 3 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
§ Imax,out | [Al 4.8 6.4
Uberlastzeit
to) [s] 3.0
Erholzeit
[P [s] 12.0

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V
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Technische Daten

Inverter Drives 8400 motec ~

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

a

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.75 1.100 1.10 1.509
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO7514S00020 E84DVBO1124SO00120
Drive Unit E84DGDVB75142PS E84DGDVB11242PS
Verlustleistung

Py [kw] 0.041 0.052
Masse

m [kg] 2.6
Max. Leitungsliange
geschirmte Motorleitung?2 Imax [m] 20

Bemessungsdaten Bremschopper

Bemessungsleistung,
Bremschopper

P [kw] 0.8 0.9 11 13
Max. Ausgangsleistung,
Bremschopper

Pmax,1 | [kW] 13 17
Min. Bremswiderstand
Renin [Q] 180.0
Abmessungen

Abmessungen
Hohe h [mm] 109
Breite b [mm] 161
Tiefe t [mm] 241

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V
2) Technisch mogliche Leitungslange, unabhéngig von EMV-Anforderungen

Lenze | VO3-de_DE-06/2014 4.2-15



Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die

Werkseinstellung.

~—a
.z
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 1.50 2.200) 2.20 3.002)
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO1524S00020 E84DVBO2224S0O000120
Drive Unit E84DGDVB15242PS E84DGDVB22242PS
Netzspannungsbereich
Unac [V] 3/PEAC320V-0% ... 528 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
In, AC [A] 3.8 45 5.6 6.7
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 3.9 47 5.6 6.7
Bemessungsschaltfrequenz
fon [kHz] 8 4 8 4
Ausgangsstrom
4 kHz lout [A] 3.9 47 5.6 6.7
8 kHz lout [A] 3.9 5.6
16 kHz lout [A] 26 3.7
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom
§ Imax,out | [Al 5.9 8.4
Uberlastzeit
to) [s] 60.0
Erholzeit
tre [s] 120.0
Daten fiir 3 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
§ Imax,out | [Al 7.8 11.2
Uberlastzeit
to) [s] 3.0
Erholzeit
[P [s] 12.0

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V

4.2-16
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Technische Daten

Inverter Drives 8400 motec Q !

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

a

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 1.50 2.200) 2.20 3.002)
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO1524S00020 E84DVBO2224S0O000120
Drive Unit E84DGDVB15242PS E84DGDVB22242PS
Verlustleistung

Py [kw] 0.061 0.088
Masse

m [kg] 2.6 3.5
Max. Leitungsliange
geschirmte Motorleitung?2 Imax [m] 20

Bemessungsdaten Bremschopper

Bemessungsleistung,
Bremschopper

P [kw] 15 1.8 22 26
Max. Ausgangsleistung,
Bremschopper

Pmax,1 | [kW] 2.3 3.3
Min. Bremswiderstand
Renin [Q] 180.0 100.0
Abmessungen

Abmessungen
Hohe h [mm] 109 135
Breite b [mm] 161 176
Tiefe t [mm] 241 261

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V
2) Technisch mogliche Leitungslange, unabhéngig von EMV-Anforderungen
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die

Werkseinstellung.

~—a
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 3.00 4.000 4.00 5.501)
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO3024S00020 E84DVBO4024S00020
Drive Unit E84DGDVB30242PS E84DGDVB40242PS
Netzspannungsbereich
Uac [V] 3/PEAC320V-0%... 528 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
In, AC [A] 7.2 8.6 9.3 111
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 7.3 8.7 9.5 11.4
Bemessungsschaltfrequenz
fon [kHz] 8 4 8 4
Ausgangsstrom
4 kHz lout [A] 7.3 8.7 9.5 11.4
8 kHz lout [A] 7.3 9.5
16 kHz lout [A] 49 6.3
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom
Imax,out | [A] 11.0 14.3
Uberlastzeit
tol [s] 60.0
Erholzeit
tre [s] 120.0
Daten fiir 3 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
Imax,out | [A] 14.6 19.0
Uberlastzeit
to) [s] 3.0
Erholzeit
Ui [s] 12.0

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur

und max. Netzspannung von AC 400 V

42-18
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Technische Daten

Inverter Drives 8400 motec ~

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

<

Typ. Motorleistung

4pol. Asynchronmotor P [kw] 3.00 4.000 4.00 5.501)
Produktschliissel

Umrichter E84DVBO3024S00020 E84DVBO4024S00020
Drive Unit E84DGDVB30242PS E84DGDVB40242PS

Verlustleistung

Py [kw] 0.11 0.14
Masse
m [kg] 3.5 5.3
Max. Leitungsliange
geschirmte Motorleitung?2 [ [m] 20
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung,
Bremschopper
Py [kw] 3.0 40
Max. Ausgangsleistung,
Bremschopper
Pmax,1 | [kW] 45 5.5
Min. Bremswiderstand
Renin Q] 100.0 47.0
Abmessungen
Abmessungen
Hohe h [mm] 135 176
Breite b [mm] 176 195
Tiefe t [mm] 261 325

1) Betriebsart erhéhte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V
2) Technisch mogliche Leitungslange, unabhéngig von EMV-Anforderungen

Lenze | VO3-de_DE-06/2014 42-19



Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die

Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 5.50 7.501) 7.50 9.20%)
Produktschliissel
Umrichter E84DVBO5524S00020 E84DVBO7524S5000120
Drive Unit E84DGDVB55242PS E84DGDVB75242PS
Netzspannungsbereich

Uac [V] 3/PEAC320V-0%... 528 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom

In, AC [A] 12.8 15.3 16.3 19.5
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 13.0 15.6 16.5 19.8

Bemessungsschaltfrequenz

fon [kHz] 8 4 8 4
Ausgangsstrom
4 kHz lout [A] 13.0 15.6 16.5 19.8
8 kHz lout [A] 13.0 16.5
16 kHz lout [A] 8.6 10.9

Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom
Imax,out | [A] 19.5 24.7

Uberlastzeit

tol [s] 60.0
Erholzeit

tre [s] 120.0

Daten fiir 3 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
Imax,out | [A] 26.0 33.0

Uberlastzeit

to) [s] 3.0
Erholzeit

Ui [s] 12.0

1) Betriebsart erh6hte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur

und max. Netzspannung von AC 400 V

4.2-20
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Technische Daten

Inverter Drives 8400 motec ~

Bemessungsdaten 400 V

- Die Daten gelten fiir den Betrieb an AC 400 V.
« Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung

4pol. Asynchronmotor P [kw] 5.50 7.501) 7.50 9.20%)
Produktschliissel

Umrichter E84DVBO5524S00020 E84DVBO7524S5000120
Drive Unit E84DGDVB55242PS E84DGDVB75242PS

Verlustleistung

Py [kw] 0.18 0.23
Masse
m [kg] 5.3
Max. Leitungsliange
geschirmte Motorleitung [ [m] 20
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung,
Bremschopper
Py [kw] 5.5 6.6 7.5 9.2
Max. Ausgangsleistung,
Bremschopper
Pmax,1 | [kW] 7.5 9.2
Min. Bremswiderstand
Rmin Q] 47.0
Abmessungen
Abmessungen
Hohe h [mm] 176
Breite b [mm] 195
Tiefe t [mm] 325

1) Betriebsart erhéhte Bemessungsleistung bei 40 °C Umgebungstemperatur
und max. Netzspannung von AC 400 V
2) Technisch mogliche Leitungslange, unabhéngig von EMV-Anforderungen

Lenze | VO3-de_DE-06/2014 42-21



Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Die drei Units

Als Drive Package wird der Inverter Drives 8400 motec montiert auf
dem Getriebemotor geliefert. Wird der 8400 motec getrennt bestellt,
so kann dieser mit nur vier Schrauben auf den Motor oder an der
Wand montiert werden. Wie flexibel der 8400 motecist, beweist sein
modularer und durchdachter Aufbau bestehend aus den modulen
,Drive Unit®, ,Communication Unit“ und ,Wiring Unit*.

Wird der 8400 motec einzeln bestellt, so besteht die Auswahl an
verschiedenen ,Units“ die getrennt geliefert werden. Die Funktionen
der Units in Einzelnen:

Drive Unit

« Leistungsteil des Inverters

« Einfache Inbetriebnahme liber DIP-Schalter, Potentiometer oder
Handterminal

« Ein leicht zu wechselndes Memory Modul

« Eine grolRe LED als Statusanzeige

Drive Unit

Communication Unit

Wiring Unit

8400 motec 0.37 bis 3.0 kW

4.2-22

Communication Unit

« Interface fiir I/Os und Feldbusanbindungen

+ AS-Interface, CANopen, EtherCAT®, EtherNet/IP, PROFIBUS oder
PROFINET

+ 1/Os und Sicherheitstechnik on Board

» Steckbare M12-Anschlusstechnik

Wiring Unit

» Anschliisse zum Netz und zum Antrieb

+ Flexible Anschlussméglichkeiten, wie Kabelverschraubungen und
diverse Steckverbindungen

» Anschluss fir Bremswiderstand

+ Anschluss fur Federkraftbremse

Communication Unit

Drive Unit

Wiring Unit

8400 motec 4.0 bis 7.5 kW
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Drive Unit

Die Drive Unit hat neben dem Leistungsteil an der Unterseite einige
DIP-Schalter und Potentiometer, mit denen der Inverter ganz leicht
Inbetrieb genommen werden kann. Diese erlauben Einstellungen von
Konfiguration, Geschwindigkeit und Rampe. So kann der Antrieb
schnell und einfach an die Anlage angepasst werden.

Zur Diagnose kann neben der Statusanzeige der Diagnoseadapter
aufgesteckt werden. Hierfiir muss der Antrieb nicht demontiert wer-
den. Ein von oben zugéngliches Potentiometer erlaubt Geschwindig-
keitseinstellungen am lauftenden Motor.

Dip-Schalter an der Drive Unit

-

Diagnoseanschluss Drive Unit

Lenze | V03-de_DE-06/2014

Diagnoseanschluss Drive Unit
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Communication Unit

Die Kommunikationsmodule unterstiitzen folgende Funktionen:

« Ansteuerung des Inverters liber digitale und analoge Signale

+ Ansteuerung des Inverters tiber die Feldbussysteme

« Unterstiitzung der Safe Torque off-Funktionalitat

+ Anschlussmoglichkeiten fiir Sensoren und Aktoren

+ Speisung der Sensoren durch interne 24-V-Versorgung moglich

« Anschlussmoglichkeiten tiber Kabelverschraubungen und M12-
Stecker. In der Summe kdnnen bis zu 8 Verschraubungen / Stecker
genutzt werden. Die einzelnen Communication Units werden je
nach Funktion standardmaRig mit den entsprechenden Anschliissen
versehen.

Ausfiihrungen
« Basicl/O

« Standard 1/O
» Extended-10
e AS-i

+ CANopen

» EtherCAT®
« EtherNet/IP
« PROFIBUS

« PROFINET

Wiring Unit

Die Wiring Unit bildet die Schnittstelle zwischen den verschiedenen
MotorgroRen und Invertern. Weiter stellt sie die Flexibiltat der An-
schlussmoglichkeiten fiir Netzanschluss, Motor, Bremse und Brems-
widerstand sicher.

Zusatzlich dient die Wiring Unit als Trager diverser Zusatzmodule
wie:
» Wandbefestigung
« Steckermodul Q5/0
als Q5/0-Steckanschluss oder in Durchschleiftechnik
« Steckermodul Q4/2
als Q4/2-Steckanschluss oder in Durchschleiftechnik
« Steckermodul Q8/0
als Q8/0-Steckanschluss fiir den Motor bei Wandmontage
« Integrierter Bremswiderstand
fiir den Bremsbetrieb tiber den integrierten Bremschopper

42-24

Communication Unit

Wiring Unit
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Technische Daten
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Netzanschluss

» Die Angaben der Netzsicherungen und der Leitungsquerschnitte
sind fiir einen Netzanschluss von 3 x 400 V.
» Schmelzsicherungen der Betriebsklasse gG/gl oder Halbleitersi-
cherungen der Betriebsklasse gRL.
» Dieleitungsquerschnitte gelten fiir PVC-isolierte Kupferleitungen.
» Beilnstallation nach UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und

Halter verwenden.

Typ. Motor- | Netzspan-
leistung nung
4pol. Asyn-
chronmotor

P Uac

[kw] \%
0.37
0.55
0.75
1.10
150 3AC320..
2.20 528

3.00
4.00
5.50
7.50

Produktschliissel

Umrichter

E84DVBO3714S00020
E84DVBO5514S00020
E84DVBO7514S00020
E84DVBO1124S00020
E84DVBO1524S00020
E84DVBO2224S00020
E84DVB3024S00020
E84DVBO4024S00020
E84DVB5524S00020
E84DVBO752450100120

Sicherungsautomat

(A]

Cle

C20

Schmelzsicherung

EN 60204-1

[
(A]

16

20

UL

(A]

15

20

Netzanschluss

Querschnitt (ohne
Netzdrossel)

q
[mm?2]

2.5

4.0

Motoranschluss

» Motorleitungen moglichst kurz halten, da sich dies positiv auf

das Antriebsverhalten

auswirkt.

» Bei Gruppenantrieben (mehrere Motoren an einem Inverter) ist
die resultierende Leitungslange ausschlaggebend. Diese kann
mit Hilfe des Geratehandbuches berechnet werden.

» Spannungsfestigkeit der Motorleitung: 1 kV nach VDE 250-1.

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Max. Leitungsliange
leistung nung
4pol. Asyn- Umrichter geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen | geschirmt C2 mit externen MalRnahmen
chronmo-
tor
p UAC Imax Imax
(kw] v [m] [m]
0.37 E84DVBO3714S00020
0.55 E84DVB5514S000020
0.75 E84DVBO7514S00020
1.10 E84DVBO1124S000020
1.50 3AC320... | E84DVBO1524S00020
20 20
2.20 528 E84DVBO2224S00020
3.00 E84DVBO3024500020
4.00 E84DVB4024500020
5.50 E84DVBO5524500020
7.50 E84DVB7524500020
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Anschlusspldne

Verdrahtungsbeispiel Inverter Drives 8400 motec an 3 x 400 V

X1 lgogBDq L1| L2 L3 [ro2lro| U | v |w | T2{T1]

e |
M P
G

Fersf] ] _@l.) o
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N

L1
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L3 —3NPEACZ00V
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Inverter Drives 8400 motec

Technische Daten

Steueranschliisse Standard-1/0

Auspragung
Produkt 8400 motec
Analoge Eingdnge
Anzahl 1
Umschaltbar: Spannungs- oder Stromeingang
Auflosung 10 Bit
Wertebereich 0..10V,0/4..20mA
Digitale Eingdnge
Anzahl 6 (5 + 1 Reglerfreigabe)
Schaltpegel SPS (IEC 61131-2)
Max. Eingangsstrom 11mA
Funktion
Digitale Ausgédnge
Anzahl 1
Schaltpegel SPS (IEC 61131-2)
Max. Ausgangsstrom 50mA
Relais
Anzahl 1
Kontakt SchlieRer
Anschluss AC 250V, 3A
Anschluss DC 24V, 2A...240V,0.16A
Externe DC-24-V-Versorgung
Zum Stiitzen der Kommunikation bei ausgeschalteten 400 V
Interne DC-24-V-Versorgung
max. 100 mA fiir Ein-/Ausgénge sowie Sensorspeisungen
Schnittstellen
CANopen
Erweiterungen Feldbus liber Communication Unit
Sicherheitstechnik 1 sicherer Eingang fiir passive/aktive Aktoren
Antriebsschnittstelle
Encodereingang Uber 2 digitale Einginge,
HTL, 2-spurig,
10 kHz,

Zusatzliche Anschliisse

Generell sind alle Anschliisse intern auf Klemmen gefiihrt. Die gan-
gigsten Anschliisse der Communication Unit sind bereits auf Stecker
gefiihrt. Sollen nun zusatzliche Anschliisse realisiert werden, so kon-
nendiese iiber Standard-PG-Verschraubungen herausgefiihrt werden.

4.2-28
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Inverter Drives 8400 motec ~—a

Steueranschliisse

Anschluss analoge Eingdnge und Ausgéange Basic-1/0

100 mA
S
( ¥ L
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Anschluss analoge Eingdnge und Ausgange Standard 1/0
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Inverter Drives 8400 motec ~

Memory Modul

Alle Gerate-Einstellungen des 8400 sind auf einem steckbaren
Speicherbaustein,dem Memory Modul, abgelegt. Das Memory Modul
garantiert einen schnellen und fehlerfreien Tausch der Gerate.

Auspragung Merkmale Produktschliissel
« Fiir 8400 Baseline, 8400 motec
EEepgiioc] « Verpackungseinheit: 12 Stiick E84AYM205/M

Sicherheitstechnik

In die Communication Unit kann neben dem Kommunikationsmodul
die Sicherheitsfunktion ,Sicher abgeschaltetes Moment (STO)“ inte-
griert werden. Diese Kombination ist mit jedem Bus erhaltlich.

Kommunikationsmodul AS-interface STO  CANopen STO EtherCAT STO | EtherNet/IP STO = PROFIBUS STO = PROFINET STO
Zertifizierung

EN SO 13849-1 PLe
Kategorie 4

EN 61800-5-2 SIL3

EN 62061 SIL3

IEC 61508 SIL3

Fail Safe Zustand

Sicher abgeschaltetes Moment
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Inverter Drives 8400 motec

Module

Kommunikationsmodule

In die Communication Unit kénnen verschiedene Kommiunikations-
module eingebaut werden. Diese dienen zur Anbindung des L-force
Inverter Drives 8400 motec an ein Bus-System.

Ubersicht

Kommunikati-
onsmodul

Basic-1/O
Standard-1/0
AS-interface
Extended-1/0

AS-interface
STO

CANopen
CANopen STO
EtherCAT
EtherCAT STO
EtherNet/IP
EtherNet/IP STO
PROFIBUS
PROFIBUS STO
PROFINET
PROFINET STO

Reglerfreigabe

Anzahl

=

R R R R R R R R R R

Digitale Eingan-
ge
Anzahl

wv

LV BV, BV, BV, RV, BV IRV, RV, IR VA BN |

Digitale Ausgan-
ge
Anzahl

=

R R R R R R R R R R

Relais Ausgange

Anzahl

Analoge Eingan-
ge
Anzahl

Safety STO

Anzahl

Externe DC-24-
V-Versorgung
Anzahl

R R R R R R R PR

» STO: Safe Torque Off —sicher abgeschaltetes Moment

4.2-32
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Inverter Drives 8400 motec ~

Kommunikationsmodule ohne Feldbusanbindung

Zur Ansteuerung der 8400 motec via digitaler Signale stehen folgende
Module zur Verfligung:

« Basic-1/O

« Standard-1/0

« Extended-1/0

Das I/O-Funktionsmodul Basic-1/0 stellt dem Inverter eine minimale
Anzahl digitale Ein- und Ausgange fiir einfachste Anwendungen zur
Verfiigung.

. ) . Basic-1/0, Standard-1/0 oder Extended-10
Das I/O-Funktionsmodul Standard-1/0 stellt dem Inverter eine erwei-

terte Anzahl digitale Ein- und Ausgénge zur Verfiigung und ist vor
allem fiir Standardanwendungen gedacht.

Das I/O-Funktionsmodul Extended-1/0 stellt dem Inverter zusatzlich
zum Standard-1/0 einen weiteren Digital- und Anlogeingang zur
Verfligung und ist fiir hoherwertige Anwendungen gedacht.

Auspragung Merkmale Anzahl freier | Produktschliissel
Steckplatze
Kommunikationsmodul

- 2 Digitale Eingdnge
» Reglerfreigabe 8 E84DGFCNONP
+ 1Relais

Basic-1/O

 Reglerfreigabe

» 5Digitale Eingange
- 1 Digitaler Ausgang 8 E84DGFCSONP
+ 1Analoger Eingang
+ 1Relais

* Reglerfreigabe

- 6 Digitale Eingange

Standard-1/0

Extended-1/0 + 1Digitaler Ausgang 8 E84DGFCXCJP
+ 2Analoge Eingénge (-10/0...10 V oder 0/4 ... 20 mA)
+ 1Relais
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E84DGFCNOINP E84DGFCSCINP E84DGFCXTP
Auspragung
Kommunikationsmodul Basic-1/0 Standard-1/0 Extended-1/0
Schutzart
EN 60529 IP65
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -30 °C ... +60 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -30 °C ... +55 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -30 °C ... +75 °C)
Isolationsspannung zur Bezugserde PE
EN 61800-5-1 Unc V] 50.0

Steckerbelegungen

Bei den Kommunikationsmodulen ohne Feldbusanbindung ist nur
die Variante ,1/0-Klemme* vorgesehen. Der Anschluss erfolgt iiber
die Kabelverschraubung.
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Inverter Drives 8400 motec
Module

Kommunikationsmodul AS-Interface (AS-i)

Das Kommunikationsmodul AS-Interface erméglicht das Ansteuern
des 8400 motec mit digitalen Steuersignalen. Das Bussystem AS-i hat
sich auf der untersten Feldebene zur Ubertragung von digitalen Si-
gnalen, etabliert. Es ist konzipiert fiir Anwendungen, die nicht den

Einsatz leistungsfahiger Feldbussysteme erfordern.

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Einfache Handhabung und Inbetriebnahme
 Reduzierung des Verdrahtungsaufwandes

- Einfache Integration in bestehende Systeme

« Kostenreduzierung

Kommunikationsmodul AS-Interface (AS-i)

Auspragung

Kommunikationsmodul

AS-interface

AS-interface STO

Merkmale

« Azyklische Abfrage von Diagnosedaten

« Azyklisches Lesen und Schreiben von Parametersat-
zen

« Zyklische Antriebsregelung

« Zyklisches Lesen und Schreiben von einzelnen Para-
metern

* Reglerfreigabe

- 5Digitale Eingdnge

+ 1Digitaler Ausgang

+ 4 Digitale Eingange bei Speisung liber AS-i-Bus und
fehlendem Netz

« Azyklische Abfrage von Diagnosedaten

« Azyklisches Lesen und Schreiben von Parametersat-
zen

« Zyklische Antriebsregelung

« Zyklisches Lesen und Schreiben von einzelnen Para-
metern

 Reglerfreigabe

- 5Digitale Eingange

 1Digitaler Ausgang

- 4 Digitale Eingange bei Speisung liber AS-i-Bus und
fehlendem Netz

» 1Analoger Eingang

 1Relais

+ Sicherheitsfunktion STO

Anzahl freier | Produktschliissel
Steckplatze

6 E84DGFCALINP

6 E84DGFCALIIP

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel

E84DGFCALCINP

E84DGFCALCIIP

Auspragung
Kommunikationsmodul

AS-interface

AS-interface STO

Schutzart
EN 60529

IP65

Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1)
Betrieb (EN 60721-3-3)
Transport (EN 60721-3-2)

1K3 (Temperatur: -30 °C ... +60 °C)
3K3 (Temperatur: -30 °C ... +55 °C)
2K3 (Temperatur: -30 °C ... +75 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE
EN 61800-5-1 Uac [V]

50.0

42-34
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Inverter Drives 8400 motec
Module

Kommunikationsmodul AS-Interface (AS-i)

Technische Daten

Produktschliissel

Kommunikationsmodul

E84DGFCACINP E84DGFCADIP

Norm

EN 50295 / IEC 62026-2

Kommunikation
Kommunikationsprofil
Medium

AS-Interface V3.0

2-Leiterkabel fiir Daten und Hilfsenergie

Netzwerktopologie

Freie Topologie (Linie, Ring, Baum, Stern)

Bus-Teilnehmer

Slave (Single oder Dual)
max. 31 Standard-Slaves oder sichere Slaves
Max. 62 A/B Slaves

Anzahl Bus-Teilnehmer

1..31

Max. Leitungsliange

pro Bussegment [ [m] 100 ohne Repeater / Extender

300 mit 2 Repeater / Extender

500 nur in sternférmigen Netzen mit Repeatern / Extendern
Ubertragungsrate

[kBit/s] 167 (brutto)

53 (netto bei Datenlbertragungseeffizienz = 32%)
Bemessungsspannung
DC Un, bc V] 24.0

Steckerbelegungen

Der schnelle Anschluss an den Bus und einige Ein-/Ausgange erfolgt

lUber 5-polige M12-Stecker der Communication Unit.

Der Stecker ist A-codiert und kann mit einem AS-i-Kabel mit Durch-
dringungstechnik kontaktiert werden.

Auspragung Variante Produktschliissel
Kommunikations-
modul
1/0-Klemme E84DGFCAANP
AS-interface
1/0 2xM12 E84DGFCA9NP
1/0-Klemme E84DGFCAAIJP
AS-interface STO
1/0 2xM12 E84DGFCA9JP

Steckplatz
Al A2 A3 A4 Bl B2 B3 B4
DI1 DI3
LED ASi DI2 Dl4
DI1 DI3
DI2 Dl4

» DI1..Dl4=Digitale Eingange
» LED= Statusanzeige Bus-Kommunikation

Lenze | VO3-de_DE-06/2014

4.2-35




Inverter Drives 8400 motec
Module

Kommunikationsmodul CANopen

Das Kommunikationsmodul CANopen ermdglicht das Ansteuern des
8400 motec mit digitalen Steuersignalen tiber das Bussystem ,,CA-
Nopen*.

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Einfaches und doch sehr leistungsfahiges Bussystem

» Kostengiinstig

« Einfache Systemintegration, da ein breites Spektrum an Sensoren
und Aktoren am Markt erhaltlich ist.

Kommunikationsmodul CANopen

Steckplatze
Kommunikationsmodul

« Adressierung liber DIP-Switches oder Parameter
+ Interne DC-24-V-Versorgung

+ 1Digitaler Ausgang

 Adressierung tiber DIP-Switches oder Parameter
+ Interne DC-24-V-Versorgung

 Reglerfreigabe

+ 5Digitale Eingange

Auspragung Merkmale Anzahl freier | Produktschliissel

CANopen &  Reglerfreigabe 6 E84DGFCCONP
+ 5Digitale Eingange

CANopen STO . 1Digitaler Ausgang 6 E84DGFCCOIP
» 1Analoger Eingang
» 1Relais
« Sicherheitsfunktion STO
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E84DGFCCONP E84DGFCCOIP
Auspragung
Kommunikationsmodul CANopen CANopen STO
Schutzart
EN 60529 IP65
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -30 °C ... +60 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -30 °C ... +55 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -30 °C ... +75 °C)
Isolationsspannung zur Bezugserde PE
EN 61800-5-1 Unc vl 50.0
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Module

Inverter Drives 8400 motec @ !

Kommunikationsmodul CANopen

Technische Daten

Produktschliissel

Kommunikationsmodul E84DGFCCOINP E84DGFCCCIIP
Kommunikation
Medium DIN ISO 11898
Kommunikationsprofil CANopen, DS301 V4.02

Lenze-Systembus
Baudrate

b [kBit/s] 20

50

125

250

500

800

1000
Bus-Teilnehmer

Slave

Multi-Master

Netzwerktopologie
Linie mit beidseitigem Abschlusswiderstand 120 Ohm

Anzahl logischer Prozessdatenkana-
le

2 Transmit PDO's und 2 Receive PDO's (mit je 1 ... 8 Bytes)

Anzahl logischer Parameterdaten-
kandle

max. 2 Server-SDO-Kanale (mit 1 ... 8 Bytes)

Anzahl Bus-Teilnehmer
63

Max. Leitungsliange

pro Bussegment T [m] 17 bei 1000 kBit/s
40 bei 800 kBit/s
110 bei 500 kBit/s
290 bei 250 kBit/s
630 bei 125 kBit/s
1500 bei 50 kBit/s
3900 bei 20 kBit/s
8000 bei 10 kBit/s

Bemessungsspannung
DC Un, be V] 24.0

Steckerbelegungen

Der schnelle Anschluss an den Bus und einige Ein-/Ausginge erfolgt ~ Der Stecker ist A-codiert und kann mit einem 5-poligen Anschluss

liber 5-polige M12-Stecker der Communication Unit. M12 kontaktiert werden.
Auspragung Variante Produktschliissel Steckplatz
Kommunikations- Al A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4
modul
1/0-Klemme E84DGFCCANP
CANopen DIl DI3
1/0 2xM12 E84DGFCCIONP DI2 . CAN- Di4
CAN-in
1/0-Klemme E84DGFCCAJP out
CANopen STO DI1 DI3
/O 2xM12 E84DGFCCOJP D2 DIa

» DI1..DI4=Digitale Eingange
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Module

Kommunikationsmodul EtherCAT®

Der Inverter Drives 8400 motec unterstiitzt mit dem Kommunikati-
onsmodul EtherCAT® eine durchgédngige Kommunikation von der
Feldebene bis zur Unternehmensleitebene.

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Feldbussystem mit starkem Aufkommen

» Nutzung von IT-Standards

« Integrierter Switch erlaubt direktes Schleifen des EtherCAT® iiber
die Inverter

« Integrierter I/O-Knoten. Kommunikation und Lesen von Inputs
auch bei ausgeschalteter 400-V-Speisung méglich.

» Anschlussmoglichkeit einer externen 24-V-Versorgung

Inverter Drives 8400 motec *@“ !

Kommunikationsmodul EtherCAT®

Steckplatze
Kommunikationsmodul

« Unterstiitzung der Funktionalitat , Distributed clocks*
(DC) zur Synchronisation tiber Feldbus

« Link / Activity

+ PDO-Transfer mit CoE (CANopen over EtherCAT)

« Zykluszeiten: 1 ms oder ein ganzahliges Vielfaches

,Distributed clocks” (DC)

* 4 LEDs zur Statusanzeige

* Reglerfreigabe

- 5Digitale Eingdnge

+ 1Digitaler Ausgang

« Unterstiitzung der Funktionalitat , Distributed clocks*
(DC) zur Synchronisation iber Feldbus

+ Link / Activity

+ PDO-Transfer mit CoE (CANopen over EtherCAT)

 Zykluszeiten: 1 ms oder ein ganzahliges Vielfaches
von 1 ms; maximal 15 ms bei Verwendung von
,Distributed clocks” (DC)

Auspragung Merkmale Anzahl freier | Produktschliissel

EtherCAT von 1 ms; maximal 15 ms bei Verwendung von 5 E84DGFCTONP

EtherCAT STO . 4LEDs zur Statusanzeige 5 E84DGFCTOIP
 Reglerfreigabe
- 5Digitale Eingange
 1Digitaler Ausgang
& « 1Analoger Eingang
+ 1Relais
« Sicherheitsfunktion STO
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E84DGFCTLINP E84DGFCTOIP
Auspragung
Kommunikationsmodul EtherCAT EtherCAT STO
Schutzart
EN 60529 IP65
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -30 °C ... +60 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -30 °C ... +55 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -30 °C ... +75 °C)
Isolationsspannung zur Bezugserde PE
EN 61800-5-1 Uac vl 50.0
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Inverter Drives 8400 motec
Module

Kommunikationsmodul EtherCAT®

Technische Daten

Produktschliissel

Kommunikationsmodul

E84DGFCTONP E84DGFCTOIJP

Kommunikation

Medium CAT5e S/FTP gemal? 1SO/ICE11801 (2002)
Kommunikationsprofil CoE (CANopen over EtherCAT)
Baudrate
b [MBit/s] 100

Bus-Teilnehmer

Slave
Netzwerktopologie

Linie

Switch
Anzahl logischer Prozessdatenkana-
le

1
Prozess-Datenwérter (PZD)
zum Master 1...10 (max. 20 Bytes, 16 Bits/Wort)
vom Master 1...8 (max. 16 Bytes, 16 Bits/Wort)
Parameterdaten
Max. Mailbox-Grosse fiir CoE- [Byte] 128
Transfer
Anzahl Bus-Teilnehmer

max. 65535
Max. Leitungsliange
zwischen zwei Teilnehmern [ [m] 100
Bemessungsspannung
DC Un, be v] 24.0

Steckerbelegungen

Der schnelle Anschluss an den Bus und einige Ein-/Ausgange erfolgt

lUber 5-polige M12-Stecker der Communication Unit.

M12 kontaktiert werden.

Der Stecker ist A-codiert und kann mit einem 5-poligen Anschluss

Auspragung Variante Produktschliissel Steckplatz
Kommunikations- Al A2 A3 A4 Bl B2 B3 B4
modul
1/0-Klemme E84DGFCTANP
EtherCAT DI1
1/0 1xM12 E84DGFCTIONP DI2
LED EC-in | EC-out
1/0-Klemme E84DGFCTAJP
EtherCAT STO DI1
1/0 1xM12 E84DGFCT9JP DI2
» DI1...Dl4=Digitale Eingange
» LED= Statusanzeige Bus-Kommunikation
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Inverter Drives 8400 motec

Module

Kommunikationsmodul EtherNET/IP

Mit dem Kémmunikationsmodul EtherNet/IP basierend auf Standard
TCP und UDP, unterstiitzt der Inverter Dives 8400 motec eine durch-
gangige Kommunikaton von der Feldebene bis zu der steuernden

Anlage.

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Derzeit weit verbreiteter Echtzeit-Ethernet basierter Feldbus
« Unterstiitzt DHCP und BootP bei der Vergabe der IP-Adresse

- Uber EtherNet/IP vernetzten Gerite kdnnen nahtlos, mit minima-
lem Konfigurationsaufwand per Mapping in den |/O-Tree des RS-
Logix-Programmiertools integriert werden

Kommunikationsmodul EtherNET/IP

Auspragung

Kommunikationsmodul

EtherNet/IP

EtherNet/IP STO

©

Merkmale

« Unterstiitzung von Multicast-Nachrichten, UCMM,
ACD, BOOTP/DHCP, VLAN-Tagging/DSCP

* Interne DC-24-V-Versorgung

» 4 LEDs zur Statusanzeige

 Reglerfreigabe

- 5Digitale Eingange

+ 1Digitaler Ausgang

« Unterstiitzung von Multicast-Nachrichten, UCMM,
ACD, BOOTP/DHCP, VLAN-Tagging/DSCP

* Interne DC-24-V-Versorgung

* 4 LEDs zur Statusanzeige

 Reglerfreigabe

- 5Digitale Eingange

 1Digitaler Ausgang

» 1Analoger Eingang

+ 1Relais

« Sicherheitsfunktion STO

Anzahl freier
Steckplatze

Produktschliissel

E84DGFCGONP

E84DGFCGOIP

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel

E84DGFCGLONP

E84DGFCGLIP

Auspragung
Kommunikationsmodul

EtherNet/IP

EtherNet/IP STO

Schutzart
EN 60529

IP65

Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1)
Betrieb (EN 60721-3-3)
Transport (EN 60721-3-2)

1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)
2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE
EN 61800-5-1 Uac vl

50.0
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Module

Inverter Drives 8400 motec *@“ !

Kommunikationsmodul EtherNET/IP

Technische Daten

Produktschliissel

Kommunikationsmodul E84DGFCGLINP E84DGFCGOIIP
Kommunikation
Medium CAT5e S/FTP gemaR ISO/ICE11801 / EN50173
Kommunikationsprofil EtherNET/IP, AC Drive
Baudrate

b [MBit/s] | 10/100 (Vollduplex/Halbduplex)

Bus-Teilnehmer
Slave (Adapter)

Netzwerktopologie
Baum, Stern und Linie

Prozess-Datenwérter (PZD)

16 Bit 1..16
Anzahl Bus-Teilnehmer

max. 254 im Subnetz

Max. Leitungsldnge

zwischen zwei Teilnehmern max | [m] 100
Bemessungsspannung
DC UN, DC [V] 24.0

Steckerbelegungen

Der schnelle Anschluss an den Bus und einige Ein-/Ausgange erfolgt ~ Der Stecker ist D-codiert und kann mit einem 5-poligen Anschluss

liber 5-polige M12-Stecker der Communication Unit. M12 kontaktiert werden.
Auspragung Variante Produktschliissel Steckplatz
Kommunikations- Al A2 A3 A4 Bl B2 B3 B4
modul
E84DGFCGANP
EtherNet/IP 1/0-Klemme
/ / E84DGFCGINP g:;
LED EN-in | EN-out
E84DGFCGAJP
EtherNet/IPSTO | /O 1xM12 DI1
E84DGFCG9JP DI2

» DI1... Dl4= Digitale Eingange
» LED= Statusanzeige Bus-Kommunikation
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Inverter Drives 8400 motec
Module

Kommunikationsmodule PROFIBUS

Mit dem Kommunikationsmodul PROFIBUS unterstiitzt der 8400

motec das zur Zeit weit verbreitete Feldbussystem.

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Weit verbreitetes und sehr leistungsfahiges Feldbussystem
- Integrierter I/O-Knoten. Kommunikation und Lesen von Inputs

auch bei ausgeschalteter 400-V-Speisung moglich.
« Anschlussmoglichkeit einer externen 24-V-Versorgung

Kommunikationsmodule PROFIBUS

Auspragung Merkmale Anzahl freier | Produktschliissel
Steckplatze
Kommunikationsmodul
« DPVO: Grundfunktionalititen wie zyklischer Daten-
austausch und Diagnose
« DPV1: Unterstiitzt azyklischen Datenverkehr fiir Pa-
rametrierung, Bedienung und Alarmbehandlung
PROFIBUS + Interne DC-24-V-Versorgung 5 E84DGFCPLINP
* 4 LEDs zur Statusanzeige
* Reglerfreigabe
- 5Digitale Eingdnge
+ 1Digitaler Ausgang
« DPVO: Grundfunktionalitdten wie zyklischer Daten-
austausch und Diagnose
« DPV1: Unterstiitzt azyklischen Datenverkehr fiir Pa-
rametrierung, Bedienung und Alarmbehandlung
+ Interne DC-24-V-Versorgung
PROFIBUS STO * 4LEDs zur Statusanzeige 5 E84DGFCPOIIP
+ Reglerfreigabe
+ 5Digitale Eingange
- 1 Digitaler Ausgang
» 1Analoger Eingang
+ 1Relais
« Sicherheitsfunktion STO
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E84DGFCPCINP E84DGFCPCIJP
Auspragung
Kommunikationsmodul PROFIBUS PROFIBUS STO
Schutzart
EN 60529 IP65

Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1)
Betrieb (EN 60721-3-3)
Transport (EN 60721-3-2)

1K3 (Temperatur: -30 °C ... +60 °C)
3K3 (Temperatur: -30 °C ... +55 °C)
2K3 (Temperatur: -30 °C ... +75 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE
EN 61800-5-1 Uac \Y]

50.0
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Module

Inverter Drives 8400 motec Qi !

Kommunikationsmodule PROFIBUS

Technische Daten

Produktschliissel

Kommunikationsmodul E84DGFCPCOINP E84DGFCPCIIP
Kommunikation
Medium RS 485
Kommunikationsprofil PROFIBUS-DP-V0 (DRIVECOM)

PROFIBUS-DP-V1 (PROFIdrive)
Baudrate

b [kBit/s] 9.6 ...12 000 (automatische Erkennung)

Bus-Teilnehmer

Slave

Netzwerktopologie

mit Repeater: Linie oder Baum
ohne Repeater: Linie

Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit 1..8
DP-Nutzdatenlidnge

Optionaler Parameterkanal (4 Wérter) + Prozessdatenworter
Azyklischer Parameterdaten-Kanal (DP-V1): max 240 Bytes

Anzahl Bus-Teilnehmer

Je Bussegment 31 Slaves + 1 Master
Mit Repeatern: 125

Max. Leitungsliange

pro Bussegment T [m] 1200 (abhédngig vom verwendeten Kabeltyp und der Baudrate)
Bemessungsspannung
DC Un, pe v] 24.0

Steckerbelegungen

Der schnelle Anschluss an den Bus und einige Ein-/Ausgange erfolgt ~ Der Stecker ist B-codiert und kann mit einem 5-poligen Anschluss

lUber 5-polige M12-Stecker der Communication Unit. M12 kontaktiert werden.
Auspragung Variante Produktschliissel Steckplatz
Kommunikations- Al A2 A3 A4 B1 B2 B3 B4
modul

1/0-Klemme E84DGFCPANP

PROFIBUS DI1

1/0 1xM12 E84DGFCPONP DI2

LED PB-in | PB-out

1/0-Klemme E84DGFCPAJP

PROFIBUS STO DI1

1/0 1xM12 E84DGFCP9JP DI2

» DI1...Dl4=Digitale Eingange
» LED= Statusanzeige Bus-Kommunikation
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Inverter Drives 8400 motec
Module

Kommunikationsmodule PROFINET

Mit dem Kommunikationsmodul PROFINET unterstiitzt der 8400
motec ein Feldbussystem, das eine durchgangige Kommunikation
von der Feldebene bis zur Unternehmensleitebene erschliesst.

Die Vorziige dieses Systems sind:

« Feldbussystem mit starkem Aufkommen

» Nutzung von IT-Standards

« Integrierter Switch erlaubt direktes Schleifen des PROFINET {iber
die Inverter

« Integrierter I/O-Knoten. Kommunikation und Lesen von Inputs
auch bei ausgeschalteter 400 V-Speisung moglich.

» Anschlussmoglichkeit einer externen 24 V-Versorgung

Kommunikationsmodule PROFINET

Auspragung Merkmale Anzahl freier | Produktschliissel
Steckplatze
Kommunikationsmodul
« Automatische Erkennung der Ubertragungsrate
100 MBit/s
« Aufbau einer Linientopologie durch integrierten 2-
Port-Switch
« Unterstiitzung der I&M 0...4-Funktionalitat zur
PROFINET Identifikation des Grundgerates 5 E84DGFCRONP
+ Link / Activity
* 4 LEDs zur Statusanzeige
* Reglerfreigabe
- 5Digitale Eingdnge
+ 1Digitaler Ausgang
« Automatische Erkennung der Ubertragungsrate
100 MBit/s
« Aufbau einer Linientopologie durch integrierten 2-
Port-Switch
+ Unterstiitzung der I&M 0...4-Funktionalitat zur
Identifikation des Grundgerates
« Link / Activity
PROFINET STO . 4LEDs zur Statusanzeige 5 E84DGFCROJP
 Reglerfreigabe
- 5Digitale Eingange
 1Digitaler Ausgang
& « 1Analoger Eingang
+ 1Relais
« Sicherheitsfunktion STO
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E84DGFCRONP E84DGFCROJP
Auspragung
Kommunikationsmodul PROFINET PROFINET STO
Schutzart
EN 60529 IP65
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -30 °C ... +60 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -30 °C ... +55 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -30 °C ... +75 °C)
Isolationsspannung zur Bezugserde PE
EN 61800-5-1 Uac vl 50.0
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Inverter Drives 8400 motec

Module

Kommunikationsmodule PROFINET

Technische Daten

Produktschliissel

Kommunikationsmodul E84DGFCRONP E84DGFCRCIJP
Kommunikation
Medium CAT5e S/FTP gemal? 1SO/ICE11801 (2002)
Kommunikationsprofil PROFINET RT Conf. Class B
Baudrate
b [MBit/s] 100

Bus-Teilnehmer

Slave (Device)
Netzwerktopologie

Baum, Stern und Linie
Anzahl logischer Prozessdatenkana-
le

1
Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit 1..8
Max. Leitungsliange
zwischen zwei Teilnehmern [ [m] 100
Bemessungsspannung
DC Un, be v] 24.0

Steckerbelegungen

Der schnelle Anschluss an den Bus und einige Ein-/Ausgange erfolgt

lUber 5-polige M12-Stecker der Communication Unit.

M12 kontaktiert werden.

Der Stecker ist D-codiert und kann mit einem 5-poligen Anschluss

Auspragung Variante Produktschliissel Steckplatz
Kommunikations- Al A2 A3 A4 Bl B2 B3 B4
modul
1/0-Klemme E84DGFCRANP
PROFINET DI1
1/0 1xM12 E84DGFCRIONP DI2
LED PN-in | PN-out
1/0-Klemme E84DGFCRAJP
PROFINET STO DI1
1/0 1xM12 E84DGFCRIJP DI2
» DI1... DI4= Digitale Eingdnge
» LED= Statusanzeige Bus-Kommunikation
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Inverter Drives 8400 motec
Zubehor

Ausfiithrungen Wiring Unit

Die Wiring Unit bildet die Schnittstelle zwischen den verschiedenen
MotorgroRen und Inverter. Weiter stellt sie die Flexibilitat der An-
schlussméglichkeiten fiir Leistung, Motor, Bremse und Bremswider-
stand dar. Die Wiring Unit ist in abhangig von der Motor- bzw. der
KlemmenkastengroRe.

Wiring Unit
Produktschliissel
E84DGVN1E E84DGVN2E E84DGVN3E E84DGVN4E E84DGVNS5E
Auspragung
Wiring Unit
Merkmale
« Fir « Fir « Fir « Fir  Fur
E84DVB3714 ... E84DVBUO5514 ... E84DVBL2224 ... E84DVBL14024 ... E84DVBI5524 ...
1124 1524 3024 7524 7524
« FiirMotorbaugro- | « Fiir Motorbaugro- | « Fiir Motorbaugro- | « Fiir Motorbaugro- | « Fiir Motorbaugro-
3e 063 und 071 Re 080,090 und Re 080, 090, 100 e 080, 090, 100 Re 132
e Schutzart IP66 100 und 112 und 112  Schutzart IP66
« Schutzart IP66 « Schutzart IP66 « Schutzart IP66
Steckermodule

An dem Inverter Drives 8400 motec sind standardmaBig Verschrau-
bungen fiir den Netzanschluss vorhanden. Alternativ kdnnen Q4-,

Q5- oder Q8- Steckermodule zum Einsatz kommen. Durch die univer-
sellen Anschlussmoglichkeiten der Module, kann ein Versorgungsbus
liber Stecker und Kupplung ohne externe Zusatze aufgebaut werden.

Anbau des

Steckermoduls rechts

™~

S

Anbau des
Steckermoduls links

HAN Stecker
Auspragung Abbildungen Merkmale Produktschliissel
_-f‘ b
Steckermodul 1 x Q5/0 links E84DZEVBLANP
« 5 Leistungskontakte und PE: 16 A / 400 V
» Anwendungen mit externem Netzverteiler
Steckermodul 1 x Q5/0 rechts E84DZEVBRANP
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Inverter Drives 8400 motec

Zubehor
HAN Stecker
Auspragung Merkmale Produktschliissel
Steckermodul 2 x Q5/0 links E84DZEVBLAFP
« 5 Leistungskontakte und PE: 16 A / 400 V
« Anwendungen mit Netzschleifen
Steckermodul 2 x Q5/0 rechts E84DZEVBRAFP
Steckermodul 1 x Q4/2 links E84DZEVBLPNP
« 4 Leistungskontakte und PE: 32 A /400 V
« 2 Steuerkontakte: 10 A/ 24V
« Anwendungen mit externem Netzverteiler
Steckermodul 1 x Q4/2 rechts E84DZEVBRPNP
Steckermodul 2 x Q4/2 links E84DZEVBLPRP
« 4 Leistungskontakte und PE: 32 A /400 V
« 2 Steuerkontakte:10A / 24V
« Anwendungen mit Netzschleifen
Steckermodul 2 x Q4/2 rechts E84DZEVBRPRP
Steckermodul 1 x Q8/0 links E84DZEVBLCNP
6 Leistungskontakte und PE: 25 A / 400 V
« Anschluss Motor bei Wandmontage
Steckermodul 1 x Q8/0 rechts E84DZEVBRCNP

4.2-48
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Zubehor

Interner Bremswiderstand

Anstelle der Steckermodule kann an der rechten Seite des 8400 motec
auch ein interner Bremswiderstand montiert werden.

Interner Bremswiderstand

Typ. Motorleis- | Netzspannung Produktschliissel Bemessungswi- | Bemessungsleis- | Warmekapazitét
tung derstand tung
4pol. Asynchron- Umrichter Bremswiderstand
motor
P Uac Ry PN Cn
(kw] (v [l (w] [Kws]
0.37 E84DVBO3714S00020
0.55 E84DVBO55145000020
0.75 E84DVBO7514S00020 E84DZEW220R 220.0
110 E84DVBO1124S00020
1.50 E84DVBO1524S00020
3AC320..528 15.0 0.28
2.20 E84DVBL2224500020
E84DZEW100R 100.0
3.00 E84DVBO3024S00020
4.00 E84DVBO4024S500020
5.50 E84DVBO5524S00020 E84DZEWO047R 47.0
7.50 E84DVBO7524S00020
Wandbefestigung
Die Wandbefestigung dient zur Befestigung des Inverters am Maschi- "
nengestell oder an der Wand. Die Ausfiihrung entspricht der Schutzart _ k=,
IP65 und ist einfach zu montieren. e '
N
K
‘|
L]
"
Wandbefestigung

Produktschliissel

E84DZMAWE1

Auspragung

Wandbefestigung

Merkmale

« Schutzart IP65
« Einfache Montage
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Inverter Drives 8400 motec ~

Bremswiderstinde

Zum Abbremsen groRRerer Tragheitsmomente oder bei langerem ge-
neratorischen Betrieb ist ein externer Bremswiderstand erforderlich.
Er wandelt Bremsenergie in Warme um.

Die in der nachfolgenden Tabelle empfohlenen Bremswiderstande
sind auf ca. 1.5-fache generatorische Leistung ausgelegt bei einer
Zykluszeit von 15/135 s (Brems-/Pausen-Verhaltnis). Diese Bremswi-
dersténde erfiillen im Allgemeinen die liblichen Anforderungen von
Standardanwendungen.

Bremswiderstand
Die Bremswiderstande sind mit einem Temperaturschalter (potenzi-
alfreier Offner) ausgestattet.

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Bemes- Bemes- | Warmeka-| Abmessungen | Masse
leistung nung sungswider- | sungsleis- | pazitat
stand tung
4pol. Asyn- Umrichter Bremswiderstand
chronmo-
tor
P UAC RN PN Cth hxbxt m
(kw] v Q] (w] [Kws] [mm] kel
0.37 E84DVBO3714S00020
0.55 E84DVBO5514S00020
0.75 E84DVBO7514S00000200 | ERBS180R350W 180.0 350.0 53.0 382 x124x122 2.0
110 E84DVBO1124S00020
1.50 3AC320... | E84DVBO15245000201
2.20 528 | E84DVBO2224S00020
ERBS100R625W 100.0 625.0 94.0 566 x 124 x 122 3.0
3.00 E84DVBI3024S000020
4.00 E84DVBO4024S00020
ERBS047R400W 47.0 400.0 60.0 400x 110x 105 2.3
520 E84DVBOS524500020 | kppsoa7Rgoow | 47.0 800.0 120 | 710x110x105 | 3.9
7.50 E84DVBO7524S00020

4.2-50 Lenze | VO3-de_DE-06/2014



Inverter Drives 8400 motec
Zubehor

USB-Diagnose-Adapter

Die Bedienung, Parametrierung und Diagnose der Inverter Drives
8400 und der Servo Drives 9400 liber die L-force-Diagnose-Schnitt-
stelle erfolgt mit dem Keypad X400 oder mit einem PC. Der Anschluss
eines PC kann liber die USB Schnittstelle und den USB-Diagnose-Ad-

apter erfolgen. J
Zur Verbindung des USB-Diagnose-Adapters mit der L-force-Diagnose-

Schnittstelle (DIAG) am Inverter sind drei verschiedene Anschlusslei-
tungen in den Langen 2.5 m, 5 m und 10 m separat erhaltlich. Die
Verbindung kann bei laufendem Betrieb hergestellt werden. Mit den
Engineering Tools EASY Starter oder Engineer kann die Bedienung,
Parametrierung oder Diagnose der Inverter durchgefiihrt werden.
Beide Tools haben einfache intuitive Oberflachen. So ist z.B. eine In-
betriebnahme schnell und einfach umzusetzen.

Alternativ zum USB-Diagnose-Adapter kann auch der PC-Systembu-
sadapter genutzt werden, hierfiir muss an dem Inverter eine CANo-
pen-Schnittstelle vorhanden sein.

» DieBedienung, Parametrierung und Diagnose der Inverter erfolgt
mit den Engineering Tools EASY Starter oder Engineer

USB-Diagnose-Adapter inkl.
Anschlussleitung zum PC

Auspragung Merkmale

« Eingangsseitige Spannungsversorgung liber USB-An-
schluss vom PC

+ Ausgangsseitige Spannungsversorgung tiber Diagnose-
Schnittstelle des Inverters

Diagnose-LEDs

Galvanische Entkopplung von PC und Inverter

+ Hot plug-fahig

USB-Diagnose-Adapter

&0

Produktschliissel

E94AZCUS

Anschlussleitungen fiir USB-Diagnose-Adapter

Auspragung Merkmale

» Llange:2.5m
Anschlussleitung fiir USB-Diagnose-Adapter | « Lange: 5m
» Lange:10m

Produktschliissel
EWL0070
EWL0071
EWL0072
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Inverter Drives 8400 motec
Zubehor

Handterminal

Mit dem Handterminal kann alternativ zum PC auf einfache Weise
eine lokale Bedienung, Parametrierung oder Diagnose erfolgen. Uber
strukturierte Meniis und eine Klartextanzeige sind die Daten schnell
erreichbar.

Das Handterminal kann von auBen an die L-force-Diagnose-Schnitt-
stelle (DIAG) des Umrichtes aufgesteckt werden.

.’;

Handterminal

Auspragung Merkmale

« Handterminal im robusten Gehause
« Inkl. 2.5m Kabel

« Schutzart IP20

« Fiir 8400 motec und protec.

Handterminal

Steckplatz

DIAG

Produktschliissel

EZAEBK2003

Schalter-/Poti-Einheit

Die Schalter-/Poti-Einheit wird direkt am 8400 motec oder an einer
anderen Stelle in der Anlage montiert. Mit der Schalter-/Poti-Einheit
und den im Inverter integrierten Steueranschliissen kann mit dem
integrierten Potentiometer ein analoger Sollwert vorgegeben werden;
Uber den Drehschalter kann der Antrieb z. B. gestartet bzw. gestoppt
oder die Drehrichtung gedndert werden.

Die Schalter-/Poti-Einheit in wird mit einer Anschlussleitung von 2.5
m ausgeliefert.

Auspragung Produktschliissel
Schalter- / Poti-Einheit

(IP65) E82ZBU
4.2-52

Schalter-/Poti-Einheit
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Inverter Drives 8400 motec ~

Systemleitungen

Fiir den Motoranschluss stellt Lenze fertig konfektionierte Hybridkabel
zur Verfiigung. Diese sind optimal auf die Verbindung zwischen den
Drive Package Komponenten abgestimmt. In den Leitungen sind der
Motoranschluss, der Fremdliifteranschluss, der Bremsenanschluss
und die Temperaturiiberwachung integriert. Die Leitungen kénnen
bis zu einer Leitungslange von 100 m in 0,1-m-Schritten ausgewahlt
werden.

10 pol. Leitungen

Lieferbar in den Querschnitten 1,52 und 2,52 mit Anschluss fir
Bremse oder Thermokontakt.

Produkt- Leitungs- Anschluss- Leitungs- Leitungsende Leitungsende
reihe art leitung lénge motorseitig (Buchse) reglerseitig
indm
EY A
Minimale
P o[o[o[3] ;e
Motor Maximale
5000 Lange
Feste 1.5mm’ Modular 16A Ohne Steck-
Verlegung 01039 HI0!7 Al0j0 verbinder

08 Modular 404

AOO Ohne Steck- Q 08 Modular 404

verbinder

0040 25 mm’ HoOo's Modular 16A A0 DO Ohne Steck-

verbinder

Q_ 09 Modular 40A

HO 9 Modular 40A AO0DO Ohngsteck-
verbinder

Q 9 Modular 40A

AO0O ?:r;rnz‘:rck' Q /9| Modular40a

0046 4.0 mm’ H 1/4 Modulardoa aAToTg ?el-ll‘;?nzt::k-
0/0/4[7] eom™ H[1[ 5| ModuaroA [A[[ ) Ohnestedk
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Inverter Drives 8400 motec
Zubehor

8 pol. Leitungen

Lieferbar in den Querschnitten 1,52 und 2,52 mit Anschluss fiir
Bremse und Thermokontakt.

Produkt- Leitungs- Anschluss- Leitungs- Leitungsende
reihe art leitung lange motorseitig (Buchse)
indm
EY A
Minimale
P ofofof3] ;e
Motor Maximale
5000 Lange
Feste 1.5 mm’ Schraub-
Verlegung 0037 M0 verschluss
MO SpeedTec
H 1 10E-T7
H1 10E-A
Schraub-
M 0 verschluss
MO SpeedTec
H 1 10E-Y
AO Ohne Steck-
verbinder
2.5 mm’ Schraub-
0038 M0 verschluss
MO0 SpeedTec
H1 10E-7
H1 10E-A
Schraub-
M 0 verschluss
M0 SpeedTec
H1 10E-T
H 1 10E-A
A O Ohne Steck-
verbinder

42-54

Leitungsende
reglerseitig

AODO Ohn‘eSteck—
verbinder

Q10 <

Ohne Steck-
A0OO ne Stec

verbinder
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Zubehor
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