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Lenze macht vieles
einfach fur Sie.

Wir erarbeiten gemeinsam mit Ihnen die beste Losung
und setzen lhre Ideen mit Begeisterung in Bewegung.
Ganzgleich, ob bei der Optimierung einer bestehenden
oder der Entwicklung einer neuen Maschine. Wir streben
nach Einfachheit und suchen darin die Perfektion. Das
stecktin unserem Denken, in unseren Dienstleistungen
und in jedem Detail unserer Produkte. So einfach ist

das!

1

Ideen entwickeln

Sie wollen die beste Maschine bauen und
haben schon erste Ideen dafiir? Dann bringen
Sie diese mit uns zu Papier: angefangen bei
kleinen Innovationsschritten im Detail bis
hin zu komplett neuen Maschinen. Gemein-
sam entwickeln wir ein auf Ihre Anforderun-
gen abgestimmtes, intelligentes und nachhal-
tiges Konzept.

4

Maschinen herstellen

Funktionsvielfalt im Einklang: Als einer der

wenigen Komplettanbieter konnen wir lhnen
fiir jede Maschinenaufgabe genau die Produk-
te liefern, die Sie auch wirklich benétigen —

nicht mehr und nicht weniger. Hierfiir steht
unser L-force Produktportfolio, eine konsis-

tente Plattform fiir die Realisierung von An-
triebs- und Automatisierungsaufgaben.

2

Konzepte erstellen

In Ihren Maschinenaufgaben sehen wir will-
kommene Herausforderungen. Wir unterstiit-
zen Sie mit unserem umfangreichen Know-
how und liefern wertvolle AnstéRe fiir Ihre
Innovationen. Die einzelnen Bewegungs- und
Steuerungsfunktionen betrachten wir dabei
ganzheitlich und erarbeiten durchgangige
Antriebs- und Automatisierungslésungen fiir
Sie: so einfach wie moglich, so umfassend
wie nétig.

5

Betrieb sichern

Produktivitat, Zuverlassigkeit und taglich
neue Spitzenleistungen —das sind unsere
entscheidenden Erfolgsfaktoren fiir Ihre Ma-
schine. Nach der Auslieferung bieten wir Ih-
nen durchdachte Service-Konzepte fiir einen
dauerhaft sicheren Betrieb. Im Fokus steht
hier die kompetente Unterstiitzung durch
das exzellente Anwendungs-Knowhow unse-
rer erfahrenen Spezialisten im Aftersales.

3

Losungen erarbeiten

Unsere einfache Formel fiir zufriedene Kun-
den: Eine aktive Partnerschaft mit kurzen
Entscheidungswegen und einem individuell
abgestimmten Angebot. Auf Grundlage die-
ses einfachen Prinzips begegnen wir schon
seitlangem denimmer spezieller werdenden
Kundenbediirfnissen im Maschinenbau.



Aus Prinzip:
Immer die passen-
den Produkte.

Das umfangreiche Lenze L-force Produktportfolio folgt
einem ganz einfachen Prinzip. Denn die Funktionen
unserer fein skalierten Produkte sind der Base-Line,
State-Line oder High-Line zugeordnet.

produktauswah f;,
e maschinena ”fgabe

Ihr bedeutender Vorteil: Dadurch erkennen Sie schnell, =
welche Produkte fiir Inre Anforderungen die beste Lo- gt o

sung ergeben. ISy

Starke Produkte mit groBer Wirkung:

- Einfaches Handling

« Langlebige Qualitat

« Zuverldssige Technologien am Puls der Zeit

Con trojja .

Lenze-Produkte werden in einem eigenen Testlabor auf = _
Herz und Nieren Uberpriift. So garantieren wir lhnen s
eine dauerhafte Qualitdt und lange Lebensdauer. AuBer- /
dem gewahrleisten Ihnen fiinf Logistikzentren die o
weltweite Verfiigbarkeit und schnelle Lieferung Ihrer =
ausgewahlten Lenze-Produkte. So einfach ist das!
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Servo Drives 9400 HighLine

Allgemeines

Produktschliissel

E94A S H E 002 4 A 33 EN PM -

Ausfiihrung MXI1
S — Single Drive LF
M — Multi Drive CA
DN
Reihe MXI 2 ET
H — HighLine LF
CA
Bauform DN
E — Einbau ET
EN
Bemessungsstrom [A] EP
(Angabe gerundet) EC
002 032 245 PM
003 047 292 ER
004 059 366 NN
007 086 460
009 104 572
013 145 635
017 172 695 MMI
024 202 11 - MM110
22 — MM220
Spannungsklasse Gerat 33 — MM330
4—3 %400V 43 — MM430
MSI
A — SMO
B — SM100
LF - Leitfrequenz D — SM300
CA — CANopen E — SM301
DN — DeviceNet
ET — EtherCAT
EN — Ethernet
EP — ETHERNET Powerlink MN/CN
EC — ETHERNET Powerlink CN
PM — PROFIBUS MXI 1 — Steckplatz fiir Erweiterungsmodul 1
ER — PROFINET MXI 2 - Steckplatz fiir Erweiterungsmodul 2
NN - kein Modul MMI = Steckplatz fiir Speichermodul

MSI - Steckplatz fiir Sicherheitsmodul

44-4 Lenze | VO3-de_DE-08/2014



Servo Drives 9400 HighLine

Allgemeines
H Y 010 1 abi15kw
(ohne Montagesockel)
b—— S 003 4 H X 005 1 bis11kW
_|_ T T T T T T (mitMontagesockel)
Ausfiihrung Sockel

S — Single Drive
M — Multi Drive

Bemessungsstrom Sockel [A]
(Angabe gerundet)

003

004

007

009

024

Spannungsklasse Sockel
4-3x400V

zusatzliche Komponente
N — keine zusdtzliche Komponente
H — mit Bremsenmodul

Montage
X — integriert im Montagesockel
Y — Integriert im Gerat

Stromkennung
(Angabe gerundet)
002-10A
005-25A
010-5,0A

Spannungsklasse

1 - 24V
5 - 205V
6 — 180V

Lenze | VO3-de_DE-08/2014 44-5



Servo Drives 9400 HighLine

Allgemeines

Produktschliissel Versorgungsmodule und Versor-

gungs-/ Riickspeisemodule

E94A P N E

E94A R N E

Ausfiithrung

P — Versorgungs-
modul

R — Versorgungs-/
Riickspeise-
modul

Bauform

E — Einbau

Bemessungsstrom [A]

(Angabe gerundet)
Versorgungsmodul

010

036

100

245
Versorgungs-/Riickspeisemodul
(Angabe fur Ruckspeisebetrieb)
013

024

Spannungsklasse Gerat

P 036 (Ab36.2kW ohne

Montagesockel)

A 22 EN PM - P 036

—I—__ Bemessungsstrom
Sockel [A]
010
036

Ausfiihrung Sockel
P - Versorgungsmodul

MXI11

MXI1 2
CA
EN
PM
NN
MMI
22 — MM220
MslI
A — SMO

4-3x400V

CA — CANopen
EN — Ethernet
PM — PROFIBUS

NN - kein Modul

44-6

MXI1 — Steckplatz fiir Erweiterungsmodul 1
MXI 2 — Steckplatz fiir Erweiterungsmodul 2
MMI - Steckplatz fiir Speichermodul

M5l — Steckplatz fiir Sicherheitsmodul

Lenze | VO3-de_DE-08/2014



Servo Drives 9400 HighLine

Allgemeines

Kurzzeichenlegende

b [mm]
Cin  [KWs]
feh [kHz]
h [mm]
i

IN, out [A]
Inac  [A]
In,oc  [A]
Ired, [A]
out

Ired, DC [A]

m [kgl
Nmax | Lr/min]
P [kw]
Pn [kw]
Pmax, 1 [kW]
Pmax, 2 [kW]
Py [kw]
Ry [Q]
Rmin [Q]

t [mm]
u vl
Ue M
Upc V]
Un,ac | [V
Un,pc | [V
Uout [V]

Abmessungen
Warmekapazitat
Bemessungsschaltfrequenz
Abmessungen

Ubersetzung
Ausgangsbemessungsstrom
Netzbemessungsstrom

Zwischenkreisbemessungs-
strom

Reduzierter Ausgangsstrom

Reduzierter Zwischenkreiss-
trom

Masse

Max. Drehzahl

Typ. Motorleistung
Bemessungsleistung
Max. Ausgangsleistung
Max. kurzzeit. Ausgangsleis-
tung

Verlustleistung
Bemessungswiderstand
Min. Bremswiderstand
Abmessungen
Spannungsabfall
Netzspannung
DC-Einspeisung
Bemessungsspannung
Bemessungsspannung
Ausgangsspannung

DIAG

DIN

EN

EN 60529
EN 60721-3

EN 61800-3

IEC61131-2

IEC
IEC 61508

VDE

Steckplatz Diagnoseadapter
Deutsches Institut flir Normung eV.
Europaische Norm

Schutzarten durch Gehause (IP-Code)

Klassifizierung von Umweltbedingungen; Teil 3:
Klassen von UmwelteinflussgroRen und deren
Grenzwerte

Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe Teil 3:
EMV-Anforderungen einschliellich spezieller
Priifverfahren

Speicherprogrammierbare Steuerungen Teil 2:
Ausriistung und Tests

International Electrotechnical Commission

Functional safety of electrical/electronic/program-
mable electronic safety-related systems

International Mounting Code

International Protection Code

Modul Memory Interface (Speichermodul)
Modul Safety Interface (Sicherheitsmodul)
National Electrical Manufacturers Association
Underwriters Laboratory Listed Product
Underwriters Laboratory Recognized Product
Verband deutscher Elektrotechniker

Lenze | VO3-de_DE-08/2014
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Servo Drives 9400 HighlLine

Allgemeines

Servo Drives 9400 Single Drive und Multi Drive

Viele technische Errungenschaften erleichtern uns den Alltag.
Einfach mit einem Klick

+ wird es Licht

- rastet ein Sicherheitsgurt ein

« surfen Sie im World Wide Web

« machen Sie einen schénen Schnappschuss von Ihrer Familie.

Der Servo Drives 9400 revolutioniert Ihre Servotechnik —mit einfachen
Klicks.

Single Drive

Unsere Einachsgerate vereinen Netzeinspeisung, Zwischenkreis und
Wechselrichter in einem Gerat. Die Filterelemente und der Bremschop-
per sind in dem Servo Inverter integriert und erméglichen einen aut-
arken Einsatz in verteilten Schaltschrankinstallationen. Durch die
Verwendung entsprechender Unterbaufilter (bis 55 kW) lassen sich
ohne zusatzliche Montageflache hohere Entstoérgrade erreichen.

Multi Drive

Unsere Mehrachsgerate eignen sich besonders fiir zentrale, kompakte
Mehrachsinstallationen. Der Energieaustausch im Zwischenkreis
senkt den Leistungsbedarf auf der Netzseite. Die Achsen nutzen die
Netzeinspeisung, den Bremschopper und den EMV-Filter gemeinsam.
Der Aufwand fiir Material und Installation reduziert sich dadurch
deutlich. Bei den Antriebsreglern bis 15 kW sorgt das integrierte
Zwischenkreisschienensystem fiir kompakte Installation.

Servo Drives 9400 Single Drive und Servo Drives 9400 Multi Drive

44-8

HighlLine — fiir dezentrale Steuerungskonzepte

Die Gerateausfiihrung Servo Drives 9400 HighLine liefert Intelligenz
im Antrieb und ist somit fiir dezentrale Motion Control-Anwendungen,
aber auch fiir zentrale Steuerungstopologien konzipiert.

Es stehen fertige Technologieapplikationen, z. B. Tabellenpositionie-
rung, elektronisches Getriebe und Gleichlauf mit Markensynchroni-
sierung von Lenze zur Verfligung, um unterschiedliche Anwendungen
einfach durch Parametrierung zu I6sen. Durch den im L-force Engineer
HighLevel (PC-Inbetriebnahmewerkzeug) integrierten Funktions-
Baustein-Editor, besteht die Méglichkeit, die Funktionen einfach und
flexibel anzupassen.

Der Servo Drive HighLine hat den CANopen-Feldbus, konventionelle
1/0’s, Diagnose-LEDs, eine Diagnoseschnittstelle sowie einen Resolver-
und einen universellen Encodereingang on board.

Zusatzlich besitzt der HighLine zwei Erweiterungssteckplatze fiir
Kommunikations- beziehungsweise Erweiterungsmodule sowie je-
weils einen Steckplatz fiir ein Speicher- und ein Sicherheitsmodul,
damit Idsst sich das Gerat optimal an lhre Bediirfnisse anpassen.

Lenze | VO3-de_DE-08/2014



Servo Drives 9400 HighLine

Allgemeines

Funktionen und Eigenschaften

Auspragung

Servo Drives 9400 HighLine

Regelungsarten, Motorregelung
Feldorientierte Servoregelung (SC)
Sensorlose Regelung (SLPSM)
U/f-Steuerung (VFCplus)

Fiir Servo-Synchronmotoren, Servo- und Drehstrom-Asynchronmotoren
Fiir Servo-Synchronmotoren

Fiir Drehstrom- und Servo-Asynchronmotoren (linear oder quadratisch)

Grundfunktionen

Betriebsarten nach CiA 402

Auswertung elektronisches Typenschild (ETS)

Frei belegbares User-Menii

Freie Funktionsblockverschaltung mit umfangreicher Funktionsbibliothek
Parameter-Umschaltung

Gleichstrombremsfunktion

Bremsenmanagement zur verschleilarmen Bremsenansteuerung
Fangschaltung

S-Rampen fiir sanftes Beschleunigen

PID-Regler

Homing mode

Interpolated position mode

Cyclic synchronous position (csp) - Zyklische Vorgabe Position

Cyclic synchronous velocity (csv) - Zyklische Vorgabe Geschwindigkeit
Cyclic synchronous torque (cst) - Zyklische Vorgabe Drehmoment

Fiir Lenze-Servomotoren

Technologieapplikationen

Erweiterte Funktionen

Stellantrieb Drehzahl

Stellantrieb Drehmoment
Elektronisches Getriebe

Gleichlauf mit Markensynchronisierung
Tabellenpositionierung
Positionier-Ablaufsteuerung

Funktionsblocke fiir Kurvenscheiben- Funktion

Uberwachungen und SchutzmaRnahmen

Kurzschluss

Erdschluss
Uberspannung
Unterspannung
Motorphasenausfall
Uberstrom

12 x t-Motoriiberwachung
Ubertemperatur
Motor-Ubertemperatur
Bremschopper, Bremswiderstand
Liifter

Kippen des Motors

Diagnose

Statusanzeigen

Diagnoseschnittstelle

Datenlogger, Logbuch, Oszilloskopfunktionen
6 LED

Integriert
Fiir USB-Diagnose-Adapter oder Keypad (Handterminal)

Bremsbetrieb
Bremschopper

Bremswiderstand

Integriert in Single Drives

Extern

Lenze | VO3-de_DE-08/2014
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Servo Drives 9400 HighLine

Allgemeines

Grundauslegung Achsmodule

Die Auslegung der Single Drive- und Multi Drive-Achsmodule ist hier
in den wichtigsten Schritten zusammengestellt.

Benoétigte Motorleistung

Aus den Daten der Anlage werden zunachst das erforderliche ma-
ximale Drehmoment M,,,, die maximale Drehzahl n,,,,, das ef-
fektive Drehmoment Mg und bei Getriebemotoren die Uberset-
zung i bestimmt.

Motorauswahl

Aus den vorliegenden Daten kann dann der richtige Servomotor
der Reihen MCS (Synchronmotoren), MCA, MQA oder MDFQA
(Asynchronmotoren) ausgewahlt werden.

« Bremsbetrieb

Zum Abbremsen gréRerer Tragheitsmomente oder bei langerem ge-

neratorischen Betrieb kann bei den Single Drive-Achsmodulen und
bei den Versorgungsmodulen liber den integrierten Bremschopper
die Bremsenergie an einen externen Bremswiderstand abgegeben
und in Warme umgewandelt werden.

Der Bremschopper ist in der Lage, die Dauerbremsleistung Py dauer-
haft (Fall A) oder die Spitzenbremsleistung Py, fur die Einschaltzeit

t,,, gefolgt von der Erholzeit t,, abzufiihren (Fall B).

s A

» Auswahl des Achsmoduls

Die Auswahl des Achsmoduls erfolgt nach den erforderlichen Ma-
ximalstrémen und der erforderlichen Leistung.

Gerateabhangig konnen die Servo Drives 9400 sowie die Versor-
gungsmodule fiir die Uberlastzeit t,y mit dem max. Ausgangsstrom
Imax betrieben werden, wenn das Gerdt anschlieRend fiir die Erhol-
zeit t,. mit einem reduzierten Ausgangsstrom betrieben wird.
Auslastungsabhangig erfolgt eine automatische Anpassung der
Schaltfrequenz.

max

t t

ol re

Maximaler Ausgangsstromzyklus

v
—

Bremschopperausgangsleistung

44-10
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Servo Drives 9400 HighLine

Allgemeines

Auslegung Verbundbetrieb
Auslegung Achsmodule im Verbund

Die Ermittlung des benétigten Versorgungsmoduls fiir eine Mehrachs-
anwendung ist optimal méglich, wenn fiir alle Achsmodule die Zeit-
Leistungs-Diagramme fiir den kompletten Maschinenzyklus vorliegen.
Aus der Addition der zeitgleichen Einzelleistungen kann die benétigte
Gesamtleistung und damit die minimale Leistung des Versorgungs-
moduls bestimmt werden. Auf dem gleichen Weg kann die benétigte
Bremsleistung bzw. Riickspeiseleistung ermittelt werden.

» Die Auslegung fiir die Achsmodule im Verbund kann einfach mit
dem DSC realisiert werden. Inklusive Energiebetrachtung und
Energiepass.

Zeit-Leistungs-Diagramm eines Servo-Mehrachssystems
P ;...P4 = Einzelleistung der Achse 1...Achse 4

P,es = Addition der Einzelleistungen

Pres 1-4 = Mittelwert der Einzelleistungen

Lenze | VO3-de_DE-08/2014 44-11



Servo Drives 9400 HighLine T
Allgemeines i :
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Normen und Einsatzbedingungen

Konformitat
CE Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG
EAC TP TC 004/2011 (TR ZU 004/2011)
TP TC 020/2011 (TR ZU 020/2011)
Approbation
UL 508C Power Conversion Equipment (File-No. E132659)
Schutzart
EN 60529 1P202)
NEMA 250 Type 1

Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1)
Transport (EN 60721-3-2)
Betrieb (EN 60721-3-3)

1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)

Aufstellungshohe

Betrieb (Germanischer Lloyd)

iber NN (Rlgrepe [m] 4000
Riittelfestigkeit
Transport (EN 60721-3-2) 2M2

5Hz <f<13.2Hz: £ 1 mm Amplitude
132Hz<f<100Hz:0.7 g

1) In Vorbereitung fiir die Produkte: Sinusfilter EZS3-180A200 bis EZS3-480A200

und Netzfilter fiir Versorgungs-/ Riickspeisemodule.
2) Nicht im Anschlussbereich der motorseitigen Klemmen

Netzform

Netze mit geerdetem Y-Punkt (TN- und TT-Netze)
Netze mit hochohmigem oder isoliertem Y-Punkt (IT Netze)

Ableitstrom gegen PE

EN 61800-5-1 | [mA] > 3.5 mA, Festinstallation erforderlich, der PE muss doppelt ausgefiihrt
werden
Storaussendung
EN 61800-3 Leitungsgefiihrte Stéraussendung:
Max. geschirmte Motorleitungslangen zur Einhaltung der EMV-Schutzan-
forderung C2 ohne externe FiltermaBnahmen

E94ASOE0024 bis E94ASCIE0244: 10 m

E94ASCIE0324 bis E94ASCIE1044: 50 m

E94ASCIE1454 bis E94ASCIE6954: 150 m
Storfestigkeit
EN 61800-3 Kategorie C3
Isolationsfestigkeit
EN 61800-5-1 Uberspannungskategorie 11|

tiber 2000 m iiber NN Uberspannungskategorie |1

Verschmutzungsgrad
EN 61800-5-1 2

Schutzisolierung von Steuerschaltkreisen
EN 61800-5-1

fir digitale Eingdnge und Ausgange
Sichere Trennung vom Netz: doppelte/verstarkte Isolierung
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» DieDaten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.37 0.75 1.50 3.00
Produktschliissel )
Single Drive E94ASIE0024 E94ASOIE0034 E94ASLIE0044 E94ASCIE0074
Netzspannungsbereich
Uac V] 3/PEAC180V-0% ... 550 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel IN, AC [A] 1.5 2.5 3.9 7.0
Ohne Netzdrossel IN. AC [A] 21 3.5 5.5 9.9
Ausgangsbemessungsstrom '
Inout | [Al 15 2.5 4.0 7.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 8
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 1.93 3.13 5.03) 8.83)
4 kHz lout [A] 1.93 3.13 5.03) 8.83)
8 kHz lout [A] 15 2.5 4.0 7.0
16 kHz lout [A] 1.1 1.9 3.0 5.3
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom 1. 4)
Imax, out | [Al 2.8 4.7 7.5 13.1
Reduzierter Ausgangsstrom .4
lred, out | [Al 1.40 2.30 3.80 6.60
Uberlastzeit 4
to) [s] 60.0
Erholzeit 2.4
tre [s] 120.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom.4)
lmax,out | [A] 6.0 10.0 16.0 21.0
Reduzierter Ausgangsstrom .4
lred,out | [Al 1.40 2.30 3.80 6.60
Uberlastzeit .4
to) [s] 0.5
Erholzeit 2.4
e [s] 4.5

2)0 1 - Siehe Produktschlissel

1)0 10 - Siehe Grafik

3) Betrieb nur zuldssig mit Netzdrossel oder Netzfilter
4) Netzfilter erforderlich, ohne Netzfilter reduzieren sich die angegebenen
Werte flr |z, und g
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.37 0.75 1.50 3.00
Produktschliissel 2
Single Drive E94ASIE0024 E94ASOIE0034 E94ASLIE0044 E94ASCIE0074
DC-Einspeisung
Upc [V] DC260V-0%...775V +0 %
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc | [A] 2.6 43 6.7 12.1
Verlustleistung
Py W] 110 130 160 210
Abmessungen
Hohe h [mm] 350
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 481
Breite b [mm] 60 90
Tiefe t [mm] 288
Masse
m [kgl 4.0 5.3
Max. Leitungsliange
geschirmt C1 mit externen MaBnahmen [ [m] 25
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen |, [m] 10
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ -~ [m] 50 100
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
PN [kw] 1.3 1.9 26
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Pmax,1 | [KW] 6.4 11.2
Einschaltzeit )
o [s] 1.0
Erholzeit )
tre [s] 4.3 4.4 42
Min. Bremswiderstand 2
Rmin [Q] 82.0 47.0

2)0 1 - Siehe Produktschliissel

1)° 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» DieDaten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 5.50 7.50 11.0
Produktschliissel 2)
Single Drive E94ASOIE0134 E94ASOIE0174 E94ASOIE0244
Netzspannungsbereich
Uac V] 3/PEAC180V-0% ... 550 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel IN, AC [A] 11.8 15.0 20.5
Ohne Netzdrossel IN. AC [A] 16.8 21.0 29.0
Ausgangsbemessungsstrom '
Inout | [Al 13.0 16.5 235
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 8
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 16.33) 20.63) 29.43)
4 kHz lout [A] 16.33) 20.63 29.43)
8 kHz lout [A] 13.0 16.5 235
16 kHz lout [A] 9.8 12.4 17.6
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom 2 4)
Imax, out | [Al 244 30.9 44.1
Reduzierter Ausgangsstrom 2.4
lred, out | [Al 122 15.5 22.1
Uberlastzeit2 4
to) [s] 60.0
Erholzeit 2.4
tre [s] 120.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2.4)
lmax,out | [A] 39.0 49.5 58.8
Reduzierter Ausgangsstrom2 4
lred,out | [Al 122 15.5 22.1
Uberlastzeit2 4
to) [s] 0.5
Erholzeit 2.4
e [s] 4.5

1)0 1 - Siehe Produktschlissel

2)0 10 - Siehe Grafik

3) Betrieb nur zuldssig mit Netzdrossel oder Netzfilter
4) Netzfilter erforderlich, ohne Netzfilter reduzieren sich die angegebenen
Werte flr |z, und g
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 5.50 7.50 11.0
Produktschliissel 2
Single Drive E94ASOIE0134 E94ASOIE0174 E94ASOIE0244
DC-Einspeisung
Upc [V] DC260V-0%...775V +0 %
Zwischenkreisbemessungsstrom
In, bC [A] 20.6 25.7 35.5
Verlustleistung
Py W] 320 380 500
Abmessungen
Hohe h [mm] 350
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 481
Breite b [mm] 120
Tiefe t [mm] 288
Masse
m [kgl 8.1
Max. Leitungsliange
geschirmt C1 mit externen MaBnahmen [ [m] 25
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen = |, [m] 10
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ -~ [m] 100
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
PN [kw] 47 6.4 9.3
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Pmax,1 | [KW] 195 29.2
Einschaltzeit )
o [s] 1.0
Erholzeit )
tre [s] 42 43 3.9
Min. Bremswiderstand 2
Rmin [Q] 27.0 18.0

2)0 1 - Siehe Produktschliissel

1)° 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 15.0 22.0 30.0
Produktschliissel 2)
Single Drive E94ASCIE0324 E94ASCIE0474 E94ASOIE0594
Netzspannungsbereich
Unac V] 3/PEAC180V-0% ... 550 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel In, AC [A] 29.0 43.0 54.0
Ohne Netzdrossel IN, AC [A] 29.0 43.0 54.0
Ausgangsbemessungsstrom
Inout | [Al 32.0 47.0 59.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 8 4
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 38.4 47.0 59.0
4 kHz lout [A] 38.4 47.0 59.0
8 kHz lout [A] 32.0 41.0
16 kHz lout [A] 16.8 215
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 57.6 70.5 88.5
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 28.8 35.3 44.3
Uberlastzeit 2
to) [s] 60.0
Erholzeit 2
tre [s] 120.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 76.8 94.0 118.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 28.8 35.3 44.3
Uberlastzeit 2
tol [s] 0.5
Erholzeit2)
tre [s] 4.5

l)o 1 - Siehe Produktschliissel

2)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001
» DieDaten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung

4pol. Asynchronmotor P [kw] 15.0 22.0 30.0
Produktschliissel )
Single Drive E94ASCIE0324 E94ASCIE0474 E94ASOIE0594
DC-Einspeisung
Upc v] DC260V-0%..775V +0 %
Zwischenkreisbemessungsstrom
In, bC [A] 36.0 53.0 66.0
Verlustleistung
Py W] 700 1050 1122
Abmessungen
Hohe h [mm] 556
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 606
Breite b [mm] 206
Tiefe t [mm] 294
Masse
m [kg] 26.5
Max. Leitungsliange
geschirmt C1 mit externen MaBnahmen [ - [m] 50
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen = |,a [m] 50
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ [m] 100
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
Py [kw] 126 186 253
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Prmax,1 | kW] 29.2 35.0
Einschaltzeit)
ton [s] 260.0 320.0 430.0
Erholzeit )
tre [s] 340.0 280.0 170.0
Min. Bremswiderstand v
Rimin [Ql 18.0 15.0

2)° 1 - Siehe Produktschlissel

1)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 45.0 55.0
Produktschliissel 2)
Single Drive E94ASCIE0864 E94ASCIE1044
Netzspannungsbereich
Unac V] 3/PEAC180V-0% ... 550 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel In, AC [A] 79.0 95.0
Ohne Netzdrossel IN, AC [A] 79.0 95.0
Ausgangsbemessungsstrom
Inout | [Al 86.0 104.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 4
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 86.0 104.0
4 kHz lout [A] 86.0 104.0
8 kHz lout [A] 73.0 78.0
16 kHz lout [A] 38.3 41.0
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 129.0 156.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 64.5 78.0
Uberlastzeit 2
to) [s] 60.0
Erholzeit 2
tre [s] 120.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 172.0 208.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 64.5 78.0
Uberlastzeit2)
tol [s] 0.5
Erholzeit2)
tre [s] 4.5

l)o 1 - Siehe Produktschliissel

2)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001
» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 45.0 55.0
Produktschliissel 2
Single Drive E94ASCIE0864 E94ASCIE1044
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc = [A] 96.8 116.4
Verlustleistung
Py W] 1500 1800
Abmessungen
Hohe h [mm] 655
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 706
Breite b [mm] 266
Tiefe t [mm] 370
Masse
m [kgl 42.0
Max. Leitungsliange
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ [m] 50
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ [m] 100
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
Py [kw] 37.9 46.3
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Pmax, 1 [kw] 70.1
Einschaltzeit )
ton [s] 320.0 400.0
Erholzeit )
tre [s] 280.0 200.0
Min. Bremswiderstand v
Rmin [Q] 7.5

2)0 1 - Siehe Produktschlissel
1)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

o
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] = 75.0 § 8503 9504 90.0 1053 1104 105 @ 1253) 1354
Produktschliissel 2)
Single Drive E94ASCIE1454 E94ASOIE1724 E94ASOIE2024
Netzspannungsbereich
Unac V] 3/PEAC342V-0% ... 550 V+0 %, 48 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel In, AC [A] 140.0 166.0 195.0
Ohne Netzdrossel IN, AC [A] 140.0 166.0 195.0
Ausgangsbemessungsstrom
Inout | [Al | 145.0 172.0 202.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 4
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 145.0 160.0 | 177.0 | 172.0 | 195.0 @ 212.0 | 202.0 | 240.0 260.0
4 kHz lout [A] 145.0 172.0 202.0
8 kHz lout [A] | 1020 120.0 131.0
16 kHz lout [A]
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 218.0 195.0 258.0 233.0 303.0 286.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
ledout | [Al | 109 | 145 | 168 | 129 = 180 | 201 | 152 | 226 | 247
Uberlastzeit 2
to) [s] 60.0
Erholzeit 2
tre [s] 120.0

Daten fiir 10 s Uberlast

Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax, out [A] 261.0 218.0 | 195.0 | 310.0 | 258.0 | 233.0 H 364.0 | 303.0 286.0

Reduzierter Ausgangsstrom2)
Ived, out [A] 109 145 168 129 180 201 152 226 247

1)° 1 - Siehe Produktschlissel

2)0 10 - Siehe Grafik

3) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur und festeingestellter
Schaltfrequenz von 2 kHz.

4) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur, festeingestellter Schaltfre-
quenz von 2 kHz und max. Netzspannung von AC 440 V.
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

o
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 750 850 95.0 @ 90.0 105 110 105 125 135
Produktschliissel 2
Single Drive E94ASCIE1454 E94ASOIE1724 E94ASOIE2024
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc = [A] 171.0 203.0 239.0
Verlustleistung
Py W] 2100 2200 2600
Abmessungen
Hohe h [mm] 897 1166
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 930 1199
Breite b [mm] 407
Tiefe t [mm] 427
Masse
m [kg] 95.0 107.0 109.0
Max. Leitungsliange
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ [m] 150
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ [m] 150
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
Py [kw] 31.5 36.7 451
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Pmax,1 | kW] 105.1 1222 150.2
Einschaltzeit )
ton [s] 60.0
Erholzeit )
tre [s] 540.0
Min. Bremswiderstand v
Rmin Q] 5.0 43 35

2)0 1 - Siehe Produktschlissel

1)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» DieDaten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung

4pol. Asynchronmotor P [kw] = 130 @ 1603 1654 150 @ 1903 2104 190 2353 2504
Produktschliissel 2)
Single Drive E94ASCIE2454 E94ASCIE2924 E94ASOIE3664
Netzspannungsbereich
Unac V] 3/PEAC342V-0% ... 550 V+0 %, 48 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel In, AC [A] 237.0 280.0 354.0
Ohne Netzdrossel IN, AC [A] 237.0 280.0 354.0
Ausgangsbemessungsstrom
In, out [A] | 315.0 395.0 443.0
Bemessungsschaltfrequenz
fch [kHZ] 2
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 245.0 | 302.0 | 315.0 | 292.0 | 361.0 395.0 366.0 | 443.0 480.0
4 kHz lout [A] | 209.0 250.0 313.0
8 kHz lout [A] | 160.0 191.0 240.0
16 kHz lout [A]
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 368.0 347.0 438.0 435.0 549.0 528.0

Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred,out | [Al 184 | 275 299 219 330 375 275 | 415 | 456

Uberlastzeit2
tol [s] 60.0

Erholzeit2
tre [s] 120.0

Daten fiir 10 s Uberlast

Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax, out [A] 441.0 | 368.0 347.0 | 526.0 438.0 435.0 | 659.0 | 549.0 528.0

Reduzierter Ausgangsstrom2)

ledout [Al | 184 | 275 = 299 | 219 | 330 375 | 275 415 456

1)° 1 - Siehe Produktschlissel

2)0 10 - Siehe Grafik

3) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur und festeingestellter
Schaltfrequenz von 2 kHz.

4) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur, festeingestellter Schaltfre-
quenz von 2 kHz und max. Netzspannung von AC 440 V.
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001
» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] = 130 160 165 150 190 210 190 235 250
Produktschliissel 2
Single Drive E94ASCIE2454 E94ASCIE2924 E94ASCIE3664
Zwischenkreisbemessungsstrom
In, bC [A] 290.0 343.0 4340
Verlustleistung
Py W] 3300 4100 4900
Abmessungen
Hohe h [mm] 1546
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 1580
Breite b [mm] 407
Tiefe t [mm] 427
Masse
m [kg] 132.0 161.0
Max. Leitungsliange
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ [m] 150
geschirmt C2 mit externen MaRBnahmen [ [m] 150
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
Py [kw] 56.3 68.6 90.1
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Pmax,1 | kW] 187.7 2285 300.4
Einschaltzeit )
ton [s] 60.0
Erholzeit )
tre [s] 540.0
Min. Bremswiderstand v
Rmin Q] 2.8 23 1.8

2)0 1 - Siehe Produktschlissel

1)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» DieDaten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

=
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 240 2903 3154 300 3203 3454)
Produktschliissel 2)
Single Drive E94ASTIE4604 E94ASOIES724
Netzspannungsbereich
Unac V] 3/PEAC342V-0% ... 550 V+0 %, 48 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel In, AC [A] 444.0 553.0
Ohne Netzdrossel IN, AC [A] 444.0 553.0
Ausgangsbemessungsstrom
In, out [A] 460.0 572.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 2
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 460.0 550.0 600.0 572.0 610.0 658.0
4 kHz lout [A] 386.0 458.0
8 kHz lout [A] 260.0 286.0
16 kHz lout [A]
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 690.0 660.0 858.0 724.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 345 522 570 429 550 625
Uberlastzeit 2
tol [s] 60.0
Erholzeit 2
tre [s] 120.0
Daten fiir 10 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 828.0 690.0 660.0 1030.0 858.0 724.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 345 522 570 429 550 625

1)° 1 - Siehe Produktschlissel

2)0 10 - Siehe Grafik

3) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur und festeingestellter
Schaltfrequenz von 2 kHz.

4) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur, festeingestellter Schaltfre-
quenz von 2 kHz und max. Netzspannung von AC 440 V.
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

=
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 240 290 315 300 320 345
Produktschliissel 2
Single Drive E94ASTIE4604 E94ASOIES724
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc | [A] 544.0 677.0
Verlustleistung
Py W] 6200 7200
Abmessungen
Hohe h [mm] 1559
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 1547
Breite b [mm] 568
Tiefe t [mm] 541
Masse
m [kg] 266.0 278.0
Max. Leitungsliange
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ [m] 150
geschirmt C2 mit externen MaRBnahmen [ [m] 150
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
Py [kw] 99.0
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Prmax,1 | kW] 375.0 438.0
Einschaltzeit )
ton [s] 30.0 28.0
Erholzeit )
tre [s] 270.0 272.0
Min. Bremswiderstand v
Rmin [Q] 14 1.2

2)0 1 - Siehe Produktschlissel

1)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» DieDaten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

=
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 335 3553) 3904 370 3853) 4204
Produktschliissel 2)
Single Drive E94ASCIE6354 E94ASCIE6954
Netzspannungsbereich
Unac V] 3/PEAC342V-0% ... 550 V+0 %, 48 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel In, AC [A] 614.0 672.0
Ohne Netzdrossel IN, AC [A] 614.0 672.0
Ausgangsbemessungsstrom
Inout | [A] 635.0 800.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 2
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 635.0 678.0 745.0 695.0 730.0 800.0
4 kHz lout [A] 508.0 556.0
8 kHz lout [A] 318.0 348.0
16 kHz lout [A]
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 953.0 820.0 1043.0 880.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 476 610 708 521 653 760
Uberlastzeit 2
tol [s] 60.0
Erholzeit 2
tre [s] 120.0
Daten fiir 10 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax, out [A] 1143.0 953.0 820.0 1251.0 1043.0 880.0
Reduzierter Ausgangsstrom2)
lred, out | [Al 476 610 708 521 653 760

1)° 1 - Siehe Produktschlissel

2)0 10 - Siehe Grafik

3) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur und festeingestellter
Schaltfrequenz von 2 kHz.

4) Die Spalte gilt bei 40 °C Umgebungstemperatur, festeingestellter Schaltfre-
quenz von 2 kHz und max. Netzspannung von AC 440 V.
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Single Drive » Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 500 V
DS_9400_0001

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400V oder DC 565 V. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

=
Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 335 355 390 370 385 420
Produktschliissel 2
Single Drive E94ASCIE6354 E94ASCIE6954
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc | [Al 752.0 823.0
Verlustleistung
Py W] 7700 7800
Abmessungen
Hohe h [mm] 1559
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 1547
Breite b [mm] 568
Tiefe t [mm] 541
Masse
m [kg] 300.0 321.0
Max. Leitungsliange
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ [m] 150
geschirmt C2 mit externen MaRBnahmen [ [m] 150
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper)
Py [kw] 99.0
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper)
Pmax,1 | kW] 478.0
Einschaltzeit )
ton [s] 25.0
Erholzeit )
tre [s] 275.0
Min. Bremswiderstand v
Rmin [Q] 11

2)0 1 - Siehe Produktschlissel

1)0 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Multi Drive

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an DC 565 V.
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.37 0.75 1.50
Produktschliissel -2)
Multi Drive E94AMOE0024 E94AMOEO0034 E94AMOE0044
DC-Einspeisung
Ubc [V] DC260V-0%..775V +0 %
Ausgangsbemessungsstrom
IN, out [A] 15 2.5 4.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 8
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 1.9 3.1 5.0
4 kHz lout [A] 1.9 3.1 5.0
8 kHz lout [A] 15 2.5 4.0
16 kHz lout [A] 11 1.9 3.0
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 2.8 47 7.5
Reduzierter Ausgangsstrom?2)
lred, out | [Al 1.40 2.30 3.80
Uberlastzeit 2)
tol [s] 60.0
Erholzeit2)
tre [s] 120.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 6.0 10.0 16.0
Reduzierter Ausgangsstrom?2)
ledout | [Al 1.40 2.30 3.80
Uberlastzeit 2
to) [s] 0.5
Erholzeit 2
tre [s] 4.5

1)0 1 - Siehe Produktschliissel

2)° 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Multi Drive

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an DC 565 V.
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 0.37 0.75 1.50
Produktschliissel2)
Multi Drive E94AMOE0024 E94AMOEO0034 E94AMOE0044
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc | [A] 2.6 4.3 6.7

Verlustleistung

Py w] 100 120 150
Abmessungen
Hohe h [mm] 350
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 481
Breite b [mm] 60
Tiefe t [mm] 288
Masse

m [kgl 4.0
Max. Leitungsliange
geschirmt C1 mit externen MaRBnahmen [ [m] 25
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ - [m] 10
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ [m] 50 100

1)0 1 - Siehe Produktschliissel
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Multi Drive

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an DC 565 V.
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 3.00 4.00 5.50
Produktschliissel -2)
Multi Drive E94AMOEO0074 E94AMOE0094 E94AMOEO134
DC-Einspeisung
Ubc [V] DC260V-0%..775V +0 %
Ausgangsbemessungsstrom
Inout | [Al 7.0 9.3 13.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 8
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 8.8 11.7 16.3
4 kHz lout [A] 8.8 117 16.3
8 kHz lout [A] 7.0 9.3 13.0
16 kHz lout [A] 5.3 7.0 9.8
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 13.1 17.5 24.4
Reduzierter Ausgangsstrom?2
lred, out | [Al 6.60 8.80 122
Uberlastzeit 2)
tol [s] 60.0
Erholzeit2)
tre [s] 120.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 21.0 28.0 39.0
Reduzierter Ausgangsstrom?2)
ledout | [Al 6.60 8.80 122
Uberlastzeit 2
to) [s] 0.5
Erholzeit 2
tre [s] 4.5

1)0 1 - Siehe Produktschliissel

2)° 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Multi Drive

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an DC 565 V.
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 3.00 4.00 5.50
Produktschliissel-2)
Multi Drive E94AMOEO0074 E94AMOE0094 E94AMOEO134
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc | [A] 121 15.4 206

Verlustleistung

Py W] 190 230 280
Abmessungen
Hohe h [mm] 350
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 481
Breite b [mm] 90 120
Tiefe t [mm] 288
Masse

m [kgl 5.3 8.1
Max. Leitungsliange
geschirmt C1 mit externen MaRBnahmen [ [m] 25
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ - [m] 10
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ [m] 100

1)0 1 - Siehe Produktschliissel
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Multi Drive

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an DC 565 V.
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 7.50 11.0 15.0
Produktschliissel -2)
Multi Drive E94AMOEO0174 E94AMOEO0244 E94AMOEO0324
DC-Einspeisung
Ubc [V] DC260V-0%..775V +0 %
Ausgangsbemessungsstrom
Inout | [Al 16.5 235 32.0
Bemessungsschaltfrequenz
fen [kHz] 8
Ausgangsstrom
2 kHz lout [A] 20.6 29.4 40.0
4 kHz lout [A] 20.6 29.4 40.0
8 kHz lout [A] 16.5 235 32.0
16 kHz lout [A] 12.4 17.6 24.0
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Ausgangsstrom2)
Imax, out | [A] 30.9 44.1 60.0
Reduzierter Ausgangsstrom?2
lred, out | [Al 15.5 221 30.0
Uberlastzeit 2)
tol [s] 60.0
Erholzeit2)
tre [s] 120.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom2)
Imax,out | [Al 49.5 70.5 76.8
Reduzierter Ausgangsstrom?2)
ledout | [Al 15.5 221 30.0
Uberlastzeit 2
to) [s] 0.5
Erholzeit 2
tre [s] 4.5

1)0 1 - Siehe Produktschliissel

2)° 10 - Siehe Grafik
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Servo Drives 9400 HighLine

Technische Daten

Bemessungsdaten Multi Drive

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an DC 565 V.
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten auf die
Werkseinstellung.

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor P [kw] 7.50 11.0 15.0
Produktschliissel2)
Multi Drive E94AMOEO0174 E94AMOEO0244 E94AMOEO0324
Zwischenkreisbemessungsstrom
Inoc | [A] 25.7 35.5 48.0

Verlustleistung

Py W] 320 420 490
Abmessungen
Hohe h [mm] 350
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 481
Breite b [mm] 120
Tiefe t [mm] 288
Masse

m [kgl 8.1
Max. Leitungsliange
geschirmt C1 mit externen MaRBnahmen [ [m] 25
geschirmt C2 ohne externe MaBnahmen [ - [m] 10
geschirmt C2 mit externen MaBnahmen [ [m] 100

1)0 1 - Siehe Produktschliissel
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Netzanschluss

» Die Angaben der Netzsicherungen und der Leitungsquerschnitte
sind fiir einen Netzanschluss von 1 x 230 V bzw. 3 x 400 V.

» Schmelzsicherungen der Betriebsklasse gG/gl oder Halbleitersi-
cherungen der Betriebsklasse gRL.

» Dieleitungsquerschnitte gelten fiir PVC-isolierte Kupferleitungen.

» Beilnstallation nach UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und
Halter verwenden.

Betrieb mit Netzdrossel

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Sicherungsautomat Schmelzsicherung Netzanschluss
leistung nung
4pol. Asyn- Single Drive EN 60204-1 UL Querschnitt (mit
chronmo- Netzdrossel)
tor
P UAC | | | q
[kw] v (Al (A] (A] [mm2]
0.37 E94ASIE0024
0.75 E94ASCIE0034 c1o0 10 10 1.5
1.50 E94ASCIE0044
3.00 3AC180... E94ASCIE0074 Cle6 16 15
550 25
5.50 E94ASCIE0134 Cc20 20 20
7.50 E94ASCIE0174 Cc25 32 25 4.0
11.0 E94ASIE0244 €32 30 10.0
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Netzanschluss

» Die Angaben der Netzsicherungen und der Leitungsquerschnitte
sind fiir einen Netzanschluss von 1 x 230 V bzw. 3 x 400 V.

» Schmelzsicherungen der Betriebsklasse gG/gl oder Halbleitersi-
cherungen der Betriebsklasse gRL.

» DieLeitungsquerschnitte gelten fiir PVC-isolierte Kupferleitungen.

» Beilnstallation nach UL-approbierte Leitungen, Sicherungen und
Halter verwenden.

Betrieb ohne Netzdrossel

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Sicherungsautomat Schmelzsicherung Netzanschluss
leistung nung
4pol. Asyn- Single Drive EN 60204-1 UL Querschnitt (ohne
chronmo- Netzdrossel)
tor
P UAC | | | q
[kw] V] [A] [A] [A] [mm2]
0.37 E94ASIE0024
0.75 E94ASCIE0034 c1o0 10 10 1.5
1.50 E94ASCIE0044
3.00 E94ASCIE0074 Cle6 16 15 5
5.50 E94ASCIE0134 Cc20 20 20 '
7.50 3AC180... E94ASIE0174 Cc25 32 25 4.0
11.0 550 E94ASOIE0244 c40
50 40 10.0
15.0 E94ASIE0324
22.0 E94ASCIE0474 63 60 16.0
30.0 E94ASIE0594 80 80 25.0
45.0 E94ASIE0864 100 100 50.0
55.0 E94ASIE1044 125 125 70,0
75.0 E94ASIE1454 200 250 '
90.0 E94ASIE1724 250 300 95.0
105 E94ASIE2024 315 350
150.0
130 E94ASIE2454 350 200
150 3AC342 . E94ASCIE2924 400 250 185.0
190 550 E94ASTIE3664 500 300 240.0
240 E94ASIE4604 350 350 150.0
300 E94ASIE5724 400 185.0
335 E94ASIE6354 450 400
240.0
370 E94ASIE6954 500
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Motoranschluss

» Motorleitungen moglichst kurz halten, da sich dies positiv auf
das Antriebsverhalten auswirkt.

» Bei Gruppenantrieben (mehrere Motoren an einem Inverter) ist
die resultierende Leitungslange ausschlaggebend. Diese kann
mit Hilfe des Geratehandbuches berechnet werden.

» Spannungsfestigkeit der Motorleitung: 1 kV nach VDE 250-1.

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Max. Leitungsliange
leistung nung
4pol. Asyn- Single Drive geschirmt C1 mit externen = geschirmt C2 ohne externe = geschirmt C2 mit externen
chronmo- MaRnahmen MaRnahmen MaRnahmen
tor
P Unc Imax Imax Imax
(kw] v [m] [m] [m]
0.37 E94ASIE0024
0.75 E94ASCIE0034 >0
1.50 E94ASCIE0044
3.00 E94ASCIE0074 25 10
5.50 E94ASCIE0134
7.50 3AC180... E94ASIE0174
11.0 550 E94ASCIE0244
15.0 E94ASIE0324 100
22.0 E94ASCIE0474
30.0 E94ASCIE0594 50 50
45.0 E94ASCIE0864
55.0 E94ASCIE1044
75.0 E94ASIE1454
90.0 E94ASCIE1724
105 E94ASIE2024
130 E94ASIE2454
150 E94ASIE2924
190 ’ Ag:gz E94ASIE3664 150 150
240 E94ASIE4604
300 E94ASCIES724
335 E94ASIE6354
370 E94ASIE6954
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Servo Drives 9400 HighLine T

Schnittstellen .- |

Anschlusspldane

Verdrahtungsbeispiel Servo Drives 9400 HighLine an 3 x 400V
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Steueranschliisse

Auspragung

Servo Drives 9400 HighLine

Analoge Eingdnge
Anzahl

Auflésung
Wertebereich

2
11 Bit + Vorzeichen

+/-10V
1 x umschaltbar 20mA

Analoge Ausginge

Belastbarkeit

Anzahl 2
Auflésung 10 Bit + Vorzeichen
Wertebereich +/-10V

Max. 2mA
Digitale Eingange
Anzahl 8
Touchprobefahig 8
Schaltpegel SPS (IEC 61131-2)
Max. Eingangsstrom 8mA
Digitale Ausgdnge
Anzahl 4
Schaltpegel SPS (IEC 61131-2)
Max. Ausgangsstrom 50mA

>480 Q bei 24V

Externe DC-Versorgung
Bemessungsspannung
Spannungsbereich

Strom

24V nach IEC 61131-2
19.2...28.8V, Restwelligkeit max. + 5%

Single Drive: ca. 1.2 A im Betrieb, max. 3 A Einschaltstrom fiir 100 ms
Multi Drive: ca. 2.4 A im Betrieb, max. 4 A Einschaltstrom fiir 100 ms

Schnittstellen
CANopen

Erweiterungen

Integriert

Uber Steckplatz MXI 2: Erweiterung 2
Uber Steckplatz MXI 1: Erweiterung 1

Motortemperatur

Motorbremse

Statebus integriert

Speicher Steckplatz MMI

Sicherheitstechnik Steckplatz MSI

Antriebsschnittstelle

Resolvereingang integriert
Sub-D, 9-polig

Encodereingang Sub-D, 15-polig

Multi-Encodereingang fiir: SinCos/TTL-Inkrementalgeber, SinCos-Absolutwertgeber
single-turn/multi-turn (Hiperface® / Endat V2.1)

SSI-Geber mit Stegmann-SSI-Protokoll als Lage- oder Leitgeber mit minimal 1 ms
Zykluszeit

Eingang am Gerat: PTC Auswertung
Uber Riickfiihrung: KTY-Auswertung

Option, im Montagesockel bis 32 A oder im Achsmodul ab 32 A

1) Die Versorgungsspannung firr die Steuerelektronik erfolgt aus der Netzspan-
nung. Optional kann diese von einer netzunabhangigen 24-V-Versorgung

gespeist werden.
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Steueranschliisse

Anschluss analoge Eingange und Ausgange

Anschluss digitale Eingange und Ausgéange

Anschluss digitale Eingange und Ausgange

Anschluss Resolver

Anschluss Encoder

[696960606060c00)1 =
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Ubersicht der Module

Zur Anpassung an die Maschinenanforderungen kénnen die Servo
Drives 9400 und die Versorgungs-/Rickspeisemodule (V/R-Module)
mit bis zu vier unterschiedlichen Modulen angepasst werden. Es ste-
hen die folgenden Steckplatze zur Verfligung:
« Speichermodule:

(Steckplatz MMI) fiir den Betrieb notwendig,
« Sicherheitsmodule:

(Steckplatz MSI) fiir den Betrieb notwendig
» Erweiterungsmodule:

(Steckplatz MXI 1 und/oder MXI 2)

Die nachfolgenden Tabellen zeigen die fiir den Servo Drive 9400 und
die Versorgungs-/Riickspeisemodule verfiigbaren Module.

Speichermodule

Achsmodul mit den Modulsteckpldtzen MXI, MMI und MSI

Steckplatz Auspragung
Speichermodul

Motion Control
HighLevel
MM220

MMI

Motion Control
TopLevel
MM330

MMI

Motion Control
ToplLevel
MM430

MMI

Produktschliissel

E94AYM22

E94AYM33

E94AYM43

Auspragung
HighLine V / R- Modul
Standard Standard

Option
Option

4.4-42
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Ubersicht der Module

Sicherheitsmodule

Steckplatz Auspragung Produktschliissel Auspragung
Sicherheitsmodul HighLine V / R- Modul
M ) “ SMo E94AVAA Standard Standard
M| N ]I» SM100 E94AYAB Option
MSI SM301 E94AYAE Option

Lenze | VO3-de_DE-08/2014
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Ubersicht der Module

Erweiterungsmodule

Steckplatz Auspragung Produktschliissel Auspragung
Erweiterungsmodul Highline V / R- Modul
MXI1 . .
MXI2 Leitfrequenz E94AYFLF Option
Kommunikationsmodule
Steckplatz Auspragung Produktschliissel Auspragung
Kommunikationsmodul Highline V / R- Modul
MXI1 i . .
MXI2 ,O i‘la CANopen E94AYCCA Option Option
MXI1 . . .
MXI2 DeviceNet E94AYCDN Option Option
MXI1 . .
MXI2 EtherCAT E94AYCET Option Option
MXI1 EtherNet/IP . .
MXI2 EtherNet/IP STO E94AYCEN Option Option
MXI1 POWERLINK MN/CN E94AYCEP Option
MX12
MXI11 .
MXI2 POWERLINK CN E94AYCEC Option
MXI11 . .
MXI2 PROFIBUS E94AYCPM Option Option
MXI1 . .
MXI2 PROFINET E94AYCER Option Option
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Ubersicht der Module
Zuordnung Erweiterungsmodule und Modulsteckplatz HighLine

Bei dem Servo Drives 9400 HighLine sind zwei Modulsteckplatze fiir
Erweiterungen vorgesehen. In der nachfolgenden Tabelle werden die
Kombinationsmoglichkeiten dargestellt.

MXI'1
E94AYFLF = E94AYCCA A E94AYCDN E94AYCET = E94AYCEN | E94AYCEP E94AYCEC E94AYCPM | E94AYCER

MXI 2
E94AYFLF L4 L4
E94AYCCA
E94AYCDN
E94AYCET
E94AYCEN
E94AYCEP
E94AYCEC
E94AYCPM 1)
E94AYCERY)

1) Zur Nutzung von PROFlIsafe ist der Modulsteckplatz MXI 1 zu verwenden

Zuordnung Erweiterungsmodule und Modulsteckplatz Versorgungs-/
Riickspeisemodul

Bei den Versorgungs-/Riickspeisemodulen sind zwei Modulsteckplatze
fiir Erweiterungen vorgesehen. In der nachfolgenden Tabelle werden
die Kombinationsmoglichkeiten dargestellt.

MXI 1
E94AYCCA E94AYCDN E9Q4AYCET E94AYCEN E94AYCPM E94AYCER

MXI 2
E94AYCCA L4
E94AYCDN
E94AYCET

E94AYCEN
E94AYCPM
E94AYCER
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Speichermodule

Fiir die Servo Drives 9400 stehen unterschiedliche Speichermodule

zur Verfiigung: ey
+ Motion Control HighLevel (MM220) o
+ Motion Control TopLevel (MM330 und MM430) :
Mit den genannten Modulen wird der nachfolgend beschriebene ,.._\“
Funktionsumfang freigeschaltet. Der Funktionsumfang kann mit dem :Q
L-force Engineer in das Gerit geladen werden. ~
Neben den unterschiedlichen Funktionsumfangen der Runtime-

Softwareversionen stehen abhédngig vom genutzten Speichermodul

unterschiedliche SpeichergréBen beziehungsweise eine Echtzeituhr-

funktion (batteriegestiitzt) zur Verfigung. Speichermodul MM330

Auspragung Merkmale Steckplatz Produktschliissel
Speichermodul

« Applikations- und Parameterspeicherung
« Funktionsumfang Motion Control HighLevel in Verbindung mit
Servo Drives 9400 HighLine:
- Stellantrieb Drehzahl
- Stellantrieb Drehmoment
- elektronisches Getriebe

Motion Control - Gleichlauf mit Markensynchronisierung

HighLevel T e MMI E94AYM22
MM220 - abe[lenposntnomerung i . '
- Erweiterung/Anpassung lber Funktionsblockeditor
In Verbindung mit V/R-Modul:
T - Betrieb des Versorgungs-/Riickspeisemoduls
§S‘ E % - Erweiterung/Anpassung lber Funktionsblockeditor
= « Adressschalter und Baudrateneinstellung fiir Onboard-CANopen-
Systembus
+ Applikations- und Parameterspeicherung
« Funktionsumfang Motion Control TopLevel in Verbindung mit
Servo Drives 9400 HighLine:
- Stellantrieb Drehzahl
- Stellantrieb Drehmoment
Motion Control - elektronisches Getriebe
TopLevel - Gleichlauf mit Markensynchronisierung MMI E94AYM33
MM330 - Tabellenpositionierung

- Positionierablaufsteuerung (graf. Schrittkette)
-Erweiterung/Anpassung liber Funktionsblockeditor
- Funktionsblécke mit Kurvenscheibenfunktionalitat

« Adressschalter und Baudrateneinstellung fiir Onboard-CANopen-
Systembus
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Schnittstellen

Speichermodule

Auspragung Merkmale Steckplatz Produktschliissel
Speichermodul
» Applikations- und Parameterspeicherung
 Funktionsumfang Motion Control TopLevel in Verbindung mit

Servo Drives 9400 HighLine:

- Stellantrieb Drehzahl

- Stellantrieb Drehmoment

. - elektronisches Getriebe

IS Gl - Gleichlauf mit Markensynchronisierun
TopLevel iV Y & MMI E94AYM43
MM430 - Tabellenpositionierung

- Positionierablaufsteuerung (graf. Schrittkette)

-Erweiterung/Anpassung liber Funktionsblockeditor

- Funktionsbldcke mit Kurvenscheibenfunktionalitat

Adressschalter und Baudrateneinstellung fiir Onboard-CANopen-

Systembus

Echtzeituhr (batteriegestiitzt)
Produktschliissel

E94AYM22 E94AYM33 E94AYM43
Auspragung
Speichermodul Motion Control Motion Control Motion Control
HighLevel Toplevel Toplevel
MM220 MM330 MM430

Speichermedium
Flash Speicher [MB] 2.00 4.00 8.00
Zusatzfunktionen
Echtzeituhr Nein Ja
Systembus Addressierschal- Ja
ter (CAN)
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Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Sicherheitsmodule

Fiir nahezu jede Anwendung ist eine umfangreiche Sicherheitstechnik
heute eine der wesentlichen Aufgaben des Anlagenbauers. Oftmals
ist dies nur liber eine aufwendige Verdrahtung zu I6sen. Durch die
im Servo Drives 9400 integrierbare Losung Drive-based Safety kann
dies liber die Achsmodule erfolgen. Die optional integrierbare Sicher-
heitstechnik ist modular ausgefiihrt.

Die funktionale Staffelung beginnt mit dem sicher abgeschalteten
Moment (friiher: Sicherer Halt) und reicht bis zur Einbindung in Si-
cherheitsbussysteme. Der modulare Ansatz von Drive-based Safety
sichert auch zukiinftig Wachstumsmaglichkeiten und bewahrt die
Flexibilitat.

Es stehen die folgenden Module mit Sicherheitsfunktionen gemaR Sicherheitsmodul SM301
IEC 61800-5-2 zur Verfiigung:
+ SMO (Fur den Steckplatz MSI erforderlich, wenn keine Sicherheits-
funktionen benétigt werden)
+ SM100
+ SM301

Auspragung Merkmale Steckplatz Produktschliissel
Sicherheitsmodul

SMO L * « Ohne Sicherheitsfunktionen E94AYAA
‘wgw » 1sicherer Eingang fir aktive Sensoren, 1 Riickmel-
10 IR dung (1 kanaliger Ausgang)
SM100 a —"» « Steuerungskategorie 4 nach EN 954-1, E94AYAB
9y I PLe nach EN ISO 13849-1, SIL3 nach EN IEC 62061
= « Sicher abgeschaltetes Moment (STO)

« 1sicherer Ausgang parametrierbar

* 4sichere Eingange, wahlweise fiir aktive oder passive
Sensoren

« Sicher abgeschaltetes Moment (STO) M3l

« Sicherer Stopp 1 (SS1)

« Sicherer Stopp 2 (552) 1

« Sicherer Betriebshalt (SOS) 1)

« Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS)

« Sichere Maximalgeschwindigkeit (SMS) 1

« Sichere Bewegungsrichtung (SDI) % E94AYAE

« Betriebsartenwahlschalter (OMS) mit Zustimmung
(ES) v

« Sichere Geschwindigkeitsriickmeldung (SSM) 1

« Sicher begrenztes Schrittmaf (SLI)

« Sicherheitsbus PROFIsafe iiber PROFIBUS DP und
PROFINET /O (optional)

» Wahlweise 1-Geber oder 2-Geber Auswertung

« Steuerungskategorie 3 nach EN 954-1,
PLe nach EN ISO 13849-1, SIL3 nach EN IEC 62061

SM301

1 Fir drehzahlabhéngige Sicherheitsfunktionen stehen die auf der folgenden
Seite aufgelisteten Motor-Riickfiihrsystem Kombinationen zur Verfiigung.
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Schnittstellen

Sicherheitsmodule

Produktschliissel

E94AYAA E94AYAB E94AYAE
Auspragung
Sicherheitsmodul SMo SM100 SM301
Zertifizierung
EN 954-1 Kategorie 4 Kategorie 3
EN SO 13849-1 PLe PLe

Fail Safe Zustand

Sicherabgeschaltetes Mo- | Sicher abgeschaltetes Mo-

ment ment
Sichere Ein- / Ausgédnge
Anzahl Anschluss aktiver Sicherheitssen- 1 4 wahlweise aktiv oder
soren passiv
Anzahl Anschluss passiver Sicherheits- 4 wahlweise aktiv oder
sensoren passiv
Riickmeldung (1-kanaliger Ausgang) 1
Sicherheitsbus
PROFIsafe 1) Kommunikationsmodul

PROFIBUS DP, PROFINET
10 (optional)
Diagnose
Statusanzeigen 2LED 6 LED
Bemessungsspannung
Unpoc M 24.0 24.0

1) Zur Nutzung von PROFlsafe ist der Modulsteckplatz MXI 1 zu verwenden

Drehzahlabhingige Sicherheitsfunktionen in Verbin-
dung mit dem Sicherheitsmodul SM301

Fiir die folgenden drehzahlabhangigen Sicherheitsfunktionen stehen
die in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrten Motor-Riickfiihrsys-
tem- Kombinationen zur Verfligung:

« Sicherer Stopp 1 (SS1)

« Sicherer Betriebshalt (SOS)

« Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS)

+ Sichere Maximalgeschwindigkeit (SMS)

+ Sichere Bewegungsrichtung (SDI)

+ Betriebsartenwahlschalter (OMS) mit Zustimmung (ES)
+ Sichere Geschwindigkeitsriickmeldung (SSM)

+ Sicher begrenztes Schrittmaf3 (SLI).

Geberart Gebertyp Produktschliissel Sichere Drehzahliiber-
wachung
. Single-turn AS1024-8V-K2
SinCos-Absolutwert - PLd/SIL2
Servo_Synchronmoto_ Multi-turn AM1024-8V-K2
ren (MCS, MDXKS) Resolver RVO3 PLe/SIL3
2-Geber-Konzept bisPLe /SIL3
Geberart Gebertyp Produktschliissel Sichere Drehzahliiber-
wachung
SinCos-Inkremental Single-turn 1G1024-5V-V3
Servo-Asynchronmoto- Resolver RVO3 PLe/SIL3
ren (MCA, MQA)
2-Geber-Konzept bisPLe /SIL3

Die konkreten Zuordnungen der einzelnen MotorbaugréfRen und die
zugehdorigen technischen Eigenschaften entnehmen Sie bitte dem
Katalog Servomotoren.

Lenze | V03-de_DE-08/2014

Unter einem ,,2-Geber-Konzept” versteht man einen Resolver als
Motorriickfiihrung und gleichzeitig einen Absolutwertgeber (SinCos),
Inkrementalgeber (TTL), SSI Geber oder Busgeber als Lagegeber an
der Maschine.
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Schnittstellen

Erweiterungsmodul Leitfrequenz

Bei einigen Anwendungen ist ein Gleichlauf von mehreren Achsen
erforderlich. Was man friiher liber eine so genannte Kénigswelle
realisiert hat, kann der Servo Drives 9400 HighLine nun mit dem Er-
weiterungsmodul Leitfrequenz realisieren.

Mit dem Erweiterungsmodul steht ein Leitfrequenzeingang und -
ausgang zur Verfiigung. Damit konnen die Signale von den einzelnen
Achsen durchgeschleift und nachgebildet werden.

Erweiterungsmodul Leitfrequenz

Auspragung

Kommunikationsmodul

Merkmale Steckplatz | Produkt-
schliissel

« Leitfrequenz 0 ... 500 kHz

« Biszudrei Folgeantriebe anschlief3- | MXI1 EQAAYFLE

bar MXI2
« Sub-D-Anschluss fir LFin und LFout

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel

E94AYFLF
Auspragung
Kommunikationsmodul
Schutzart
EN 60529 1P20
Riittelfestigkeit

beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd

Schwingung sinusférmig
Amplitude/Beschleunigung

10 Hz < f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshéhe

Uber NN Hmax | [m] 4000
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)
Isolationsspannung zur Bezugserde PE

Upe [V 50.0
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Schnittstellen

Erweiterungsmodul Leitfrequenz

Bemessungsdaten
Produktschliissel
E94AYFLF
Auspragung
Systemleitungen Typ: EYD
Leitfrequenz
Eingang f [kHz] 0 bis 500 (TTL)
Ausgang f [kHz] 0 bis 500 (TTL)
Riickfiihrung
Inkrementalgeberart TTL-Geber
Signal Inkrementageber 2 um 90 versetzte 5V-Signale
Folgeanschliisse
parallel 3 Antriebe
in Reihe Bei 250 kHz 20 Antriebe
Bei 500 kHz 10 Antriebe
Max. Leitungsliange
zwischen zwei Teilnehmern Imax | [m] 50
Bemessungsspannung
Unpc | V] 24.0

Lenze | V03-de_DE-08/2014 44-51



Servo Drives 9400 HighLine

Schnittstellen

Kommunikationsmodul CANopen

Der Servo Drives 9400 HighLine und die Versorgungs-/Riickspeisemo-
dule haben standardmaRig eine CANopen-Schnittstelle on board.
Diese dient der Kommunikation der Achsmodule untereinander und
zu weiteren Systembuskomponenten (z. B. |/O-Systeme oder HMIs).
Ist fiir die Anlagenvernetzung eine zweite CANopen-Schnittstelle er-
forderlich, so kann hierfiir das Kommunikationsmodul CANopen ge-
nutzt werden. CANopen ist ein auf CAN-Physik basierendes Kommu-
nikationsprotokoll. Es wird durch die Nutzergruppe CiA (CAN in
Automation) spezifiziert. Durch Konfiguration kann die Kompatibilitat
zum Lenze-Systembus (CAN) hergestellt werden.

Kommunikationsmodul AS Interface

Auspragung Merkmale Steckplatz | Produkt-
schliissel
Kommunikationsmodul

+ CANopen Profil DS301, V4.02 Len-
ze-Systembus
 Automatische Baudratenerkennung

CANopen T e 2 LE[?S zur Statusanzeige der Kom- | MXI1 E94AYCCA
Y E munikation MXI2
Wl « DIP-Schalter zur Vorgabe von Bau-
2y i!" drate und Adresse

» Sub-D-Anschluss

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel

E94AYCCA
Auspragung
Kommunikationsmodul CANopen
Schutzart
EN 60529 1P20
Riittelfestigkeit

Schwingung sinusformig
Amplitude/Beschleunigung
beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd
5Hz<f<13.2Hz 1 mm Amplitude,

13.2 Hz<f<100 Hz:

10 Hz <f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshohe

lber NN Hmax =~ [m] 4000
Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE

U | M 50.0
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Kommunikationsmodul CANopen

Bemessungsdaten

Produktschliissel
E94AYCCA

Kommunikation
Medium DIN ISO 11898

Kommunikationsprofil CANopen, DS301 V4.02
Lenze-Systembus

Baudrate
b [kBit/s] 10
20
50
125
250
500
800
1000

Bus-Teilnehmer

Slave
Multi-Master

Netzwerktopologie
Linie mit beidseitigem Abschlusswiderstand 120 Ohm

Anzahl logischer Prozessdatenkanile
4 (mit je 1 ... 8 Bytes)

Anzahl logischer Parameterdatenkanile

Anzahl Bus-Teilnehmer

127
ohne Repeater: 110

Max. Leitungsliange
zwischen zwei Teilnehmern - [m] 100

pro Bussegment ) Imax [m] 17 bei 1000 kBit/s
40 bei 800 kBit/s
110 bei 500 kBit/s
290 bei 250 kBit/s
630 bei 125 kBit/s
1500 bei 50 kBit/s
3900 bei 20 kBit/s
8000 bei 10 kBit/s

Bemessungsspannung

Un, bc vl 24.0

1) Weitere Abhangigkeiten der max. Busleitungslangen von der Teilnehmerzahl
und vom verwendeten Kabelquerschnitt.
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul DeviceNet

Auf Basis des CAN Controllers hat der amerikanische Automatisie-
rungshersteller Allan Bradley den Feldbus DeviceNet entwickelt.
Dieses Kommunikationsprofil ist in der Nutzerorganisation ODVA
(Open DeviceNet Vendor Association) offengelegt worden. Es ist eine
groRe Anzahl von Sensoren und Aktoren verfiigbar. Ahnlich wie bei
CANopen, werden bei DeviceNet-Steuerungen mit einem DeviceNet-

Master verwendet.
e
Kommunikationsmodul DeviceNet
Auspragung Merkmale Steckplatz | Produkt-
schliissel
Kommunikationsmodul
« ,Group 2 Only Server” Funktionali-
tat (Slave)
« DIP-Schalter zur Vorgabe von Bau-
. drate und Adresse MXI1
DeviceNet + 1LED zur Statusanzeige der Kom- | MXI2 E94AYCDN
munikation
« Steckerleiste mit Schraubanschluss,
5-polig
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E94AYCDN
Auspragung
Kommunikationsmodul DeviceNet
Schutzart
EN 60529 1P20
Riittelfestigkeit

Schwingung sinusférmig
Amplitude/Beschleunigung
beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd
10 Hz <f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshohe

Uber NN Hmax | [m] 4000
Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE
Upc  [V] 50.0
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Kommunikationsmodul DeviceNet

Bemessungsdaten
Produktschliissel
E94AYCDN
Kommunikation
Medium DIN ISO 11898
Kommunikationsprofil DeviceNet
Baudrate
b [kBit/s] 125
250
500
Bus-Teilnehmer
Slave
Netzwerktopologie
Linie mit beidseitigem Abschlusswiderstand 120 Ohm
Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit 32
Anzahl Bus-Teilnehmer
max. 64
Max. Leitungsliange
pro Bussegment [ [m] 100 bei 500 kBit/s, Thick Cable
250 bei 250 kBit/s, Thick Cable
500 bei 125 kBit/s, Thick Cable
100 bei 500 kBit/s, Thin Cable
100 bei 250 kBit/s, Thin Cable
100 bei 125 kBit/s, Thin Cable
Bemessungsspannung
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul EtherCAT®

Bei EtherCAT® handelt es sich physikalisch um ein Ringsystem, bei
dem ein Summenrahmenverfahren zum Einsatz kommt. Die Daten
werden dabei im Durchlauf durch das Gerat manipuliert. Es existiert
in den zwei physikalischen Auspragungen E-Bus und Ethernet. Wah-
rend E-Bus lediglich fiir kurze Entfernungen innerhalb eines Gerates
geeignet ist, bietet nur die Ethernet-Variante die Vorteile eines
Ethernet-Systems.

Kommunikationsmodul EtherCAT

Auspragung

Kommunikationsmodul

EtherCAT

Merkmale Steckplatz | Produkt-

schliissel

+ CANopen over EtherCAT (CoE)

« Distributed Clock

2 Anschliisse RJ45 mit LED fiir Link
und Activity MXI1

+ 2 LEDs zur Statusanzeige der Kom- | MXI2
munikation

+ Externe Spannungsversorgung
moglich

E94AYCET

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel

E94AYCET
Auspragung
Kommunikationsmodul EtherCAT
Schutzart
EN 60529 P20
Riittelfestigkeit

beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd

Schwingung sinusférmig
Amplitude/Beschleunigung

10 Hz < f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshohe

Uber NN Hmax = [m] 4000
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)
Isolationsspannung zur Bezugserde PE

Uae | V] 50.0
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Kommunikationsmodul EtherCAT®

Bemessungsdaten

Produktschliissel

E94AYCET

Kommunikation

Medium CATSe S/FTP gemal 1SO/ICE11801 (2002)
Kommunikationsprofil CoE (CANopen over EtherCAT)
Baudrate
b [MBit/s] 100
Bus-Teilnehmer
Slave
Netzwerktopologie
Linie (intern Ring)
Anzahl logischer Prozessdatenkanile
1
Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit 1..32
Anzahl Bus-Teilnehmer
max. 65535
Max. Leitungsliange
zwischen zwei Teilnehmern [ [m] 100
Bemessungsspannung
Un, bc [\ 24.0
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul EtherNET/IP

War ein EtherNet/IP-Netzwerk bisher den Biirobereichen vorbehalten,
so wird dieses Kommunikationssystem nun auch haufiger fiir Anla-
genparametrierung genutzt. Die Servo Drives 9400 kénnen dafiir mit
einem EtherNet/IP-Modul erweitert werden.

Das EtherNet/IP-Modul ist geeignet zur Integration in allgemeine IT-
Infrastrukturen (z. B. Leitstande, Betriebsdatenerfassung) und fiir
Fernwartungsaufgaben. Das EtherNet/IP-Modul dient zur Parametrie-
rung, nicht zur Ubertragung von Prozessdaten in Echtzeit.

Kommunikationsmodul EtherNet/IP

Auspragung Merkmale Steckplatz | Produkt-
schliissel
Kommunikationsmodul
+ Automatische Einstellung von

Ubertragungsrate und -art
2 Anschliisse RJ45 mit LED fiir Link

und Activity
+ Automatische Erkennung von Ver-
EtherNet/IP drahtungsfehlern und Polaritatsum- | MXI1
EtherNet/IP STO kehr MXI2 E94AYCEN

« Integrierter 2-Port-Switch
’E « Galvanische Entkopplung vom Bus
nl

» Automatisches Vertauschen von
Sende- und Empfangsleitung (Auto-

crossing)

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel

E94AYCEN

Auspragung

Kommunikationsmodul EtherNet/IP

EtherNet/IP STO

Schutzart

EN 60529 1P20
Riittelfestigkeit

Schwingung sinusformig
Amplitude/Beschleunigung
beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd
10 Hz < f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshohe

lber NN Hmax =~ [m] 4000
Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE

Upe | V] 50.0
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Kommunikationsmodul EtherNET/IP

Bemessungsdaten

Produktschliissel

E94AYCEN

Kommunikation

Medium Twisted Pair, CAT5e nach IEEE802.3
Kommunikationsprofil GCl, basierend auf TCP/IP
Baudrate
b [MBit/s] 100
Signalisierung
Link
Activity
Max. Leitungsliange
zwischen zwei Teilnehmern [ [m] 100
Netzwerktopologie
Stern
Verwendung von Hubs / Switches
Ubertragung
Modus Halbduplex/Vollduplex
Bemessungsspannung
Un, bc vl 24.0
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul POWERLINK

POWERLINK ist eines der auf der Ethernet basierenden Bussysteme,
das die bewahrten CANopen-Standards mitbenutzt. Jedes CANopen-
Gerateprofil kann direkt auch fiir POWERLINK verwendet werden,
ohne dass irgendwelche Anpassungen erforderlich waren. POWERLINK
ist fur die Vernetzung zwischen Steuerung und Inverter geeignet,
sowohl fiir reine SPS-Funktionalitat, als auch fiir Motion Control
Systeme. Die Busmaster-Funktionalitdt wird durch den Managing
Node (MN) Gibernommen, die Slaves werden als Controlled Node (CN)

bezeichnet.
Kommunikationsmodul POWERLINK
Auspragung Merkmale Steckplatz | Produkt-
schliissel
Kommunikationsmodul
+ Managing Node (MN) oder Control-
led Node (CN)
+ 2 Anschliisse RJ45 mit LED fiir Link
und Activity MXI1
POWERLINK MN/CN « Integrierter Hub MXI2 E94AYCEP
2 LEDs zur Statusanzeige der Kom-
munikation
» Externe Spannungsversorgung
moglich
+ 2 Anschliisse RJ45 mit LED fiir Link
und Activity
« Integrierter Hub
+ Controlled Node (CN) MXI1
POWERLINK CN + 2 LEDs zur Statusanzeige der Kom- | MXI2 E94AYCEC
munikation
» Externe Spannungsversorgung
moglich
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E94AYCEP E94AYCEC
Auspragung
Kommunikationsmodul POWERLINK MN/CN POWERLINK CN
Schutzart
EN 60529 1P20
Riittelfestigkeit

Schwingung sinusférmig
Amplitude/Beschleunigung
beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd
10 Hz < f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshohe

iiber NN Hmax | [m] 4000
Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE

Use | V] 50.0
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul POWERLINK

Bemessungsdaten

Produktschliissel

E94AYCEP E94AYCEC
Kommunikation
Medium CAT5e S/FTP gemal’ 1ISO/ICE11801 (2002)
Kommunikationsprofil EPL2.0
Baudrate
b [MBit/s] 100
Bus-Teilnehmer
Controlled Node (CN) Controlled Node (CN)

Managing Node (MN)

Netzwerktopologie

Stern

bei Verwendung von externen Hubs
Linie

bei Verwendung der internen Hubs

Anzahl logischer Prozessdatenkanile

Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit
Anzahl Bus-Teilnehmer

max. 239
Max. Leitungsliange
zwischen zwei Teilnehmern Imax [m] 100
Bemessungsspannung
Un, bc [\ 24.0
Ethernet POWERLINK Hub
Als Erganzung zu den in den POWERLINK-Anschaltungen integrierten
2-fach Hubs bietet Lenze einen externen 8-fach Hub an. Diese Infra-
strukturkomponente entspricht einem Class-II-Repeater gemaR IE-
EE802.3u. Ererkennt automatisch, ob er in einem 10- oder 100-MBit/s-
Netzwerk betrieben wird. Uber einen speziellen Uplink-Port kénnen
Hubs kaskadiert werden.
Ethernet POWERLINK Hub
Auspragung Merkmale Produkt-
schliissel
Kommunikationsmodul
« DC24V
+ Automatische Baudratenerkennung (10/100
Powerlink Hub MBit/s) E94AZCEH
« 8-fach Hub in industrieller Ausfiihrung
» Kaskadierbar
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul PROFIBUS

Einer der gangigsten Kommunikationswege der Industrie ist der
PROFIBUS. Fiir diese Kommunikation halt die Reihe Servo Drives 9400
die entsprechende Anschaltbaugruppe zur Verfligung.

Das PROFIBUS-Modul ist ein Slave Ankopplungsmodul mit dem
Kommunikationsprofil PROFIBUS-DP. Es dient zur Vernetzung zwi-
schen Steuerung und Inverter mit einer schnellen Prozessgeschwin-
digkeit. So kann der Inverter bequem in die Gesamtvernetzung der
Anlage integriert werden.

Kommunikationsmodul PROFIBUS

Auspragung

Kommunikationsmodul

PROFIBUS

Produkt-
schliissel

Merkmale Steckplatz

+ Galvanische Entkopplung vom Bus

2 LEDs zur Statusanzeige der Kom-
munikation

 Adresse liber DIP-Schalter einstell-
bar

» Kompatibilitatsschalter zum Kom-
munikationsmodul EMF2133 IB

MXI1

MXI2 E94AYCPM

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel

E94AYCPM
Auspragung
Kommunikationsmodul PROFIBUS
Schutzart
EN 60529 1P20
Riittelfestigkeit

beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd

Schwingung sinusformig
Amplitude/Beschleunigung

10 Hz <f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshohe

iiber NN Hpax | [m] 4000
Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)
Isolationsspannung zur Bezugserde PE

Usc | V] 50.0
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul PROFIBUS

Bemessungsdaten

Produktschliissel

E94AYCPM

Kommunikation
Medium
Kommunikationsprofil

RS 485, Twisted Pair geschirmt

PROFIBUS-DP-V1
PROFIBUS-DP-V0
PROFIsafe

Gerateprofil Lenze-Geratesteuerung
Baudrate
b [kBit/s] 9.6 ...12 000 (automatische Erkennung)

Bus-Teilnehmer

Slave
Netzwerktopologie

Linie

mit Repeater:
Linie oder Baum
ohne Repeater:
Prozess-Datenwérter (PZD)
16 Bit 1..32
DP-Nutzdatenlidnge
Optionaler Parameterkanal (4 Worter) + Prozessdatenworter
Anzahl Bus-Teilnehmer
Je Bussegment 31 Slaves + 1 Master
Mit Repeatern: 125
Max. Leitungsldnge
pro Bussegment S [m] 1200 (abhangig vom verwendeten Kabeltyp und der Baudrate)
Bemessungsspannung
Un, bc V] 24.0
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul PROFINET

Als Nachfolger des PROFIBUS wird haufig das auf Ethernet basierende
Bussystem PROFINET eingesetzt. Es existieren verschiedene Varianten
des PROFINET, die in Bezug auf die erreichbare Deterministik und
damit auch die mogliche Zykluszeit unterscheiden. Am haufigsten
findet man das PROFINET I/O in der Variante RT, die zur Vernetzung
zwischen Steuerung und Inverter geeignet sind, jedoch nicht fiir
Motion Control Anwendungen.

Kommunikationsmodul PROFINET

Auspragung Merkmale Steckplatz | Produkt-
schliissel

Kommunikationsmodul

+ 2 Anschliisse RJ45 mit LED fiir Link
und Activity

« Integrierter 2-Port-Switch

+ PROFINET 1/O Device

PROFINET + Soft Real Time (RT) mi:; E94AYCER
2 LEDs zur Statusanzeige der Kom-
munikation
+ Externe Spannungsversorgung
moglich
Normen und Einsatzbedingungen
Produktschliissel
E94AYCER
Auspragung
Kommunikationsmodul PROFINET
Schutzart
EN 60529 1P20
Riittelfestigkeit

Schwingung sinusférmig
Amplitude/Beschleunigung
beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd
10 Hz £ f <57 Hz: £ 0.075 mm Amplitude,

Aufstellungshohe

Uber NN Hmax = [m] 4000
Klimabedingungen

Lagerung (EN 60721-3-1) 1K3 (Temperatur: -25 °C ... +60 °C)
Transport (EN 60721-3-2) 2K3 (Temperatur: -25 °C ... +70 °C)
Betrieb (EN 60721-3-3) 3K3 (Temperatur: -10 °C ... +55 °C)

Isolationsspannung zur Bezugserde PE

Usc | V] 50.0
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Schnittstellen

Kommunikationsmodul PROFINET

Bemessungsdaten

Produktschliissel

E94AYCER
Kommunikation
Medium CATSe S/FTP gemal 1SO/ICE11801 (2002)
Kommunikationsprofil PROFINET 1/O (RT)

PROFIsafe in Verbindung mit SM301

Baudrate
b [kBit/s] 100

Bus-Teilnehmer
PROFINET 1/O Device

Netzwerktopologie

Stern
Verwendung von Switches

Prozess-Datenwérter (PZD)

16 Bit 1..32
Max. Leitungsliange

zwischen zwei Teilnehmern [ [m] 100
Bemessungsspannung
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Zubehor

Montagesockel

Die Servo Drives 9400 bestehen bis zum Bemessungsstrom von 23.5
AausAchsmodul und einem Montagesockel. Der Sockel kann zunachst
ohne das Achsmodul im Schaltschrank montiert werden. Dieser me-
chanische Aufbau ist auch fiir die Versorgungsmodule bis zu einer
Bemessungsleistung von 17.5 kW sowie fiir die Versorgungs-/Riick-
speisemodule fiir eine Einspeiseleistung bis 27 kW gegeben. Dies er-
leichtert die Installation. Ebenfalls vorteilhaft ist dies fiir eine redu-
zierte Ersatzteilhaltung und fiir die Zeitersparnis im Fall des Gerate-
tauschs. Weitere Eigenschaften des Montagesockels :
« Bremsenmodul fiir eine DC-24-V-, 2.5-A-Bremse kann optional
eingebaut werden
« Anschlussmoglichkeit fiir Abschirmungen der Leistungs- und
Steueranschliisse

Montagesockel Single Drive:
A: Netzanschluss

B: Bremsenmodul (optional)
C: Motoranschluss

Zuordnung Single Drive-Achsen und Sockel

Typ. Motorleistung Netzspannung Produktschliissel Auspragung
4pol. Asynchronmotor Single Drive Montagesockel Montagesockel
[kw] [V]
E94AZPS0034N Ohne Bremsenmodul
0.37 E94ASCIE0024
E94AZPS0034HC0051 Mit Bremsenmodul
E94AZPS0034N Ohne Bremsenmodul
0.75 E94ASCIE0034 :
E94AZPS0034HC0051 Mit Bremsenmodul
E94AZPS0074N Ohne Bremsenmodul
1.50 E94ASCIE0044 :
E94AZPS0074HC0051 Mit Bremsenmodul
E94AZPS0074N Ohne Bremsenmodul
3.00 3 AC180..550 E94ASCIE0074 :
E94AZPS0074HC0051 Mit Bremsenmodul
E94AZPS0244N Ohne Bremsenmodul
5.50 E94ASCIE0134 :
E94AZPS0244HC10051 Mit Bremsenmodul
E94AZPS0244N Ohne Bremsenmodul
7.50 E94ASCIE0174 :
E94AZPS0244HC0051 Mit Bremsenmodul
E94AZPS0244N Ohne Bremsenmodul
11.0 E94ASCIE0244 2
E94AZPS0244HC0051 Mit Bremsenmodul

DC-Stromschienenset fiir Montagesockel Single Drive

Soll das Single Drive-Achsmodul in einem DC-Verbund (Mehrachsan- Produktschliissel
wendung) betrieben werden, so wird dies durch Erweiterung des DC- 5 ; ¥
Schienensystems und durch den Einsatz einer DC-Sicherung moglich. WIUEREREE 2 ERIEAITIIIERS | (2T
Eine mechanische Kopplung ist mit den folgenden Komponenten E94AZPS0034N
méglich: E94AZJA003 EFSARO016ARHN
: E94AZPS0034HI0051

» Versorgungsmodul
. -Ei i E94AZPS0074N

DC-Einspeisestelle E94AZJA007 EFSAROO40ARHN
« Single Drive-Achsmodule E94AZPS0074HC10051
» Multi Drive-Achsmodule
Die Nachriistung erfolgt durch den Einsatz des DC-Schienensystems E94AZPS0244N E94AZJA024 EFSARO100ARZN
und der DC-Sicherung in den Montagesockel des Achsmoduls. Ent- E94AZPS0244HC0051

sprechende Aufnahmen sind im Montagesockel vorhanden.
Die erforderliche DC-Sicherung ist Bestandteil des DC-Stromschienen-
sets. Ersatzsicherungen sind separat erhaltlich.
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Zubehor

Montagesockel

Zuordnung Multi Drive-Achsen und Sockel

Typ. Motorleistung
4pol. Asynchronmotor
p
[kw]

0.37

0.75

1.50

3.00

4.00

7.50

11.0

15.0

Netzspannung

Unc
[V]

3 AC180..550

Produktschliissel

Multi Drive

E94AMOE0024

E94AMOE0034

E94AMOE0044

E94AMOEO0074

E94AMOE0094

E94AMOEO134

E94AMOEO174

E94AMOEO0244

E94AMOE0324

Montagesockel

E94AZPM0044N

E94AZPM0044HC0051

E94AZPM0044N

E94AZPM0044HC0051

E94AZPM0044N

E94AZPM0044HC0051

E94AZPM0094N

E94AZPM0094HC0051

E94AZPM0094N

E94AZPM0094HCI0051

E94AZPM0244N

E94AZPM0244H00051

E94AZPM0244N

E94AZPM0244H00051

E94AZPM0244N

E94AZPM0244H00051

E94AZPM0324N

E94AZPM0324H00051

Auspragung

Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul
Mit Bremsenmodul
Ohne Bremsenmodul

Mit Bremsenmodul

Zuordnung Versorgungsmodule und Versorgungs-/Riickspeisemodule

und Sockel
Bemessungsleistung Netzspannung Produktschliissel
Mit Netzfilter/Netzdros- Versorgungsmodul Versorgungs- / Riickspeisemo- Montagesockel
sel dul
PN Uac
(kw] (v
4.90 E94APNE0104 E94AZPP0104
175 E94APNEO364
3 AC180..550
15.0 E94ARNE0134 E94AZPP0364
27.0 E94ARNE0244
Ersatz-DC-Sicherungen fiir Montagesockel Multi Drive
Falls Sie die DC-Sicherung im Montagesockel des Multi Drive ersetzen Produktschliissel
missen, stehen lhnen die in der Tabelle aufgefiihrten Typen zur Montagesockel DC-Sicherungen
Verfligung.
E94AZPM0044N
EFSARO016ARHN
E94AZPM0044HC0051
E94AZPMO0094N
EFSAROO40ARHN
E94AZPM0094H10051
E94AZPM0244N
E94AZPM0244H00051
EFSARO100ARZN
E94AZPM0324N
E94AZPM0324H00051
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Zubehor

Bremsenmodule
Interne Ansteuerung

Eine intelligente Motorbremsenlogik ist standardmaRig als Funktions-
baustein in der Geratesoftware der Achsmodule enthalten.

Die Bremsenmodule stehen in mehreren Ausfiihrungen zur Verfiigung.
Die optional integrierbaren Bremsenmodule ermdglichen den einfa-
chen Anschluss einer DC-24-V-, DC-180-V- bzw. DC-205-V-Bremse
und die Nutzung dieser Logik.

 Bei den Achsmodulen bis 23.5A wird das Bremsenmodul in den

~ s

FES
n L]

Montagesockel integriert. “nl 8
« Beiden Achsmodulen ab 32 A wird das Bremsenmodul in den < |a=
Achsmodulen integriert. 1.7}

In Montagesockel integrierbares Bremsenmodul

Auspragung Merkmale Produktschliissel

Bremsenmodul

« Externe Zuflihrung der Versorgungsspannung DC 24 V
+ Uberwachung der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und
Kurzschluss E94AZHX0051

 Verpolschutz der Versorgungsspannung

DC24V/0.3-2.5A

v
- « Integrierbar in die Montagesockel, bis 32 A
. « Externe Zufiihrung der Versorgungsspannung DC 24 V
i?% + Uberwachung der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und
DC24V/10-50A| = Kurzschluss E94AZHY0101
g « Verpolschutz der Versorgungsspannung

Integrierbar in die Achsmodule, ab 32 A
« Externe Zufiihrung der Versorgungsspannung AC 400 V

DC 180V /0.1 - %t',. E:rezrsvcvslcuh;;ng der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und £04AZHY0026
0.61A s
s » Verpolschutz der Versorgungsspannung
« Integrierbar in die Achsmodule, ab 32 A
- « Externe Zufiihrung der Versorgungsspannung AC 230 V
DC 205V /0.1 - f?‘h «+ Uberwachung der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und
075A N : Kurzschluss E94AZHY0025
’ g  Verpolschutz der Versorgungsspannung

Integrierbar in die Achsmodule, ab 32 A

Externe Ansteuerung

Bei den Single Drives kann prinzipbedingt bei fehlender Netz - bzw.

fehlender Zwischenkreisspannung die Motorbremse nicht geliiftet

werden. Fiir eine 24V-Bremse stehen daher Bremsenmodule zur

Verfligung, die von extern angesteurt werden kénnen.

Auspragung Merkmale Produktschliissel

Bremsenmodul

 Externe Zufiihrung der Versorgungsspannung DC 24 V
» Uberwachung der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und Kurzschluss E94AZHAO051
 Verpolschutz der Versorgungsspannung

- Integrierbar in die Montagesockel, bis 32 A

Externe Zufiihrung der Versorgungsspannung DC 24 V
» Uberwachung der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und Kurzschluss E94AZHBO101
 Verpolschutz der Versorgungsspannung
Integrierbar in die Achsmodule, ab 32 A

DC24V/0.3-2.5A

DC24V/1.0-5.0A
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Zubehor

Bremsenmodule
Externe Bremsenmodule

Die externen Bremsenmodule sind fiir die Installation auf Hutschiene
vorgesehen und kénnen genutzt werden, wenn fiir die Achsmodule
bis 23.5A die Bremsenspannungen DC 180V und DC 205V bendtigt
werden.

Auspragung Merkmale Produktschliissel
Bremsenmodul

« Externe Zuflihrung der Versorgungsspannung AC 400 V
DC 180V /0.1 - é'#_ﬁ&- + Uberwachung der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und

’ g Kurzschluss E94AZHNO0026
0.75A L R

 Verpolschutz der Versorgungsspannung

- Vorbereitet fiir Hutschienenmontage
« Externe Zufiihrung der Versorgungsspannung AC 230 V
« Uberwachung der Versorgung und Bremsenleitung auf Drahtbruch und
Kurzschluss E94AZHN0025
i » Verpolschutz der Versorgungsspannung
« Vorbereitet fiir Hutschienenmontage

DC 205V /0.1- L
0.75A -
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Zubehor

Bremswiderstinde

Die Zuordnungen von Bremswiderstanden zu den Single Drive-Achs-
modulen sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrt.

82 Ohm Bremswiderstand

Typ. Motor-
leistung
4pol. Asyn-
chronmotor
P

(kw]

0.37

0.75

1.50

3.00

5.50

7.50

11.0

15.0

22.0

30.0

Netzspan-
nung

Uac

v

3AC180...

5501

Produktschliissel

Single Drive

E94ASOIE0024

E94ASCIE0034

E94ASOIE0044

E94ASCIE0074

E94ASOE0134

E94ASCIE0174

E94ASOIE0244

E94ASCIE0324

E94ASOIE0474

E94ASOIE0594

Bremswiderstand

ERBPO82R200W

ERBP047R200W
ERBS047R400W
ERBS047R800W
ERBP047R200W
ERBS047R400W
ERBS047R800W
ERBP027R200W
ERBS027R600W
ERBS027R01K2

ERBPO18R300W
ERBS018R800W
ERBSO18R02K8

ERBPO18R300W
ERBS018R0O1K2

ERBS018R02K8

ERBSO18R800W
ERBSO18R01K4

ERBGO018R04K3
ERBS015R800W
ERBSO15R02K4

ERBGO15R06K2
ERBSO15R01K2

ERBGO15R03K3
ERBGO15R10K0

Bemessungs-
widerstand

RN
[Q]

82.0

47.0

27.0

18.0

15.0

Bemessungs-
leistung

PN
[w]

200.0

400.0
800.0
200.0
400.0
800.0
200.0
600.0
1200.0
300.0
800.0
2800.0
300.0
1200.0
2800.0
800.0
1400.0
4300.0
800.0
2400.0
6200.0
1200.0
3300.0
10000.0

Wairmeka-
pazitat

Cth
[KWs]

30.0

60.0
120
30.0
60.0
120
30.0
90.0
180
30.0
120
420
30.0
180
420
120
210
645
120
420
883
180
480
1440

Abmessungen

hxbxt

[mm]

320x41x122

400 x 110 x 105
710 x 110 x 105
320x41x122
400 x 110 x 105
710x 110 x 105
320x41x122
550 x 110 x 105
1020 x 110 x 105
240x41x122
710 x 110 x 105
1110 x 200 x 105
240x41x122
1020 x 110 x 105
1110 x 200 x 105
710x 110 x 105
1110 x 110 x 105
380 x 426 x 302
710 x 110 x 105
1020 x 200 x 105
380 x 526 x 302
1020 x 110 x 105
486 x 326 x 302
380 x 736 x 302

Masse

[kg]

1.0

2.3
3.9
1.0
23
3.9
1.0
3.1
5.6
14
3.9
12.0
14
5.6
12.0
3.9
6.2
13.5
3.9
10.0
17.0
5.6
12.6
22.0

1) Fiir die Netzspannung 230 V gelten andere zugeordnete Bremswiderstinde.

o Datenblatt Bremswiderstande
DS_9400_0002
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Zubehor

Bremswiderstinde

Die Zuordnung von Bremswiderstanden zu den Single Drive-Achsmo-
dulen sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrt.

- Bei den folgenden Kombinationen sind zwei Widerstande parallel

zu schalten:

E94ASE3664 und ERBG035D03K3
E94AS[IE4604 und ERBG028D04K1
E94ASIE5724 und ERBG023D05K6
E94ASIE6354 und ERBG023D05K6
E94ASIE6954 und ERBG023D05K6

3.5 Ohm Bremswiderstand

Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Bemessungs- | Bemessungs- | Warmeka- | Abmessungen Masse
leistung nung widerstand | leistung pazitat
4pol. Asyn- Single Drive Bremswiderstand
chronmotor
P UAC RN PN Cth hxbxt m
[kw] v Q] [(w] [Kws] [mm] kel
45.0 3AC180..| E94ASOIE0864
ERBG075D01K9 7.5 1900.0 285 486 x 236 x 302 9.5
55.0 5501 | E94ASDIE1044
75.0 E94ASCIE1454 ERBGOO5R02K6 5.0 2600.0 390 12.6
90.0 E94ASCE1724 ERBG043D03K0 4.3 3000.0 450 486 x 326 x 302 11.8
105 E94ASIE2024 ERBGO35D03K3 3.5 3300.0 495 12.6
130 E94ASCIE2454 ERBG028D04K1 2.8 4100.0 615 12.8
486 x 426 x 302
150 3AC342.. | E94ASCIE2924 | ERBG023DO5K6 2.3 5600.0 840 15.9
190 550 E94ASCE3664 | ERBG035D03K3 3.5 3300.0 495 486 x 326 x 302 126
240 E94ASIE4604 ERBG028D04K1 2.8 4100.0 615 12.8
300 E94ASOIE5724
486 x 426 x 302
335 E94ASIE6354 ERBG023DO0O5K6 23 5600.0 840 15.9
370 E94ASCIE6954
1) Fuir die Netzspannung 230 V gelten andere zugeordnete Bremswidersténde.
o Datenblatt Bremswiderstande
DS_9400_0002
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Netzdrosseln

Eine Netzdrossel ist eine Induktivitdt, die in die Netzleitung des Ver-
sorgungsmoduls geschaltet wird. Beim Einsatz einer Netzdrossel er-
geben sich folgende Vorteile:
« Weniger Netzriickwirkungen:

Die Kurvenform des Netzstroms wird der Sinusform angenahert.
 Reduzierung des effektiven Netzstroms:

Reduzierung der Netz-, Leitungs- und Sicherungsbelastung

Eine Netzdrossel kann uneingeschrankt zusammen mit Funkentstor-
filter eingesetzt werden.

Bitte beachten:
Beim Einsatz einer Netzdrossel ist die Netzspannung am Eingang des

Inverters leicht reduziert — typischer Spannungsabfall an der Netz- Netzdrossel
drossel im Bemessungspunkt ca. 4%.
Typ. Motorleis- | Netzspan- Produktschliissel Bemessungs- Abmessungen Masse
tung nung strom
4pol. Asynchron- Single Drive Netzdrossel
motor
P UAC IN hxbxt m
[kw] (V] (Al [mm] kel
0.37 E94ASCIE0024 EZAELN3002B153 2.00 56 x 77 x 100 0.5
0.75 E94ASCIE0034 EZAELN3004B742 4.00 60x95x114 13
1.50 E94ASCIE0044 EZAELN3006B492 6.00 69 x95x117 15
3.00 3 A(;;'(S)O E94ASCIE0074 EZAELN3010B292 10.0 85x120x134 2.0
5.50 E94ASOIE0134 EZAELN3020B152 20.0 95 x155x162 3.8
7.50 E94ASCIE0174 EZAELN3025B122 25.0 5.8
110x155x 167
11.0 E94ASCIE0244 EZAELN3035B841 35.0 6.0

» Beiden Single Drives ab 32 ABemessungsstrom ist die Netzdrossel
integriert.
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Funkentstér- und Netzfilter

Funkentstorfilter und Netzfilter dienen zur Einhaltung der Storspan-
nungskategorien nach europdischer Norm EN 61800-3. Dort unter-
scheidet man nach der Kategorie C1 und der Kategorie C2.
Kategorie C1 beschreibt den Einsatz in 6ffentlichen Netzen.
Kategorie C2 beschreibt den Einsatz von Geraten, die fiir den indus-
triellen Einsatz vorgesehen sind und die in Umgebungen eingesetzt
werden, in denen auch Wohngebiete liegen.

Funkentstorfilter

Funkentstorfilter sind kapazitive Zubehdrkomponenten, die direkt
vor die Achsmodule geschaltet werden kénnen. Mit dieser MaBnahme
werden die entsprechenden leitungsgebundenen Stéraussendungs-
anforderungen nach EN61800-3 eingehalten.

Funkentstorfilter, montierbar neben

oder unter dem Achsmodul

Typ. Mo- | Netzspan- Produktschliissel Bemes-
torleis- nung sungs-
tung strom
4pol. Asyn- Single Drive Funkentstorfilter
chronmo-
tor
P Uac In
[kw] (v (A]
0.37 E94ASCIE0024
E94AZRS0044 3.50
0.75 E94ASCIE0034
1.50 E94ASCIE0044
E94AZRS0104 10.0
3.00 E94ASCIE0074
5.50 E94ASCIE0134
750 | 3AC180..| E94ASOE0174 E94AZRS0294 29.0
11.0 550 E94ASTIE0244
15.0 E94ASIE0324
22.0 E94ASOIE0474 E94AZRS0544 54.0
30.0 E94ASCIE0594
45.0 E94ASOIE0864
E94AZRS0954 95.0
55.0 E94ASOIE1044

Verlustleis-
tung

Py
[w]

4.00

8.00

22.0

50.0

70.0

Max. Leitungslinge

geschirmt | geschirmt

C1l mitex- C2 mitex-
ternen ternen
Malnah- | MaRnah-
men men
Imax Imax
[m] [m]

0 50
50 100

Abmessungen | Masse
hxbxt m
[mm] kel
522 x 60 x 60 1.8
522 x90 x 60 23
522 x120 x 60 3.6
670 x 201 x 60 9.0
780 x 261 x 60 13.0

o Datenblatt Funkentstorfilter
DS_9400_0003
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Funkentstér- und Netzfilter
Netzfilter

Ein Netzfilter ist die Kombination aus Netzdrossel und Funkentstor-
filter in einem Gehause. Er reduziert die leitungsgebundene
Storaussendung ins Netz, so dass die leitungsgebundene Stoérspan-
nung auf den nach EN61800-3 zuldssigen Bereich reduziert wird.

Netzfilter, montierbar neben
oder unter dem Achsmodul

Typ. Mo- | Netzspan- Produktschliissel Bemes- Span- Max. Leitungslinge | Abmessungen | Masse
torleis- nung sungs- | nungsab-
tung strom fall
4pol. Asyn- Single Drive Netzfilter geschirmt | geschirmt
chronmo- C1 mitex- C2 mitex-
tor ternen ternen
MafBnah- = MaRnah-
men men
P UAC lN U Imax Imax hxbxt m
[kw] (vl (A] vl [m] (m] [mm] kel
0.37 E94ASCIE0024
E94AZMS0034 3.20 50 522 x 60 x 60 3.3
0.75 E94ASCIE0034 100
1.50 E94ASTIE0044 '
3AC180... E94AZMS0094 9.00 522 x 90 X 60 3.9
3.00 550 E94ASCIE0074 25
5.50 E94ASCIE0134 100
E94AZMS0184 18.0 7.4 8.4
7.50 E94ASCIE0174 522 x120 x 60
11.0 E94ASCIE0244 E94AZMS0314 31.0 7.3 8.8
o Datenblatt Netzfilter
DS_9400_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Sinusfilter

Ein Sinusfilter in der Motorleitung begrenzt die Spannungssteilheit
und die kapazitiven Umladestrome, die beim Inverterbetrieb auftre-
ten. Bei Kombination mit dem angegebenen netzseitigen Filter wird
die EMV-Grenzwertklasse fiir leitungsgefiihrte Storaussendung C2
eingehalten, auch wenn gerateabhangig langere geschirmte bzw.
sogar ungeschirmte Motorleitungen zum Einsatz kommen.

Einsetzbarkeit:

« Sinusfilter nur mit Standard-Asynchronmotoren 0...550 V einsetzen

« Betrieb nur mit U/f- oder U/f2-Kennliniensteuerung

« Schaltfrequenz fest auf den angegebenen Wert einstellen

« Ausgangsfrequenz des Servo Drives 9400 auf den angegebenen
Wert begrenzen

Sinusfilter
Typ. Motor- | Netzspan- Produktschliissel Bemessungsin- |  Schaltfre- Masse
leistung nung duktivitat quenz
4pol. Asyn- Single Drive Funkentstorfil- | Netzfilter Sinusfilter
chronmotor ter
P UAC LN fCh m
(kw] v [mH] [kHz] kel
0.37 E94ASCIE0024
E94AZMS0034 | EZS3-004A200 11.0 4.0
0.75 E94ASCIE0034
1.50 E94ASCIE0044
E94AZMS0094 | EZS3-010A200 5.10 5.5
3.00 E94ASOIE0074
5.50 E94ASOIE0134 4
E94AZMS0184 | EZS3-024A200 2.50 145
7.50 3AC180..| E94ASOIE0174 8
11.0 550 E94ASCIE0244 E94AZMS0314 | EZS3-037A200 1.70 21.0
15.0 E94ASCIE0324 EZS3-048A200 1.20 255
22.0 E94ASCIE0474 | E94AZRS0544 EZS3-061A200 1.00 335
30.0 E94ASCIE0594 EZS3-072A200 0.95 37.0
45.0 E94ASCIE0864 EZS3-115A200 0.70 2 66.0
E94AZRS0954
55.0 E94ASCIE1044 EZS3-150A200 0.50 4 69.0

o Datenblatt Sinusfilter
DS_zB_EZS3_0001
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Sinusfilter

Typ. Motor-
leistung
4pol. Asyn-
chronmotor
P

(kw]
75.0
90.0
105
130
150
190
240
300
335
370

Netzspan-
nung

Unc

v

3AC342...
550

Produktschliissel

Single Drive

E94ASOIE1454
E94ASOIE1724
E94ASOIE2024
E94ASCIE2454
E94ASOIE2924
E94ASLIE3664
E94ASCIE4604 1)
E94ASOIE5S724 1)
E94ASCIE6354 1)
E94ASCIE69542)

Sinusfilter

EZS3-180A2003)

EZS3-250A2003)

EZS3-350A2003)

EZS3-480A2003)
EZS3-350A2003)

EZS3-480A2003)

EZS3-350A2003)

Max. Ausgangs-
frequenz

max, 2

[Hz]

Bemessungsin-
duktivitat

Ly
[mH]
0.40

0.35

0.21

0.14
0.21

0.14

0.21

Schaltfrequenz

[kHz]

Masse

[kg]
95.0
107.0
109.0

132.0

161.0
266.0
278.0
300.0
321.0

1) Es sind zwei Sinusfilter parallel zu schalten
2) Es sind drei Sinusfilter parallel zu schalten
3) Werden Geréate ab 75 kW / 145 A fiir den Betrieb mit ,,erhéhtem Ausgangs-
bemessungsstrom* (Codestelle C01199) parametriert, sind ggf. andere Zuord-
nungen notwendig

o Datenblatt Sinusfilter
DS_zB_EZS3_0001
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Bemessungsdaten Versorgungsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V.

Produktschliissel

Versorgungsmodul E94APNE0104 | E94APNE0364 @ E94APNE1004 E94APNE2454
Bemessungsleistung
Mit Netzfilter/Netzdrossel Pn [kw] 4.90 17.5 48.6 119
Ohne Netzfilter/Netzdrossel Pn [kW] 3.60 13.0 36.2 88.6
Netzspannungsbereich
Uac [V] 3/PEAC180V-0%...550 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
I, AC [A] 8.0 29.0 82.0 200.0
Zwischenkreisbemessungsstrom
In, bC [A] 10.0 36.0 100.0 245.0
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Zwischenkreisstrom
e [A] 15.0 54.0 150.0 368.0
Reduzierter Zwischenkreisstrom
led,pc | [A] 75 27.0 75.0 183.5
Uberlastzeit
tol [s] 120.0
Erholzeit
tre [s] 60.0
Max. Ausgangsleistung 9
Pmax,1 | (kW] 7.4 26.3 72.9 179.0
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Zwischenkreisstrom
Imax [A] 40.0 108.0 200.0 368.0
Reduzierter Zwischenkreisstrom
lred, DC [A] 7.5 27.0 75.0 183.5
Uberlastzeit
to) [s] 0.5
Erholzeit
i [s] 45
Max. kurzzeit. Ausgangsleistung 1
Pmax.2 | [kW] 19.6 52.5 146.0 357.0

1) Netzfilter erforderlich, ohne Netzfilter reduzieren sich die angegebenen
Werte flir P,y
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Bemessungsdaten Versorgungsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V.

Produktschliissel

Versorgungsmodul E94APNE0104 | E94APNE0364 = E94APNE1004 E94APNE2454
Bemessungsleistung
Mit Netzfilter/Netzdrossel Pn [kw] 4.90 17.5 48.6 119
Ohne Netzfilter/Netzdrossel Pn [kW] 3.60 13.0 36.2 88.6
Zwischenkreisbemessungsstrom
IN, DC [A] 10.0 36.0 100.0 245.0
Verlustleistung
Py W] 55.0 110 230 550
Abmessungen
Hohe h [mm] 350 383
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 481 510
Breite b [mm] 60 120 210 390
Tiefe t [mm] 288
Masse
m [ke] 2.6 5.3 13.5 28.5
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper
PN [kw] 2.6 8.7 17.0 30.3
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper
Pmax,1 | [KW] 19.5 43.8 105.1 187.7
Einschaltzeit
o [s] 1.0
Erholzeit
tre [s] 3.8 25 3.1
Min. Bremswiderstand
Rmin [Q] 27.0 12.0 5.0 2.8
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Bemessungsdaten Versorgungs-/Riickspeisemodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V.
» Netzfilter erforderlich, siehe folgende Seiten

Produktschliissel

Versorgungs- / Riickspeisemodul E94ARNE0134 E94ARNE0244
Betriebsart
Einspeisung Riickspeisung Einspeisung Riickspeisung
Bemessungsleistung
Mit Netzfilter/Netzdrossel Pn [kW] 15.0 7.50 27.0 13.5
Netzspannungsbereich
Uac V] 3/PEAC180V-0% ... 550 V+0 %, 45 Hz-0 % ... 65 Hz+0 %
Netzbemessungsstrom
In, AC [A] 26.0 13.0 47.0 23.5
Zwischenkreisbemessungsstrom
In, bC [A] 32.0 16.0 57.0 29.0
Daten fiir 60 s Uberlast
Max. Zwischenkreisstrom
Imax [A] 48.0 24.0 86.0 44.0
Reduzierter Zwischenkreisstrom
led,pc | [A] 20.0 9.8 35.0 18.0
Uberlastzeit
tol [s] 60.0
Erholzeit
tre [s] 120.0
Max. Ausgangsleistung
Pmax,1 | [kKW] 224 11.2 40.5 20.2
Daten fiir 0.5 s Uberlast
Max. kurzzeit. Zwischenkreisstrom
Imax [A] 96.0 48.0 171.0 87.0
Reduzierter Zwischenkreisstrom
led.pc | [A] 20.0 9.8 35.0 18.0
Max. kurzzeit. Ausgangsleistung
Pmax,2 | (kW] 44.9 22.4 81.1 40.5
mit Bremschopperunterstiitzung Pmax,2 | [kW] 35.1 59.6
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Bemessungsdaten Versorgungs-/Riickspeisemodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V.
» Netzfilter erforderlich, siehe folgende Seiten

Produktschliissel

Versorgungs- / Riickspeisemodul E94ARNE0134 E94ARNE0244
Betriebsart

Einspeisung Riickspeisung Einspeisung Riickspeisung

Bemessungsleistung

Mit Netzfilter/Netzdrossel Pn [kW] 15.0 7.50 27.0 13.5
Zwischenkreisbemessungsstrom

Inoc | [A] 32.0 16.0 57.0 29.0
Verlustleistung
Py W] 150 110 230 190
Abmessungen
Hohe h [mm] 350
Hohe, inkl. Befestigung h [mm] 481
Breite b [mm] 120
Tiefe t [mm] 288
Masse
m [kgl 6.0
Bemessungsdaten Bremschopper
Bemessungsleistung, Bremschopper
Py [kw] 47 9.3
Max. Ausgangsleistung, Bremschopper
Pmax.1 | [kW] 19.5 29.2
Einschaltzeit
lam [s] 1.0
Erholzeit
tre [s] 42 3.9
Min. Bremswiderstand
Rmin [Ql 27.0 18.0
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Steueranschliisse

Auspragung

Versorgungsmodule

Versorgungs-/Riickspeisemodule

Analoge Eingdnge
Anzahl

Auflésung
Wertebereich

2
11 Bit + Vorzeichen

+/-10V
1 x umschaltbar 20mA

Analoge Ausginge

Belastbarkeit

Anzahl 2
Auflésung 10 Bit + Vorzeichen
Wertebereich +/-10V
Max. 2mA
Digitale Eingange
Anzahl 1 8
fest konfiguriert
Schaltpegel SPS (IEC 61131-2)
Max. Eingangsstrom 8mA
Digitale Ausgange
Anzahl 4 4
fest konfiguriert
Schaltpegel SPS (IEC 61131-2)
Max. Ausgangsstrom 50maA je Ausgang

>480 Q bei 24V

Bemessungsspannung
Spannungsbereich
Strom

Externe DC-Versorgung

24V nach IEC61131-2
19.2...28.8V, Restwelligkeit max. + 5%

ca. 1.4 Aim Betrieb, max. 4 A Einschalt-
strom fiir 100 ms

ca. 1.2 Aim Betrieb, max. 3 A Einschalt-
strom fiir 100 ms )

Schnittstellen
CANopen

Erweiterungen

Statebus
Speicher
Sicherheitstechnik

Integriert

Uber Steckplatz MXI 2: Erweiterung 2
Uber Steckplatz MXI 1: Erweiterung 1

integriert
Steckplatz MMI
Steckplatz MSI

Antriebsschnittstelle
Resolvereingang

Netzsynchronisiereingang

integriert (ohne Funktion)

integriert
Sub-D, 15-polig

1) Die Versorgung der Steuerelektronik erfolgt aus der Netzspannung. Optional
kann diese von einer netzunabhéngigen 24-V-Versorgung gespeist werden.
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Bremswiderstande der Versorgungs- und Riickspeise-
module

Die Zuordnung von Bremswiderstanden zu den Versorgungs- und
Versorgungs-/Riickspeisemodulen sind in den nachfolgenden Tabellen
aufgefiihrt.

\

27 Ohm Bremswiderstand

Bremswiderstande fiir Versorgungsmodule

Bemessungs- | Netzspan- Produktschliissel Bemessungs- | Bemessungs- | Warmekapa- | Abmessungen | Masse
leistung nung widerstand leistung zitat
Ohne Netzfil- Versorgungsmo- Bremswiderstand
ter/Netzdros- dul
sel
PN UAC RN PN Cth hxbxt m
(kw] vl [Ql (W] [Kws] [mm] kel
ERBP027R200W 200.0 30.0 320x41x122 1.0
3.60 E94APNE0104 ERBS027R600W 27.0 600.0 90.0 550 x 110 x 105 3.1
ERBS027R01K2 1200.0 180 1020 x 110 x 105 5.6
3AC 181? ERBGO12R01K9 1900.0 285 486 x 236 x 302 13.0
13.0 550 E94APNE0364 12.0
ERBGO12R05K2 5200.0 750 486 x 426 x 302 28.0
36.2 E94APNE1004 ERBGOO5R02K6 5.0 2600.0 390 486 x 326 x 302 12.6
88.6 E94APNE2454 ERBG028D04K1 2.8 4100.0 615 486 x 426 x 302 12.8

1 Firr die Netzspannung 230 V gelten andere zugeordnete Bremswiderstdnde.

Bremswiderstande fiir Versorgungs-/ Riickspeisemodule

Bemes- | Netzspan- Produktschliissel Bemessungs- | Bemes- | Warmeka-| Abmessungen Masse
sungsleis- nung widerstand | sungsleis- | pazitat
tung tung
Mit Netzfil- Versorgungs-/ Bremswiderstand
ter/Netz- Riickspeisemo-
drossel dul
PN UAC RN PN Cth hxbxt m
[kw] v] Q] (W] [KWs] [mm] kel
ERBP027R200W 200.0 30.0 320x41x122 1.0
15.0 E94ARNEO0134 | ERBS027R600W 27.0 600.0 90.0 550 x 110 x 105 3.1
3AC180 .. ERBS027R01K2 1200.0 180 1020 x 110 x 105 5.6
550 ERBPO18R300W 300.0 30.0 240x 41 x 122 14
27.0 E94ARNE0244 | ERBS018R01K2 18.0 1200.0 180 1020 x 110 x 105 5.6
ERBS018R02K8 2800.0 420 1110 x 200 x 105 12.0

2) Fur die Netzspannung 230 V gelten andere zugeordnete Bremswiderstande.
o Datenblatt Bremswiderstande

DS_9400_0002
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Funkentstérung der Versorgungs- und Riickspeisemo-
dule

Funkentstorfilter und Netzfilter dienen zur Einhaltung der Storspan-
nungskategorien nach europaischer Norm EN 61800-3. Dort unter-
scheidet man nach der Kategorie C1 und der Kategorie C2.
Kategorie C1 beschreibt den Einsatz in 6ffentlichen Netzen.
Kategorie C2 beschreibt den Einsatz von Geraten, die fiir den indus-
triellen Einsatz vorgesehen sind und die in Umgebungen eingesetzt
werden, in denen auch Wohngebiete liegen.

Beim Einsatz der Multi Drive-Gerate sind fiir die Einhaltung der EMV-
Richtlinien externe Filter einzusetzen.

Funkentstorfilter, montierbar neben
dem Versorgungsmodul

Funkentstorfilter

Funkentstorfilter sind hauptsachlich kapazitive Zubehérkomponenten,
diedirekt vor die Versorgungsmodule geschaltet werden kdnnen. Mit
dieser MalRnahme werden die entsprechenden leitungsgebundenen
Storaussendungsanforderungen nach EN 61800-3 eingehalten.

Bemessungs- | Netzspan- Produktschliissel Bemes- | Verlustleis- | Max. Leitungslange | Abmessungen | Masse
leistung nung sungs- tung
strom
Ohne Netzfil- Versorgungsmo- = Funkentstorfilter Referenzverbund C2
ter/Netzdros- dul
sel
PN UAC IN PV Imax hxbxt m
[kw] (V] (Al [(w] [m] [mm] kel
3.60 E94APNE0104 E94AZRP0084 8.00 20.0 4.2
485x60x 261
13.0 3AC180 .. | E94APNE0364 = E94AZRP0294 29.0 50.0 45
6 Achsenal0m
36.2 550 E94APNE1004 = E94AZRP0824 82.0 80.0 18.5
490x209x 272
88.6 E94APNE2454 E94AZRP2004 200 150 20.5

o Datenblatt Funkentstorfilter
DS_9400_0003
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Funkentstérung der Versorgungs- und Riickspeisemo-
dule

Netzfilter

Ein Netzfilter ist die Kombination aus Netzdrossel und Funkentstor-
filter in einem Gehduse. Er reduziert die leitungsgebundene
Storaussendung ins Netz, so dass die leitungsgebundene Storspan-
nung auf den nach EN61800-3 zulassigen Bereich reduziert wird.

Netzfilter fiir Versorgungsmodule

Netzfilter, montierbar neben den Versorgungsmodulen (rechts) bzw. den
Versorgungs- / Riickspeisemodulen (links)

Bemessungs- | Netzspan- Produktschliissel Bemes- | Spannungs- | Max. Leitungslinge | Abmessungen | Masse
leistung nung sungsstrom abfall
Mit Netzfil- Versorgungsmo- Netzfilter Referenzverbund C2
ter/Netzdros- dul
sel
PN UAC IN U Imax hxbxt m
(kw] vl (A] v (m] [mm] kel
4.90 E94APNE0104  E94AZMP0084 8.00 10.0 485x90x 261 8.6
17.5 3AC180.. | E94APNE0364 = E94AZMP0294 29.0 7.3 485x120x261 | 16.5
10 Achsena 50 m
48.6 550 E94APNE1004 | E94AZMP0824 1) 82.0 6.4 490 x 270 x 272 | 29.0
119 E94APNE2454 E94AZMP20041) 200 6.3 490x330x272 | 52.0
1) Externe Versorgung 24 V durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV)
fiir integrierten Liifter erforderlich.
Netzfilter fir Versorgungs-/ Riickspeisemodule
Bemes- | Netzspan- Produktschliissel Bemessungs- | Span- Max. Leitungsldnge | Abmes- | Masse
sungsleis- nung strom nungsab- sungen
tung fall
Mit Netzfil- Versorgungs- / Netzfilter Referenzverbund C2
ter/Netz- Ruckspeisemo-
drossel dul
PN UAC IN U Imax hxbxt m
[kw] \J (A] \J [m] [mm] kel
E94AZMR0264SDB2) 6 AchsenalOm 25.0
15.0 E94ARNEO134 26.0 6.3 485 x 149
3AC180... E94AZMR0264LDB2) 10 Achsena 50 m x272 26.0
550 E94AZMR0474SDB2) 6 Achsena 10 m 485x209 | 36.0
27.0 E94ARNE0244 47.0 6.2
E94AZMR0474LDB2 10 Achsena 50 m X272 37.0

2) Externe Versorgung 24 V durch ein sicher getrenntes Netzteil (SELV/PELV)
fiir integrierte Netzspannungserfassung erforderlich.

o Datenblatt Netzfilter
DS_9400_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servo Drives 9400 HighlLine

Zubehor

DC-Einspeisestelle

Uber eine DC-Einspeisestelle kann die Leistungseinspeisung eines
Achsverbundes aus einer zentralen DC-Quelle (Versorgungsmodul,
Single Drive-Achsmodule, Multi Drive- Achsmodule) erfolgen. Dies
ist z. B. erforderlich, wenn liber eine zentrale DC-Versorgungseinheit
ein in mehreren Ebenen aufgebauter Antriebsverbund in einem
Schaltschrank gespeist werden soll. Der Bemessungsstrom der DC-
Einspeisestelle ist mit 100A (DC) definiert.

Die DC-Einspeisestelle kann von oben oder von unten angeschlossen
werden. Dies gewdhrleistet eine sehr flexible Einbindung in die Anla-
genverdrahtung. Insbesondere mehrreihige Achsmodulanordungen
lassen sich so optimal anschlieBen.

DC-Einspeisestelle
100A

Auspragung Produktschliissel
Einspeisestelle

DC-Einspeisestelle 100A E94AZEX100

Abmessungen

hxbxt
[mm]

422 x 60 x 95

Masse

[ke]
0.9

L1
L2
L3

+UG

X108
X110

EQ4AZPxxxxx
EQ4AZPxxxxx
EQ4AZPxxxxx

= S X108
X110

E94AZEX100 _ 4| EQ4AZPPxxxx ,

EQ4AZPxxxxx
E94AZPxxxxx

E9Q4AZPxxxxx

+UG| |- UG

Anschlussbeispiel fiir eine mehrreihige Anordnung von Achsmodulen
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DC-Verbund

Die Servo Drives 9400 HighLine kénnen im DC-Verbund betrieben
werden. Die 400-V-Gerate haben dafiir einen direkten Anschluss.
Die hier aufgefiihrten Komponenten dienen zum Zusammenschalten
der einzelnen Gerdte fiir einen Betrieb mit oder ohne einem Versor-
gungs- und Riickspeisemodul. Mit einem DC- Verbund kann ein
Energieausgleich zwischen den einzelnen Gerdten erfolgen. Gerade
im Taktbetrieb mehrerer Gerate macht ein solcher Betrieb Sinn.

Die Auslegung eines DC-Verbundes bedarf einer sehr exakten Dimen-
sionierung der Energiebedarfe der Gerdte untereinander. Der Lenze
Vertrieb berat Sie fiir solche energieeffizienten Antriebsauslegungen
gern. Die hier aufgefiihrten Komponenten sind dafiir die Basis.

>
>

>
>

Es sind immer zwei DC-Sicherungen erforderlich.

Die Sicherungshalter EFH10005 und EFH10004 sind 1-polig;
EFH20005 und EFH20007 sind 2-polig.

Die DC-Sicherungen haben keine UL-Approbation

Fiir die konkrete Auslegung Riicksprache mit dem Lenze Vertrieb.

Komponenten fiir DC-Verbund

Produktschliissel Bemessungsstrom Bauform Produktschliissel Bemessungsstrom Bauform
DC-Sicherungen DC-Sicherungen
N In
(A] (A]

EFSGROO60AYHN 6.00 EFSGRO120AYIN 12.0

EFSGRO100AYHN 10.0 EFSGRO160AYIN 16.0

EFSGRO160AYHN 16.0 EFSGRO200AYIN 20.0

EFSGR0O200AYHN 20.0 14x51 ohne Melder EFSGRO250AYIN 25.0

EFSGR0O250AYHN 25.0 EFSGRO320AYIN 32.0

EFSGR0O320AYHN 32.0 EFSGRO400AYIN 40.0 22x58 ohne Melder

EFSGRO400AYHN 40.0 EFSGRO500AYIN 50.0

EFSGRO060AYHK 6.00 EFSGRO630AYIN 63.0

EFSGRO100AYHK 10.0 EFSGROS00AYIN 80.0

EFSGRO160AYHK 16.0 EFSGR1000AYIN 100

EFSGRO200AYHK 20.0 14x51 mit Melder EFSGRO120AYIK 12.0

EFSGR0O250AYHK 25.0 EFSGRO160AYIK 16.0

EFSGRO320AYHK 32.0 EFSGRO200AYIK 20.0

EFSGR0O400AYHK 40.0 EFSGRO250AYIK 25.0

EFSGR1000ANVN 100 EFSGRO320AYIK 32.0 .

EFSGR2000ANVN 200 NAL EFSGRO400AYIK 40.0 22x58 mit Melder

EFSGR2500ANVN 250 EFSGRO500AYIK 50.0

EFSGR3500ANVN 350 EFSGRO630AYIK 63.0

EFSGR4000ANVN 400 NH2 EFSGROS00AYIK 80.0

EFSGR5000ANVN 500 EFSGR1000AYIK 100
Auspragung Merkmale Produktschliissel
DC-Schiene . SDcCh-I:cnheizz)éstgrgiéllxm,sé_uerschnitt 25 mm?2 EWZ0036

. Schiengnsyst?m 22x58 . EWZ0037
+ DC-Schiene Lange 1m, Querschnitt 25 mm?2

Endkappe « Endkappen fiir DC-Schiene (Verpackungseinheit 10 St.) EWZ0038
Klemme  1-pol. Klemme zur Inneneinspeisung EWZ0039
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DC-Verbund

DC-Sicherungen GroRe 14 x 51 mm

Typ. Motorleistung | Netzspan- Produktschliissel
nung
4pol. Asynchronmo- Single Drive Multi Drive DC-Sicherungen
tor
[kw] (v
E94ASIE0024
0.37
E94AMOE0024
EFSGR0O200AYHN EFSGR0O200AYHK
E94ASIE0034
0.75
E94AMOEO0034
3AC180...
150 550 E94ASLIE0044 EFSGR0O320AYHN | EFH20005  EFSGRO320AYHK | EFH10005
’ E94AMOE0044 EFSGR0O200AYHN EFSGR0O200AYHK
3.00 E94ASCIE0074
' E94AMOEO074 EFSGR0320AYHN EFSGR0O320AYHK
4.00 E94AMOE0094

DC-Sicherungen GroRe 22 x 58 mm

Typ. Motorleistung | Netzspan- Produktschliissel
nung
4pol. Asynchronmo- Single Drive Multi Drive DC-Sicherungen
tor
P Uac
[kw] (v
E94ASIE0024
0.37
E94AMOE0024
EFSGRO200AYIN EFSGRO200AYIK
E94ASIE0034
0.75
E94AMOEO0034
150 E94ASCIE0044 EFSGRO320AYIN EFSGR0O320AYIK
' E94AMOE0044 EFSGRO200AYIN EFSGRO200AYIK
3.00 E94ASCIE0074
’ E94AMOEO0074 EFSGRO320AYIN EFSGRO320AYIK
4.00 E94AMOE0094
3AC180... EFH20007 EFH10004
550 E94ASCIE0134
5.50
E94AMOE0134
EFSGRO630AYIN EFSGRO630AYIK
E94ASIE0174
7.50
E94AMOE0174
E94ASIE0244
11.0
E94AMOE0244
150 E94ASIE0324 EFSGR1000AYIN EFSGR1000AYIK
’ E94AMOIE0324
22.0 E94ASCIE0474
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DC-Verbund

DC-Sicherungen NH1 und NH2

Typ. Motorleistung

4pol. Asynchronmo-
tor

p
[kw]
11.0
15.0
22.0
30.0
45.0
55.0
75.0
90.0
105
130
150
190
240
300
335
370

Netzspan-
nung

Unc
[Vl

3AC180...
550

3AC342..
550

Single Drive

E94ASIE0244
E94ASIE0324
E94ASIE0474
E94ASIE0594
E94ASLIE0864
E94ASIE1044
E94ASIE1454
E94ASIE1724
E94ASIE2024
E94ASIE2454
E94ASIE2924
E94ASIE3664
E94ASIE4604
E94ASLIES724
E94ASIE6354
E94ASOE6954

Multi Drive

Produktschliissel

EFSGR1000ANVN

EFSGR2000ANVN

EFSGR2500ANVN
EFSGR3500ANVN

EFSGR4000ANVN

EFSGR5000ANVN
EFSGR3500ANVN
EFSGR4000ANVN
EFSGR5000ANVN
EFSGR4000ANVN

EFSGR5000ANVN

DC-Sicherungen

» Beiden Invertern E94ASIE2924, E94ASIE3664, E94AS1E4604
miissen zwei DC Sicherungen parallel geschaltet werden.

» Beiden Invertern E94ASIE5724, E94ASIE6354, E94ASCIE6954
miissen drei DC Sicherungen parallel geschaltet werden.
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24-V-Netzteil

Zur Versorgung der Steuerelektronik bei Mehrachsanwendungen mit
Multi Drive-Achsmodulen ist ein externes Netzteil erforderlich. Je
nach Anzahl der Achsen kénnen hier Netzteile mit einem Bemessungs-
strom von 5, 10 oder 20A bei einer Spannungsversorgung von 1x AC
230V oder 3x AC 400V AC ausgewahlt werden.

Fiir die Single Drive-Achsmodule ist das Netzteil nicht erforderlich.
Ist es bei Einzelachsanwendungen sinnvoll, die Steu-erelektronik
ebenfalls getrennt vom Leistungsteil zu versorgen, so konnen dafiir
die gleichen Netzteile eingesetzt werden.

24-V-Netzteil

Bemessungsdaten
Produktschliissel
EZV1200-000 EZV2400-000 EZV4800-000  EZV1200-001 EZV2400-001 EZV4800-001

Bemessungsspannung

Uy, | V] 230 400

AC
Netzbemessungsstrom

Inac | [A] 0.8 1.2 2.3 0.3 0.6 1.0
Ausgangsspannung

Uout V] DC225..28.5
Bemessungsstrom

In [A] 5.00 10.0 20.0 5.00 10.0 20.0
Abmessungen
Hohe h | [mm] 130
Breite b [mm] 55 85 157 73 85 160
Tiefe t | [mm] 125
Masse

m | [kg] 0.8 1.2 2.5 1.0 11 1.9

CAN-Bus-Stecker

Der Stecker dient dem Anschluss des CAN an Invertern, bei denen der
CAN Bus als Sub-D-Anschluss ausgefiihrt ist. Ein integrierter CAN-
Abschlusswiderstand kann zu- bzw. weggeschaltet werden. Intern
wird eine Federkraftklemme verwendet, so dass zur Montage kein
Spezialwerkzeug benétigt wird. Der Schaltzustand kann von zwei

Seiten eingesehen werden.

Auspragung
CAN-Bus Stecker: Schalter

Produktschliissel
EWZ0046
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USB-Diagnose-Adapter

Die Bedienung, Parametrierung und Diagnose der Inverter Drives
8400 und der Servo Drives 9400 liber die L-force-Diagnose-Schnitt-
stelle erfolgt mit dem Keypad X400 oder mit einem PC. Der Anschluss
eines PC kann liber die USB Schnittstelle und den USB-Diagnose-Ad-

apter erfolgen. J
Zur Verbindung des USB-Diagnose-Adapters mit der L-force-Diagnose- \‘/ /
Schnittstelle (DIAG) am Inverter sind drei verschiedene Anschlusslei-

tungen in den Langen 2.5 m, 5 m und 10 m separat erhaltlich. Die :
Verbindung kann bei laufendem Betrieb hergestellt werden. Mit den
Engineering Tools EASY Starter oder Engineer kann die Bedienung,
Parametrierung oder Diagnose der Inverter durchgefiihrt werden.
Beide Tools haben einfache intuitive Oberflachen. So ist z.B. eine In-
betriebnahme schnell und einfach umzusetzen.

Alternativ zum USB-Diagnose-Adapter kann auch der PC-Systembu-
sadapter genutzt werden, hierfiir muss an dem Inverter eine CANo-
pen-Schnittstelle vorhanden sein.

USB-Diagnose-Adapter inkl.
Anschlussleitung zum PC

» DieBedienung, Parametrierung und Diagnose der Inverter erfolgt
mit den Engineering Tools EASY Starter oder Engineer

Auspragung Merkmale Produktschliissel

« Eingangsseitige Spannungsversorgung liber USB-An-
schluss vom PC

+ Ausgangsseitige Spannungsversorgung tiber Diagnose-
Schnittstelle des Inverters E94AZCUS
Diagnose-LEDs

Galvanische Entkopplung von PC und Inverter
+ Hot plug-fahig

USB-Diagnose-Adapter

&0

Anschlussleitungen fiir USB-Diagnose-Adapter

Auspragung Merkmale Produktschliissel
» Llange:2.5m EWL0070
Anschlussleitung fiir USB-Diagnose-Adapter | « Lange: 5m EWL0071
» Lange:10m EWL0072
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Keypad X400

Mit dem Keypad X400 kann alternativ zum PC auf einfache Weise
eine lokale Bedienung, Parametrierung oder Diagnose erfolgen.

Das Keypad X400 wird auf der Frontseite des Inverters auf die L-force-
Diagnose-Schnittstelle (DIAG) gesteckt.

Keypad X400

Auspragung Merkmale Steckplatz Produktschliissel

« Menifiihrung

[ « Hintergrundbeleuchtetes Grafikdisplay zur komforta-
Keypad X400 90 blen Darstellung der Informationen DIAG EZAEBK1001
O « 4 Navigationstasten, 2 kontextsensitive Tasten
« Einstellbare RUN/STOP-Funktion

Handterminal X400

Auspragung Merkmale Steckplatz Produktschliissel

» Keypad X400 im robusten Gehaduse

» Auch zum Einbau in die Schaltschranktiir geeignet

+ Inkl. 2.5m Kabel DIAG EZAEBK2001

« Schutzart IP20, bei Schaltschrankeinbau frontseitig
IP65

Handterminal X400

4.4-92 Lenze | VO3-de_DE-08/2014



Servo Drives 9400 HighLine

Zubehor

Schirmbefestigungen fiir die Motorleitung

Die Abschirmung der Motorleitung kann an den Abschirmblechen
der Montagesockel oder der Achsmodule aufgelegt werden. Zur ein-
fachen Verdrahtung kénnen zusatzlich auf den Abschirmblechen
Schirmbefestigungen montiert werden. Diese Schirmbefestigung
kann einfach in eine Vorrichtung an den Abschirmblechen montiert
werden und die Anschlussleitung muss nur noch durchgefiihrt wer-
den. Bei den groReren Achsmodulen befindet sich die Schirmbefesti-
gung am Abschirmblech.

Auspragung Merkmale Produktschliissel
o e czawHXwoos
| ieungdrchimeser 10 20mm ez 0003
| g 15 28 2000

Weiteres Zubehor

Rund um den Servo Drives 9400 bietet Lenze noch eine Reihe an
weiteren Automationskomponenten. Diese sind nicht Bestandteil
dieses Produktkataloges, sondern sind im den beiden Katalog Control-
ler-based Automation und PC-based Automation zu finden. Im Einzel-
nen sind es die folgenden Komponenten:

« Controller

* Industrie-PCs

« Fernwartungskomponenten

+ |O-Systeme

« Human Machine Interfaces

« Systembusadapter
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