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Sicherheitshinweise

Warnsymbole : Beachten Sie unbedingt die wichtigen Hinweise im Text, die mit fol-
genden Symbolen gekennzeichnet sind :

Gefahrdung durch Allgemeine Warnung
Elektrizitat und ihre Wirkung Allgemeine Hinweise

A Nur qualifiziertes Fachpersonal darf Arbeiten wie Transport, Montage, Inbetriebnahme
und Instandhaltung ausfiihren. Qualifiziertes Fachpersonal sind Personen, die mit Trans-
port, Aufstellung, Montage,Inbetriebnahme und Betrieb von Motoren vertraut sind und
tber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikationen verfiigen. Das Fachpersonal muf
folgende Normen bzw. Richtlinien kennen und beachten:

IEC 364 bzw. CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100
IEC-Report 664 oder DIN VDE 0110
nationale Unfallverhitungsvorschriften oder BGV A2

Lesen Sie vor der Montage und Inbetriebnahme die vorliegende Dokumentation.
Falsches Handhaben des Motors kann zu Personen- oder Sachschaden fiihren. Halten
Sie die technischen Daten und die Angaben zu den AnschluBbedingungen
(Typenschild und Dokumentation) unbedingt ein.

A Stellen Sie unbedingt die ordnungsgemaRe Erdung des Motorgehauses mit der PE-
Schiene im Schaltschrank als Bezugspotential sicher. Ohne niederohmige Erdung ist
keine personelle Sicherheit gewahrleistet.

Offnen Sie niemals den Motorklemmkasten wihrend des Betriebs. Ziehen Sie keine Stek-
ker wahrend des Betriebs. Es besteht die Gefahr von Tod oder schweren gesundheitli-
chen oder materiellen Schaden.

Leistungsanschliisse konnen Spannung fithren, auch wenn sich der Motor nicht dreht.
Losen Sie die elektrischen Anschliisse der Motoren nie unter Spannung. In ungiinstigen
Fallen kénnen Lichtbégen entstehen und Personen und Kontakte schadigen.

Warten Sie nach dem Trennen der Transistor-Wechselrichter von den Versorgungsspan-
nungen mindestens zwei Minuten, bevor Sie spannungsfiihrende Teile (z.B. Kontakte,
Gewindebolzen) beriihren oder Anschliisse I6sen. Kondensatoren im Transistor-Wech-
selrichter fiihren bis zu zwei Minuten nach Abschalten der Versorgungsspannungen ge-
fahrliche Spannungen. Messen Sie zur Sicherheit die Spannung im Zwischenkreis und
warten Sie, bis die Spannung unter 40V abgesunken ist.

Wahrend des Betriebes konnen Motoren ihrer Schutzart entsprechend heiRe Oberflaichen
besitzen. Die Oberflichentemperatur kann 100°C erreichen. Messen Sie die Temperatur
und warten Sie, bis der Motor auf 40°C abgekiihlt ist, bevor Sie ihn beriihren.

Entfernen/sichern Sie eine eventuell vorhandene Wellen-PaRfeder, falls der Motor frei
lauft, um ein Wegschleudern der PaRfeder und die damit verbundene Verletzungsgefahr
zu vermeiden.

Seite B Kapitel
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Wichtige Hinweise

¢

Servomotoren sind Préazisionsgeréte. Insbesondere Flansch und Welle sind
bei Lagerung und Einbau gefahrdet — vermeiden Sie daher rohe
Kraftanwendung, Préazision verlangt Feingefiihl. Benutzen Sie zum
Aufziehen von Kupplungen, Zahnradern oder Riemenscheiben unbedingt
das vorgesehene Anzugsgewinde in der Motorwelle und erwarmen Sie,
sofern moglich, die Abtriebselemente. Schlage oder Gewaltanwendung
fuhren zur Schadigung von Kugellagern und Welle.

Zwischenscheibe Zwischenscheibe

Verwenden Sie nach Maoglichkeit nur spielfreie, reibschlissige
Spannzangen oder Kupplungen z.B. der Fabrikate Baumann & Cie, Gerwabh,
Jacob, KTR oder Ringspann. Achten Sie auf korrektes Ausrichten der
Kupplung. Ein Versatz fiihrt zu unzulassigen Vibrationen und zur
Zerstorung von Kugellagern und Kupplung.

Beachten Sie bei Anwendung von Zahnriemen unbedingt die zuldssigen
Radialkrafte. Zu hohe Radialbelastung der Welle verkiirzt die Lebensdauer
des Motors erheblich.

Vermeiden Sie moglichst eine axiale Belastung der Motorwelle. Eine axiale
Belastung verkiirzt die Lebensdauer des Motors erheblich.

Vermeiden Sie unter allen Umstdnden eine mechanisch iiberbestimmte
Lagerung der Motorwelle durch starre Kupplung und externe
Zusatzlagerung (z.B. im Getriebe).

Stellen Sie bei der Montageart V3 (Wellenende nach oben) sicher, daB keine
Fliissigkeit in das obere Lager eindringen kann.

Beachten Sie die Motorpolzahl und die Resolverpolzahl und stellen Sie bei
den verwendeten Transistor-Wechselrichtern die Polzahlen unbedingt
korrekt ein. Falsche Einstellung kann besonders bei kleinen Motoren zur
Zerstorung fithren.

Kapitel

Seite C



SM45..100-Motoren 10.00 - E.4.929.4/27 Kollmorgen Seidel

Herstellererklarung

Hiermit erklaren wir, die Firma Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Wacholderstralle 40-42
40489 Dusseldorf

dal} die Servomotoren der

Motorserie SM

(Typen SM45, SM56, SM71, SM100)

in der serienmafigen Ausflhrung ausschliellich zum Einbau in eine andere Maschine bestimmt sind,
und dal ihre Inbetriebnahme solange untersagt ist, bis festgestellt wurde, dal® die Maschine, in die diese
Produkte eingebaut werden soll, den Bestimmungen der EG-Richtlinie in der Fassung 89/392/EWG
entspricht.

Wir bestatigen die Konformitat der oben bezeichneten Produkte mit den unten gelisteten Normen :

VDE 0530 / DIN 57530 Bestimmungen fur umlaufende Maschinen
DIN 42950 Bauform
DIN 748 Blatt 1 Zylindrische Wellenenden
DIN 42955 Rundlauf, Koaxialitédt und Planlauf
DIN ISO 2373 Schwingglte
Aussteller: Geschaftsfiihrung

L.D. Kingsley

Diese Erklarung beinhaltet keine Zusicherung von Eigenschaften. Die Sicherheits- und Schutzhinweise der
Dokumentation sind in jedem Falle einzuhalten.

Seite D Kapitel
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Allgemeines

1.1 Uber dieses Handbuch
Dieses Handbuch beschreibt die Synchron-Servomotoren der Serie SM45..100.
Das Handbuch ist in 4 Kapitel unterteilt:
Kapitel 1 Allgemeines, Beschreibung der Motoren, technische Daten, Kennlinien
Kapitel 2 ~ Montage, Inbetriebnahme
Kapitel 3 ~ Anschluf3bilder und MaRzeichnungen
Kapitel 4  Anhang mit Hinweisen zu Transport, Lagerung, Wartung, Entsorgung
Dieses Handbuch richtet sich an Fachpersonal mit Kenntnissen in den Bereichen
Elektrotechnik und Maschinenbau.
Die Motoren werden im Antriebssystem zusammen mit Transistor-Wechselrichtern betrieben.
Beachten Sie daher die gesamte Dokumentation des Systems, bestehend aus:
— Installations-/Inbetriebnahmeanweisung des Transistor-Wechselrichters
— Technische Beschreibung Motorserie SM45..100
1.2 BestimmungsgemaRe Verwendung
Synchron-Servomotoren der Serie SM45..100 sind insbesondere als Antrieb fir Handhabungs-
gerate, Textilmaschinen, Werkzeugmaschinen, Verpackungsmaschinen und &hnliche mit
hohen Ansprtichen an die Dynamik konzipiert.
Sie durfen die Motoren nur unter Bericksichtigung der in dieser Dokumentation definierten
Umgebungsbedingungen betreiben.
Die Motoren der Serie SM sind ausschlieBlich dazu bestimmt, von Transistor-Wechselrichtern
der Serien 60WKS und 64WKS drehzahl und/oder drehmomentgeregelt angesteuert zu werden.
Die Motoren werden als Bauteile in elektrische Anlagen oder Maschinen eingebaut und durfen
nur als integrierte Bauteile der Anlage in Betrieb genommen werden.
Die Motoren diirfen niemals direkt ans Netz angeschlossen werden.
Kapitel | Allgemeines Seite 1
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1.3

Aufbau der Motoren

Die Synchron-Servomotoren der Serien SM45..100 sind burstenlose Drehstrom-Motoren

fur hochwertige Servo-Applikationen. In Verbindung mit unseren Transistor-Wechselrichtern
eignen sie sich besonders flir Positionieraufgaben bei Industrie-Robotern, Werkzeugmaschinen,
Transferstralen usw. mit hohen Anspriichen an Dynamik und Standfestigkeit.

Die Servomotoren besitzen Permanentmagneten im Rotor. Das Neodym-Magnetmaterial tragt
wesentlich dazu bei, daf} diese Motoren hochdynamisch gefahren werden kénnen. Im Stator ist
eine dreiphasige Wicklung untergebracht, die durch den Transistor-Wechselrichter versorgt
wird. Der Motor besitzt keine Bursten, die Kommutierung wird elektronisch im Transistor-
Wechselrichter vorgenommen.

Eine FremdbellUftung der Motoren ist wegen der optimalen Warmeabfuhr Uber das stark
gerippte Motorgehause meist nicht erforderlich. Optional sind jedoch zur VergrofRerung des My
(siehe Kennlinien) die Motoren der Serien SM56/71/100 mit angebautem FremdlUfter lieferbar
(Motor inklusive Option -BV-) . Sie kdnnen den Fremdlifter auch nachtraglich anbauen.

Die Wicklungstemperatur wird Gber Temperatursensoren in den Statorwicklungen Gberwacht
und Uber einen potentialfreien Kontakt (Offner) gemeldet.

Die Motoren haben als Ruckflihreinheit einen Rotorlagegeber eingebaut. Er liefert dem Transi-
stor-Wechselrichter die Umschaltinformation fur die Motorwicklung und die Tachoauswertung.
Als Option kann der Motor mit einem Impulsgeber-Anbauflansch fiir ROD426 ausgerustet
werden (Option -426-). Hierdurch verandert sich die Motorlange.

Sie erhalten die Motoren mit oder ohne eingebaute Haltebremse. Eine Nachriistung der Bremse
ist nicht mdglich.

Die Motoren sind mattschwarz (RAL 9005) lackiert, eine Bestandigkeit gegen Lésungsmittel
(Tri, Verdinnung 0.4.) besteht nicht.

Allgemeine technische Daten

Klimaklasse 3K3 nach EN 50178
Umgebungstemperatur (bei Nenndaten) 5...+40°C bei Aufstellhdhe bis 1000m iber NN
Sprechen Sie bei Umgebungstemperaturen tber
40°C und bei gekapseltem Einbau der Motoren
unbedingt mit unserer Applikationsabteilung.
Zulassige Luftfeuchte (bei Nenndaten)  85% rel.Feuchte, nicht betauend
Leistungsreduzierung 1% / K'im Bereich 40°C...50°C bis 1000m ber NN
(Stréme und Momente) Bei Aufstellhdhen tiber 1000m Gber NN und 40°C
6%  bei 2000m uber NN
17% bei 3000m Uber NN
30% bei 4000m uber NN
55% bei 5000m Uber NN
Keine Leistungsreduzierung bei Aufstellhéhen
Uber 1000m tber NN und Temperaturreduzierung
um 10K/ 1000m
max. zuldssige Flanschtemperatur 65°C = 10% bei Ausnutzung der Nenndaten

Kugellager-Lebensdauer > 20.000 Betriebsstunden
Technische Daten siehe Kapitel 1.9
Lagerungsdaten siehe Kapitel 1V.1

Seite 2
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1.5

1.5.1

1.5.2

1.5.3

Standardausristung

Bauform

Die Grundbauform der Synchron-Servomotoren SM ist die Bauform IM B5 nach DIN42950.
Die zugelassenen Einbauformen flr die einzelnen Motorserien sind in den technischen Daten

angegegeben.

Bouform

IM B 5 (BS) M V1 (V1) MV 3 (V3)

Wellenende A-Seite

Die Kraftibertragung erfolgt Uber das zylindrische Wellenende A (Passung k6) nach DIN 748,
mit Anzugsgewinde und Paf3federnut nach DIN 6885.

Treiben die Motoren Uber Ritzel oder Zahnriemen an, so treten hohe Radialkrafte auf.

Die zugelassenen Werte am Wellenende abhangig von der Drehzahl entnehmen Sie den
Diagrammen in Kapitel 1.8.3. Die Maximalwerte bei Nenndrehzahl finden Sie in den technischen
Daten. Bei Kraftangriff an der Mitte des freien Wellenendes kann Fg 10% groéRer sein.

Fir die Lebensdauer der Lager sind 20.000 Betriebsstunden zugrunde gelegt.

Die Axialkraft Fa darf Fr/3 nicht liberschreiten.
Als ideale spielfreie Kupplungselemente haben sich doppelkonische Spannzangen eventuell in
Verbindung mit Metallbalg-Kupplungen bewahrt.

Flansch

Flanschmale nach IEC-Norm, Passung j6, Genauigkeit nach DIN42955.
Toleranzklasse :N (R als Option -65- erhaltlich)

Kapitel |

Allgemeines Seite 3
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1.5.4 Schutzart
Standardausflihrung IP65
Motoren mit Fremdlufter (Option -BV-) IP54
Standard-Wellendurchfiihrung IP64
Wellendurchfiihrung mit Wellendichtring (Option -J-) IP65

1.5.5 Schutzeinrichtung
In der Standardausflihrung ist jeder Motor mit einem Thermoschutzkontakt (potentialfreier
Offner) ausgestattet. Den Schaltpunkt entnehmen Sie den technischen Daten. Schutz gegen
kurzzeitige, sehr hohe Uberlastung bietet der Thermoschutzkontakt nicht. Der Thermoschutz-
kontakt muR in das Uberwachungssystem des Transistor-Wechselrichters eingeschleift werden.
Die Flanschtemperatur darf bei Betrieb mit Nenndaten 65°C nicht iiberschreiten.

1.5.6 Isolierstoffklasse
Die Wicklung ist, entsprechend der Isolierstoffklasse F nach DIN 57530, fur 105 Kelvin Grenz-
Ubertemperatur bei 40°C Umgebungstemperatur ausgelegt.

1.5.7 Schwinggite
Die Motoren sind in Schwinggute N nach DIN ISO 2373 ausgefuhrt.

1.5.8 AnschluBtechnik
Motor Tacho/RLG Standard / Option Leistung Standard / Option
SM 45 Stecker abgewinkelt / — Stecker abgewinkelt / —
SM 56/71/100 Stecker abgewinkelt / — Klemmkasten /—
Die Gegenstecker gehéren nicht zum Lieferumfang. Rotorlagegeber- und Leistungsleitungen
bieten wir Ihnen fertig konfektioniert an.

1.5.9 Tachogenerator, Rotorlagegeber
Die Motoren sind mit einem Hohlwellen-Tachogenerator ausgerustet, der mit dem Rotorlagege-
ber mit Magnetgabelschranken eine Einheit bildet.
Der Drehstromtachogenerator hat 6 Pole, diese Anzahl ist mit der Polzahl des Motors identisch.
Die Tachokonstante ist von der Motor-Nenndrehzahl abhangig.

Seite 4 Allgemeines Kapitel |
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1.6 Optionen
-09- Sonderflansch und Sonderwelle sind moéglich, wir bitten ggf. um Anfrage.
-J-  Radialwellen-Dichtring:
Gegen Mehrpreis kann ein Radialwellen-Dichtring geliefert werden zwecks
Abdichtung gegen Olnebel und Spritzél. Die Schutzart der Wellendurchfiihrung
erhéht sich damit auf IP65. Der Dichtring ist fur Trockenlauf nicht geeignet.
-65- Niedrige Toleranz der Flansch und Wellenabmessungen sowie erhdhte
Konzentrizitdt und Rechwinkligkeit nach DIN 42955
-66- Wellenende A-Seite ohne Palfeder und Palfedernut, Troleranzfeld k6.
-67- Wellenende A-Seite ohne Palfeder und Palfedernut,hochgenau geschliffen fur
Olpressverband, Toleranzfeld k5
-426- Impulsgeber-Adapter fir ROD426 mit Kupplung und Spannpratzen
-G- Im Motor integrierte Permanentmagnetbremse (24VDC), die im Spannungslosen Zustand
den Rotor blockiert. Die Haltebremsen sind als Stillstandsbremsen ausgelegt und fur
dauernde, betriebsmafRige Abbremsvorgange ungeeignet. Ist die Bremse geldst, kann
sich der Rotor ohne Restmoment bewegen, die Arbeitsweise ist spielfrei!
-92- Tropenisolation
-BV- Zur Erhéhung der Nenndrehmomente kénnen die Motoren SM56/71/100 mit
angebautem Fremdlufter geliefert werden. Der Lufter saugt an der B-Seite an, kuhlt
die Motorenoberflache und die Luft tritt an der A-Seite wieder aus.
Der elektrische Anschluld der Lufter erfolgt Uber einen Stecker.
Der Gegenstecker gehort zum Lieferumfang der Option.
Die Schutzart des Synchron-Servomotors mit Fremdlufter ist IP54.
1.7 Auswabhlkriterien
Die Drehstrom-Servomotoren sind fiir den Betrieb an Seidel-Transistor-Wechselrichtern der Se-
rien 60WKS und 64WKS ausgelegt.
Beide Einheiten zusammen bilden einen geschlossenen Drehzahl- oder Momentenregelkreis.
Als wichtigste Auswahlkriterien gelten:
—  Stillstandsmoment My, [Nm]
—  Nenndrehzahl n, [min™]
—  Tragheitsmomente von Motor und Last J [kgcmz]
— Effektivmoment (errechnet) Mims [Nm]
Beachten Sie bei der Berechnung der erforderlichen Motoren und Transistor-Wechselrichter die
statische Last und die dynamische Belastung (beschleunigen/bremsen).
Formelzusammenstellungen und Berechnungsbeispiele kénnen Sie von unserer
Applikationsabteilung anfordern.
Kapitel | Allgemeines Seite 5
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Kennlinien

1.8

S1-Drehmoment-Kennlinien SM45..100 unbeliiftet
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1.8.3 Radial-/Axialkrafte am Wellenende
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1.9 Technische Daten
1.9.1 Begriffsdefinitionen

Stillstandsdrehmoment M, [Nm]
Das Stillstandsdrehmoment kann bei Drehzahl n=0 min™ und Nenn-Umgebungsbedingungen
unbegrenzt lange abgegeben werden.
Nenndrehmoment M, [Nm]
Das Nenndrehmoment wird abgegeben, wenn der Motor bei Nenndrehzahl Nennstrom auf-
nimmt. Das Nenndrehmoment kann im Dauerbetrieb (S1) bei Nenndrehzahl unbegrenzt lange
abgegeben werden.
Stillstandsstrom lp;ms [A]
Der Stillstandsstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei Stillstand aufnimmt, um
das Stillstandsmoment abgeben zu kdnnen.
Nennstrom l,s [A]
Der Nennstrom ist der Sinus-Effektiv-Stromwert, den der Motor bei Nenndrehzahl aufnimmt, um
das Nennmoment abgeben zu kénnen.
Spitzenstrom (Impulsstrom) lppax [A]
Der Spitzenstrom (Sinus-Effektivwert) sollte den 4-fachen Nennstrom nicht Ubersteigen. Den
tatsachlichen Wert bestimmt der Spitzenstrom des verwendeten Transistor-Wechselrichters.
Drehmomentkonstante Kyms [NM/A]
Die Drehmomentkonstante gibt an, wieviel Drehmoment in Nm der Motor mit 1A Sinus-Effektiv-
strom erzeugt. Es gilt M=I x Ky
Spannungskonstante Kg [V/1 000min™]
Die Spannungskonstante gibt die auf 1000U/min bezogene induzierte Motor EMK als Sinus-
Scheitelwert zwischen zwei Klemmen an.
Rotortragheitsmoment J [kgcm?]
Die Konstante J ist ein Mal} fur das Beschleunigungsvermdgen des Motors. Mit |y ergibt sich
z.B. die Beschleunigungszeit t, von 0 bis 3000 min™ zu :
3000 x 2rt x m?
t, [s]= . 5
M, x 60s x 10" x cm

Thermische Zeitkonstante ti, [min]

Die Konstante t;, gibt die Erwarmungszeit des kalten Motors bei Belastung mit Iy bis zum
Erreichen von 0,63 x 105 Kelvin Ubertemperatur an.

Bei Belastung mit Spitzenstrom erfolgt die Erwarmung in wesentlich kirzerer Zeit.

xJ mit My in Nm und J in kgcm?

Seite 8 Allgemeines Kapitel |



Kollmorgen Seidel

10.00

SM45..100-Motoren

1.9.2

Technische Daten SM45/56/71/100

21 g8 g8/ 8/ 8 8|8| 8| s
Parameter Sym Einheit ] S 3 o S 3 ] S 3
(72} (7] (7] = = = - - -
S Y S| S| % %%
5 | & | B | b | 5 | 5| B b &
Stillstandsdrehmoment Mo |Nm 0,85 | 0,85 | 0,85 | 1,7 1,7 1,7 | 3,2 | 3,2 | 3,2
Nenndrehzahl Nn min™! 3000 | 4000 | 6000 | 3000 | 4000 | 6000 | 3000 | 4000 | 6000
Nennspannung Un V 240
Nennstrom In A 2.1 2,8 3,2 3,7 49 6,5 55 7,4 9,6
Nenndrehmoment bei n, Mn Nm 065 | 0,6 | 04 1,5 1,4 1,2 | 26 | 24 | 20
Stillstandsstrom lo A 23 | 31 41 3,7 | 51 7,0 | 61 8,6 | 12,0
Spitzenstrom lomax |A 92 | 12,0 | 16,4 [ 19,2 | 20,4 | 28,4 | 24,4 | 34,0 | 48,0
Motorpolzahl PMot | - 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Rotortragheitsmoment J kgcm2 1,5 1,5 1,5 21 21 21 3,4 3,4 3,4
Drehmomentkonstante KT Nm/A 0,43 | 0,32 | 0,24 10,49 | 0,36 | 0,26 | 0,55 | 0,39 | 0,28
Spannungskonstante KE | V/1000min™ 450 | 33,7 | 251 | 51,1 | 37,8 | 27,4 | 57,2 | 41,2 | 294
Wicklungswiderstand Ph-Ph| R20 | Q 15,6 | 8,8 4.8 6,8 3,7 1,9 2,9 1,6 0,8
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph| L mH 3581202 |11,2|212|116 | 6,2 | 102 | 6,6 | 3,4
Statisches Reibmoment Mr |Nm 0,13 | 0,13 | 0,13 0,13 | 0,13 | 0,13 | 0,14 | 0,14 | 0,14
Thermische Zeitkonst. tth min 21 21 21 24 24 24 26 26 26
Tachospannung Uta |V/1000min™ 54 | 2,7 | 27 | 54 | 2,7 | 2,7 | 54 | 2,7 | 2,7
Gewicht G kg 49 | 49 | 49 | 59 | 59 | 59 | 69 | 69 | 69
Bestellnummer - - 66258/67010/67011)|66252 67009 |67880(66920|67881|67008
AnschluBtechnik
RLG-/-Tacho-Stecker - Interconectron 17po|.‘17pol.‘17pol.|17po|.‘17po|.‘17pol.|17pol.‘17pol.‘17po|.
RLG-Kabel - LiYCY 6 x 2 x 0,14 mm?
Leistungsstecker - Interconectron | 8pol. | 8pol. | 8pol. | 8pol. | 8pol. | 8pol. | 8pol. | 8pol. | 8pol.
Leistungskabel r mm? 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Bremse (Option -G-)
Haltemoment Mgr |Nm 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5
Anschlufspannung Ugr | V= 24 24 24 24 24 24 24 24 24
elektrische Leistung Per |W 16 16 16 16 16 16 16 16 16
Tragheitsmoment JBR kgcm2 1,06 | 1,06 | 1,06 | 1,06 | 1,06 | 1,06 | 1,06 | 1,06 | 1,06
Gewicht Ger | kg o6 | 06 | 06 | O6 | 06 | O6 | O6 | 06 | 0,6
Eine Fremdbellftung (Option -BV-) ist fur die Motoren der Serie SM45 nicht erhaltlich.
Kapitel | Allgemeines Seite 9



SM45..100-Motoren 10.00 Kollmorgen Seidel
=} o o o g g g g
Parameter Sym Einheit §. §. § g g, 8, g 8;
) (72} (72} (72} = = = =
8 8| 8| 8| 8| 8| 8| 8
| & | 5 | b |5 b b »
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 3,8 3,8 3,8 3,8 7,0 7,0 7,0 7,0
Nenndrehzahl Nn min™! 2000 | 3000 | 4000 | 6000 | 2000 | 3000 | 4000 | 6000
Nennspannung Un \Y 240
Nennstrom In A 47 | 68 | 90 | 114 | 7,7 | 108 | 122 | 12,8
Nenndrehmoment bei np Mn Nm 3,6 3,4 3,2 2,6 6,2 5,6 4.8 2,8
Stillstandsstrom lo A 49 | 73 | 10,2 | 150 | 8,5 | 13,0 | 16,6 | 27,0
Spitzenstrom lomax | A 23,5355 | 495|720 | 41,5 | 63,0 | 81,0 |132,0
Motorpolzahl PMot | - 6 6 6 6 6 6 6 6
Rotortragheitsmoment J kgcm2 57 5,7 5,7 57 | 10,2 | 10,2 | 10,2 | 10,2
Drehmomentkonstante KT Nm/A 0,81 054 | 0,39 | 0,27 | 0,84 | 0,56 | 0,43 | 0,27
Spannungskonstante KE | V/1000min™ 84,7 | 56,5 | 40,6 | 27,7 | 88,3 | 58,1 | 45,3 | 27,9
Wicklungswiderstand Ph-Ph| R2o0 | Q 526 | 2,34 | 1,21 | 056|197 | 0,85 | 0,52 | 0,2
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph| L mH 33 | 146 | 76 | 36 | 164 | 72 | 44 1,6
Statisches Reibmoment Mr |Nm 0,15 | 0,15 | 0,15 | 0,15 0,18 | 0,18 | 0,18 | 0,18
Thermische Zeitkonst. tth min 21 21 21 21 24 24 24 24
Tachospannung Uta |V/1000min™ 5,4 54 | 2,7 2,7 54 54 | 2,7 2,7
Gewicht G kg 66 | 66 | 66 | 66 | 85 | 85 | 85 | 85
Bestellnummer - - 62621|62423|62788|63222|62424 |62425|63349|63759
AnschluBtechnik
RLG-/-Tacho-Stecker - |souriau 12pol.| 12pol. | 12pol.| 12pol.] 12pol. | 12pol. [ 12pol. | 12pol.
RLG-Kabel - LiYCY 6 x 2 x 0,14 mm?
Leistungsanschlufy - Bolzen M4 M4 M4 M4 M4 M4 M4 M4
Leistungskabel r mm? 25 | 25 | 25 2511 25 | 25 | 25 4
PG-Leistung - PG PG16 |PG16 |PG16 | PG16|PG16 |PG16 |PG16 | PG16
PG-Bremse/9 - PG PG9 | PG9 | PGY9 | PGY9 | PGY | PGY | PGY | PGY
Bremse (Option -G-)
Haltemoment Mgr | Nm 12 12 12 12 12 12 12 12
Anschluf3spannung Usr | V= 24 24 24 24 24 24 24 24
elektrische Leistung Per |W 18 18 18 18 18 18 18 18
Tragheitsmoment JBR kgcm2 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6 3,6
Gewicht Ger | kg 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1 1,1
Fremdbeliiftung (Option -BV-)
Anschluspannung Usy |V /50..60Hz | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220
Nennstrom lev |A 0,12 012 | 0,12 | 0,12 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12
Anschluf3stecker - Souriau 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol.
Schutzart - - IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54
Gewicht Ggv | kg 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7
Nenndrehmoment bei n Mgy | Nm 4.1 4.4 4,5 4.1 8,7 8,3 7,9 6,7
Stillstandsdrehmoment Mogv | Nm 48 | 4,8 4,8 4,8 9,2 9,2 9,2 9,2
Stillstandsstrom losv |A 6,1 92 | 12,8 188 | 11,2 | 17,0 | 22,0 | 35,0
Motorleistungskabel r mm? 25 | 25 | 25 | 25|25 | 25 4 10
Seite 10 Allgemeines Kapitel |



Kollmorgen Seidel 10.00 SM45..100-Motoren

Sym

SM 56L-2000
SM 56L-3000
SM 56L-4000
SM 56L-6000
SM 71K-2000
SM 71K-3000
SM 71K-4000
SM 71K-6000
SM 71S-2000
SM 71S-3000
SM 71S-4000
SM 71S-6000
SM 71M-2000
SM 71M-3000
SM 71M-4000
SM 71M-6000

10,0 10,0 10,5 | 10,5 | 10,5 | 10,5 | 16,5 | 16,5 | 16,5 22,0 | 22,0 22,0 | Mo
2000 | 3000 | 4000 | 6000 | 2000 | 3000 | 4000 | 6000 | 2000 | 3000 | 4000 | 6000 | 2000 | 3000 | 4000 | 6000 | nn
240 Un
106 | 128 | 140 | 83 | 122|166 | 19,2 | 186 | 176 | 220 | 21,5 | 84 | 20,0 | 23,0 | 18,8 | 0,0 |In
84 | 72 | 56 14 193 | 83 7,2 43 | 134 | 11,1 | 83 1,0 1165 | 125 | 7,5 0,0 |Mq
12,4 | 17,2 | 23,0 | 38,5 | 13,4 | 20,0 | 26,5 | 39,5 | 21,0 | 31,0 | 39,0 | 66,0 [ 25,5 | 38,0 | 48,5 | 82,0 |lo
61 84 112 | 190 | 59 88 117 | 174 93 138 | 173 | 290 | 116 | 172 | 218 | 368 | lomax
6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 | PMmot
15,7 | 15,7 | 15,7 | 15,7 | 22,4 | 22,4 | 22,4 | 224 | 36,3 | 36,3 | 36,3 | 36,3 | 50,2 | 50,2 | 50,2 | 50,2 |J
0,83 | 0,60 | 0,45 | 0,27 | 0,80 | 0,54 | 0,40 | 0,27 | 0,80 | 0,54 | 0,43 | 0,26 | 0,87 | 0,59 | 0,46 | 0,27 | KT
86,7 | 62,4 | 46,8 | 27,7 | 83,5 | 56,0 | 42,3 | 28,5 | 83,7 | 56,4 | 45,0 | 26,8 | 90,8 | 61,3 | 48,2 | 28,6 |KE
1,09 | 0,55 | 0,31 | 0,11 | 0,97 | 0,43 | 0,25 | 0,11 | 0,46 | 0,21 | 0,13 | 0,05 | 0,33 | 0,15 | 0,09 | 0,03 | R20o
10,2 | 54 | 3,0 1,0 [122 ] 54 3,2 1,4 7,0 3,2 2,0 0,8 5,6 2,6 1,6 0,6 |L
0,21 | 0,21 0,21 0,21 10,23 | 0,23 | 0,23 | 0,23 | 0,28 | 0,28 | 0,28 | 0,28 | 0,33 | 0,33 | 0,33 | 0,33 | Mr
26 26 26 26 27 27 27 27 32 32 32 32 36 36 36 36 |tn
54 | 54 | 2,7 | 27 | 54 | 54 2,7 2,7 5,4 54 2,7 2,7 5,4 54 2,7 2,7 |Uta
10,8 | 10,8 | 10,8 | 10,8 | 12,2 | 12,2 | 12,2 | 12,2 | 16,3 | 16,3 | 16,3 | 16,3 [ 20,5 | 20,5 | 20,5 | 20,5 |G
63516/62607 6389167367 |62426|62427 63420|63760(62428 63400 |63888|67830|63045|63402|67348|66491 -
AnschluBtechnik
12pol.| 12pol.|12pol.] 12pol.[12pol.| 12pol. | 12pol. | 12pol. [ 12pol.| 12pol. | 12pol. | 12pol.] 12pol. [ 12pol. [ 12pol. | 12pol.
6 x 2 x0,14 mm? -
M4 | M4 | M4 | M4 | M6 | M6 M6 M6 M6 M6 M6 M6 M6 M6 M6 M6 |-
25| 25 4 6 4 4 4 10 4 6 10 10 4 10 10 10 |r
PG16|PG16 |PG16|PG16 [PG21|PG21 | PG21|PG21|PG21|PG21|PG21 |PG21|PG21 |PG21|PG21|PG21| -
PG9 | PG9 | PG9 | PGY | PGY | PGY | PGY | PGY | PGY9 | PGY | PGY9 | PGY | PGY | PGY | PGY | PG |-
Bremse (Option -G-)
12 12 12 12 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 |Mgr
24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 | Upr
18 18 18 18 22 22 22 22 22 22 22 22 22 22 22 22 |Pgr
36 | 36 | 36 | 36 [ 95 | 95 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5 9,5 |JBrR
1,1 1,1 1,1 1,1 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 1,9 |Ggr
Fremdbeliiftung (Option -BV-)
220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 |Ugv
0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 (0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25 |Igv
4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. |-
IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 |-
1,7 1,7 1,7 1,7 | 25 | 25 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 2,5 |Gy
12,2 11,4 /104 | 80 | 129|129 | 122 | 10,6 | 21,2 | 19,8 | 18,1 | 14,0 | 27,7 | 25,3 | 22,3 | 15,4 | MnBy
13,2 | 13,2 | 13,2 | 13,2 | 14,0 | 14,0 | 14,0 | 14,0 | 23,0 | 23,0 | 23,0 | 23,0 | 31,0 | 31,0 | 31,0 | 31,0 [ Mogv
16,2 | 22,5 | 30,0 | 51,0 | 17,8 | 26,5 | 35,0 | 52,0 | 29,0 | 43,0 | 54,0 | 91,0 | 37,5 | 55,0 | 70,0 | 118,0] loBv
2,5 4 6 10 | 2,5 6 10 10 6 10 16 35 10 16 25 50 |r

-
L
o
-
o
o
-
K
[3,]
N
N
o
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SM45..100-Motoren 10.00 Kollmorgen Seidel
S 8 2 | 8|8 /8 g|&8
Parameter Sym [Einheit N} ; z ; E & ;‘-, g z
s/ 8| 8, 8| 88| 8| 8| 8
Stillstandsdrehmoment Mo |Nm 25 25 25 25 25 36 36 36 36
Nenndrehzahl Nn min™! 1200 | 2000 | 3000 | 4000 | 6000 | 1200 | 2000 | 3000 | 4000
Nennspannung Un \Y SM: 240 / SMR: 310
Nennstrom In A 20,5 | 325|370 385 | 18,2 27,0 | 38,0 | 40,5 | 32,5
Nenndrehmoment bei ny Mn  |Nm 226|204 | 17,0 | 130 | 34 [ 30,8 | 26,3 | 19,5 | 11,7
Stillstandsstrom lo A 22,5 | 39,0 | 52,0 | 69,0 | 92,0 | 31,0 | 50,0 | 71,0 | 89,0
Spitzenstrom lomax | A 89 | 155 | 207 | 272 | 365 | 123 | 199 | 281 | 352
Motorpolzahl PMot |- 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Rotortragheitsmoment J kgcm2 74 74 74 74 74 108 | 108 | 108 | 108
Drehmomentkonstante KT Nm/A 1,12 | 0,65 | 0,49 | 0,37 | 0,28 | 1,18 | 0,73 | 0,52 | 0,41
Spannungskonstante KE | V/1000min™ 117,7| 68,1 | 50,9 | 38,6 | 28,8 |123,4| 75,9 | 53,9 | 43,0
Wicklungswiderstand Ph-Ph|R20 | Q 0,49 | 0,16 | 0,09 | 0,05 | 0,03 | 0,29 | 0,11 | 0,06 | 0,04
Wicklungsinduktivitat Ph-Ph| L mH 124 | 42 | 24 | 14 | 08 | 88 | 34 | 16 | 1,0
Statisches Reibmoment Mr |Nm 0,40 | 0,40 | 0,40 | 0,40 | 0,40 [ 0,49 | 0,49 | 0,49 | 0,49
Thermische Zeitkonst. tth min 36 36 36 36 36 41 41 41 41
Tachospannung SM Uta | V/1000min™! 54 54 54 27 | 2,7 54 54 54 | 2,7
Gewicht G kg 26,1 | 26,1 | 26,1 | 26,1 | 26,1 | 32,7 | 32,7 | 32,7 | 32,7
Bestellnummer - - 63447/63125/65501/63890|67831(66044 |63678|64261|67832
AnschluBtechnik
RLG-/-Tacho-Stecker - |souriau 12pol.] 12pol. | 12pol.| 12pol. | 12pol.[ 12pol.| 12pol. | 12pol. [ 12pol.
RLG-Kabel - Liycy 6 x 2 x 0,14 mm?
Leistungsanschlufy - Bolzen M8 M8 M8 M8 M8 M8 M8 M8 M8
Leistungskabel r mm? 10 10 16 16 25 10 10 16 25
PG-Leistung - PG PG36 | PG36 | PG36 | PG36 | PG36 | PG36 | PG36 | PG36 | PG36
PG-Bremse/$ - PG PG9 | PG9 | PG9 | PGY | PGY | PGY | PGY | PGY | PGY
Bremse (Option -G-)
Haltemoment Mer |Nm 60 60 60 60 60 60 60 60 60
Anschluspannung Ugr |V= 24 24 24 24 24 24 24 24 24
elektrische Leistung Per |W 50 50 50 50 50 50 50 50 50
Tragheitsmoment Jer | kgem? 57,5 | 575|575 575|575 (575|575 | 575|575
Gewicht Ger | kg 54 | 54 | 54 | 54 | 54 54|54 |54 54
Fremdbeliiftung (Option -BV-)
Anschluspannung Usv |V /50..60Hz | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220 | 220
Nennstrom lev |A 0,25]0,25|025|0,25|0,25 0,25 | 0,25 | 0,25 | 0,25
Anschluf3stecker - Souriau 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol. | 4pol.
Schutzart - - IP54 | IP54 | IP54 | IP54 | IP54 [ IP54 | IP54 | IP54 | IP54
Gewicht Gev | kg 35|35 |35 |35 |35 ([35 |35 ]| 35|35
Nenndrehmoment bei ny Mngv | Nm 35,0 | 33,8 | 31,8 | 295 | 24,1 | 50,3 | 47,7 | 43,5 | 38,9
Stillstandsdrehmoment Mogv | Nm 36,0 | 36,0 | 36,0 | 36,0 | 36,0 | 53,0 | 53,0 | 53,0 | 53,0
Stillstandsstrom losv |A 32,5 | 56,0 | 75,0 | 99,0 [132,0| 45,5 | 74,0 |104,0|130,0
Motorleistungskabel r mm? 6 16 25 50 50 150 | 25 50 70
Seite 12 Allgemeines Kapitel |
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SM45..100-Motoren

SM 100M-1200

SM 100M-2000

SM 100M-3000

SM 100M-4000

SM 100L-1200

SM 100L-2000

SM 100L-3000

SM 100LB-1200

SM 100LB-2000

SM 100LB-3000

Sym

B
o

H
[=2]

B
(=]

D
(=]

a
~

3]
~

o
~

[=2]
[=2]

[=2]
[=2]

[=2]
(=]

1200

2000

3000

4000

1200

2000

3000

1200

2000

3000

240

32,5

41,0

40,0

24,5

35,0

46,0

43,0

40,0

48,0

39,0

37,7

30,6

20,0

7,8

45,1

34,9

19,7

50,5

37,3

18,4

39

60

85

115

44

72

114

51

82

124

155

238

339

455

174

288

452

204

325

492

lomax

6

6

6

6

6

6

6

6

6

PMot

141

141

141

141

175

175

175

210

210

210

1,20

0,78

0,55

0,41

1,32

0,80

0,51

1,30

0,82

0,54

KT

1251

81,4

57,1

42,5

137,9

83,3

53,0

136,2

85,3

56,3

KE

0,20

0,09

0,04

0,02

0,18

0,07

0,03

0,14

0,05

0,02

R20

6,8

2,8

1,4

0,8

6,4

2,4

1,0

5,2

2,0

0,8

0,58

0,58

0,58

0,58

0,67

0,67

0,67

0,76

0,76

0,76

MR

46

46

46

46

48

48

48

52

52

52

tth

54

5,4

2,7

2,7

54

54

2,7

54

54

54

Uta

39,6

39,6

39,6

39,6

48,8

48,8

48,8

53,4

53,4

53,4

G

67833

63889

67834

67835

64602

64702

67836

67838

64262

66167

12pol.| 12pol.] 12pol.] 12pol.| 12pol.] 12pol.] 12pol.]| 12pol.J12pol.

12pol.

6x 2 x 0,14 mm?

M8

M8

M8

M8

M8

M8

M8

M8

M8

M8

10

16

25

25

10

25

25

16

25

25

PG36

PG36

PG36

PG36

PG36

PG36

PG36

PG36

PG36

PG36

PG9

PG9

PG9

PG9

PG9

PG9

PG9

PG9

PG9

PG9

60

60

60

60

60

60

60

60

60

60

Msr

24

24

24

24

24

24

24

24

24

24

UBr

50

50

50

50

50

50

50

50

50

50

Psr

57,5

57,5

57,5

57,5

57,5

57,5

57,5

57,5

57,5

57,5

JBR

54

5,4

5,4

5,4

5,4

5,4

5,4

54

5,4

5,4

Ger

220

220

220

220

220

220

220

220

220

220

Usv

0,25

0,25

0,25

0,25

0,25

0,25

0,25

0,25

0,25

0,25

Isv

4pol.

4pol.

4pol.

4pol.

4pol.

4pol.

4pol.

4pol.

4pol.

4pol.

IP54

IP54

IP54

IP54

IP54

IP54

IP54

IP54

IP54

IP54

3,5

3,5

3,5

3,5

3,5

3,5

3,5

3,5

3,5

3,5

Gev

64,3

59,8

53,2

46,1

73,4

70,6

61,1

90,4

81,8

69,6

Mnsv

69,0

69,0

69,0

69,0

84,0

84,0

84,0

100,0

100,0

100,0

Mosv

58,0

90,0

128,0

171,0

64,0

106,0

167,0

78,0

124,0

187,0

logv

16

35

50

50

25

50

(70)

25

70

(70)

-
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Kollmorgen Seidel 10.00 SM45..100-Motoren

.1

Montage / Inbetriebnahme

Wichtige Hinweise

Prufen Sie die Zuordnung von Transistor-Wechselrichter und Motor. Vergleichen Sie Nennspan-
nung und Nennstrom der Gerate. Fuhren Sie die Verdrahtung nach dem Anschluf3bild in der In-
stallations-/Inbetriebnahmeanweisung des Transistor-Wechselrichters aus. Die Anschllsse des
Motors sind in Kapitel 111.1 ff dargestellt. Hinweise zur Anschluftechnik finden Sie in Kapitel
.2.1.

Achten Sie auf einwandfreie Erdung von Transistor-Wechselrichter und Motor.

Verlegen Sie Leistungs und Steuerkabel mdglichst getrennt (Abstand > 20 cm). Die elektro-
magnetische Vertraglichkeit des Systems wird so verbessert.Bei Verwendung eines Motor-
leistungskabels mit integrierten Bremssteueradern mussen die Bremssteueradern abgeschirmt
sein. Der Schirm muf beidseitig aufgelegt werden (siehe Installationsanleitung des Transistor-
Wechselrichters).

Verlegen Sie sadmtliche starkstromfiihrenden Leitungen in ausreichendem Querschnitt nach
EN 60204. Die empfohlenen Querschnitte finden Sie in den technischen Daten.

Legen Sie Abschirmungen grof3flachig (niederohmig) Gber metallisierte Steckergehause bzw.
EMV-PG-Verschraubungen auf (siehe Kapitel 11.2.1).

Prufen Sie die Einhaltung der zulassigen Radial- und Axialbelastungen Fr und FAa.
Bei Verwendung eines Zahnriemen-Antriebs ergibt sich der minimal zulassige Durchmesser

des Ritzels z.B. nach der Gleichung: d, ZM% x2.
R

Sorgen Sie fiir ausreichende Warmeabfuhr in der Umgebung und am Flansch des Motors, um
die maximal zulassige Flanschtemperatur im S1-Betrieb nicht zu Uberschreiten.

Vorsicht

Losen Sie die elektrischen Anschliisse der Motoren nie unter Spannung.
Restladungen in den Kondensatoren des Transistor-Wechselrichters
kénnen auch bis zu 120 Sekunden nach Abschalten der Netzspannung
gefahrliche Werte aufweisen. Messen Sie die Spannung im Zwischen-
kreis und warten Sie, bis die Spannung unter 40V abgesunken ist.
Steuer- und Leistungsanschliisse konnen Spannung fiihren, auch wenn
sich der Motor nicht dreht.

Kapitel Il
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1.2

Montage/Verdrahtung

Nur Fachleute mit Maschinenbau-Kenntnissen diirfen den Motor montieren.
Nur Fachleute mit elektrotechnischer Ausbildung diirfen den Motor verdrahten.

Das Vorgehen wird exemplarisch beschrieben. Je nach Einsatz der Gerate kann ein anderes
Vorgehen sinnvoll oder erforderlich sein.

Achtung !

Schiitzen Sie die Motoren vor unzulassiger Beanspruchung.
Insbesondere dirfen bei Transport und Handhabung keine Bauelemente
verbogen und / oder Isolationsabstande verandert werden.

Vorsicht !

Montieren und verdrahten Sie die Motoren immer im spannungsfreien
Zustand, d.h. keine Betriebsspannung eines anzuschlieBenden Gerates
darf eingeschaltet sein.

Sorgen Sie fiir eine sichere Freischaltung des Schaltschrankes (Sperre,
Warnschilder etc.). Erst bei der Inbetriebnahme werden die einzelnen
Spannungen eingeschaltet.

Hinweis !

Das Masse-Zeichen /7#77, das Sie in allen AnschluBplénen finden,

deutet an, daB Sie fiir eine moglichst groRflachige, elektrisch leitende
Verbindung zwischen dem gekennzeichneten Gerat und der Montage-
platte in lhrem Schaltschrank sorgen missen. Diese Verbindung soll die
Ableitung von HF-Storungen ermoglichen und ist nicht zu verwechseln
mit dem PE-Zeichen (SchutzmaBnahme nach EN 60204) .

Verwenden Sie zum Anschlul des Motors die AnschluBplane in
der Installation-/Inbetriebnahmeanweisung des verwendeten
Transistor-Wechselrichters.

Seite 16
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Die folgenden Hinweise sollen lhnen helfen, bei der Montage/Verdrahtung in einer sinnvollen
Reihenfolge vorzugehen ohne etwas Wichtiges zu vergessen.

Der Einbauort mul} frei von leitfahigen und aggressiven Stoffen sein.
Beachten Sie bei V3-Montage (Wellenende nach oben), daf} keine
Flussigkeit in die Lager eindringen darf. Bei gekapseltem Einbau
sollten Sie zunachst mit unserer Applikationsabteilung Ricksprache
nehmen.

Stellen Sie die ungehinderte Beliftung der Motoren sicher und
beachten Sie die zulassige Umgebungs- und Flanschtemperatur. Bei
Umgebungstemperaturen tber 40°C sollten Sie zundchst mit unserer
Applikationsabteilung Rlcksprache nehmen.

Einbauort

Bellftung

Achten Sie bei der Montage darauf, da der Motor nicht mechanisch

Montage Uiberbestimmt befestigt wird.

Leitungswahl Wahlen Sie Leitungen gemaR EN 60204 aus.

EMV-gerechte Abschirmung und Erdung siehe Installationsanweisung
) des verwendeten Transistor-Wechselrichters. Erden Sie Montage-
Abschirmung platte und Motorgehause.

Hinweise zur AnschlufRtechnik finden Sie in Kap. 11.2.1

Erdung

Verdrahtung — Leistungs- und Steuerkabel moglichst getrennt verlegen

— Rotorlagegeber anschliel3en

— Motorleitungen anschlie3en, Ringkerne bzw. Motordrossel nahe
am Transistor-Wechselrichter, Abschirmungen beidseitig auf
Schirmklemmen bzw. EMV-Stecker

— Motor-Haltebremse anschlieen sofern vorhanden.
Abschirmung beidseitig auflegen

— Lufter anschlieRen sofern vorhanden

Uberpriifung End-Uberpriifen der ausgefihrten Verdrahtung anhand der
verwendeten Anschlul3plane

Kapitel Il Montage / Inbetriebnahme Seite 17
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1.2.1 AnschluBtechnik
Fiihren Sie die Verdrahtung gemaR den geltenden Vorschriften und Normen aus.
Verwenden Sie fiir Rotorlagegeber und LeistungsanschluB ausschlieBlich abgeschirmte
Leitungen.
Legen Sie die Abschirmungen entsprechend den AnschluBbildern in den Installations-
anweisungen der Transistor-Wechselrichter auf.
Nicht korrekt aufgelegte Abschirmungen fiihren unweigerlich zu EMV-Stérungen.
1.2.1.1 RotorlagegeberanschiufR
Verwenden Sie unsere vorkonfektionierten Leitungen.
Wenn Sie selbst konfektionieren méchten, wenden Sie sich bitte an unsere Applikations-
abteilung.
Seite 18 Montage / Inbetriebnahme Kapitel Il



Kollmorgen Seidel 10.00 - A.4.029.4/10 SM45..100-Motoren

.21.2 LeistungsanschluB SM56/71/100

Motorleitun Isolieren Sie die auRere Ummantelung
auf MaR B ab. Verletzen Sie dabei das
Schirmgeflecht nicht. Kirzen Sie das
) 4 x 1,5..25 mm? Schirmgeflecht auf Maf A.
A
- - B Schieben Sie Teile ® und @ auf die Lei-
1 3 tung. Stiilpen Sie das Schirmgeflecht tiber
Teil @ zuriick. Die Schirmlitzen missen
— pge  Uber dem O-Ring ® liegen. Keine Schirm-
It 12 litze darf Gber Dichtkante @ hinausragen.
— 3 Kirzen Sie die Adern auf MafRe C bzw. D.
T \® ¢ A B c D Swi
D SM56 20 110 100 110 24
S\ SM71 20 120 80 120 30
SM100 20 125 115 125 50
Bremsleitung bei Motoren mit Option -G-
Isolieren Sie die auRere Ummantelung auf
) 4 x 1.5..2.5 mm? MalR F ab. Verletzen Sie dabei das Schirm-
geflecht nicht. Kiirzen Sie das Schirmge-
E flecht auf MaB} E.
= F
7
Schieben Sie Teile ® und ® auf die Lei-
E — — PE tung. Stulpen Sie das Schirmgeflecht Gber
It 3 2 Teil ® zuriick. Die Schirmlitzen missen
== L £ . Uber dem O-Ring @ liegen. Keine Schirm-
c litze darf Gber die Dichtkante ® hinausra-
Sw2 H gen. Kirzen Sie die Adern auf die MalRe
E E G H SW2 (PG13 mit Gewinde E, G bzw. H. Isolieren Sie Ader 3 soweit
SM56 20 110 95 110 22  fir PG9-Bohrung) wie méglich ab. Stllpen Sie die Litzen wie

SM71 20 140 130 140 22

SM100 20 125 60 125 22 das S(Ehlrmgeﬂecht zurick.

®\

1 9 Swi
Czl( . B- B+IQ
L Oe I
oH?

O]

— 1(U
— 2(V
e 3(W,

—

——

—]

L

= HRF©)
@7‘ @/ e u VoW g

Schrauben Sie die GewindthIsen@ bzw. mit einem Maulschlissel in den Motorklemmkasten@ ein. Schieben Sie
die Adern der Leitungen durch die Gewindehllsen und fiihren Sie die Kunststoffeinsétze@bzw.@in die Gewindehdlsen
ein. Schrauben Sie die Kappen@ bzw. @auf die Gewindehllsen.

Konfektionieren Sie die Aderenden mit Aderendhiilsen fur den Bremsenanschlu B+/B- bzw. mit Quetschkabelschuhen
(Ringform) fuir die Leistungsanschlusse U, V, W und PE. Beachten Sie die Bolzendurchmesser.
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1.21.3 LufteranschluR SM56/71/100-BV

- |

Isolieren Sie die auRere Ummantelung
der Leitung 35mm ab. Schieben Sie die
Teile @, @ und ® der PG7-Verschrau-
bung auf die Leitung.

Schieben Sie den O-Ring ® auf das
Gewinde von Teil @ der PG7-Verschrau-
bung und schrauben Sie Teil ® mit
einem Maulschlissel (SW15) in den
Steckerkasten ®.

Schieben Sie den Gummiring @ in die
Zugentlastung @. Schieben Sie die Leitung
soweit durch die Bohrung in den Stecker-
kasten ® , daR die Ummantelung innen
etwa 1mm sichtbar ist. Verschrauben Sie
die PG mit einem Maulschlussel (SW13).

Isolieren Sie die Aderenden 7mm ab und Léten Sie die Steckkontakte@ an.
Schieben Sie die Gummidichtung@ und den O-Ringauf den Einsatz@.
Schieben Sie den Einsatz @ in das Steckergehduse . Schrauben Sie
Teil @ mit einem Maulschlissel (SW17) bis zum Anschlag fest.

Stecken Sie die Steckkontakte (eventuell mit einer geeigneten Zange, Ader-
farben beachten) von links in den Einsatz, bis sie einrasten.

Figen Sie die Teile@ und zusammen
und verschrauben Sie die beiden Teile
mit den drei Kreuzschlitzschrauben@.
Pressen Sie den Sprengring @Ieicht
zusammen und schieben Sie die Randel-
hulse auf, bis sie einrastet.

Seite 20
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1.3 Inbetriebnahme

Das Vorgehen bei der Inbetriebnahme wird exemplarisch beschrieben.
Je nach Einsatz der Gerate kann ein anderes Vorgehen sinnvoll oder erforderlich sein.

Nur Fachleute mit weitreichenden Kenntnissen in den Bereichen Elektrotechnik /
Antriebstechnik diirfen die Antriebseinheit Transistor-Wechselrichter/Motor in Betrieb nehmen.

A Vorsicht !

Priifen Sie, ob alle spannungsfiihrenden AnschluBteile (Klemmkasten)
gegen Beruhrung sicher geschiitzt sind. Es treten lebensgefahrliche
Spannungen bis zu 325V auf.

Losen Sie die elektrischen Anschliisse der Motoren nie unter Spannung.
Restladungen in Kondensatoren der Transistor-Wechselrichter konnen
bis zu 120 Sekunden nach Abschalten der Netzspannung gefahrliche
Werte aufweisen.

Die Oberflachentemperatur des Motors kann im Betrieb 100°C erreichen.
Priifen (messen) Sie die Temperatur des Motors. Warten Sie, bis der
Motor auf 40°C abgekiihlt ist, bevor Sie ihn beriihren.

Stellen Sie sicher, daB auch bei ungewollter Bewegung des Antriebs
keine maschinelle oder personelle Gefahrdung eintreten kann.

Priifen Sie Montage und Ausrichtung des Motors.

Priifen Sie die Abtriebselemente (Kupplung, Getriebe, Riemenscheibe) auf festen Sitz
und korrekte Einstellung (zulassige Radial- und Axialkrafte beachten).

Priifen Sie die Verdrahtung und Anschliisse an Motor und Transistor-Wechselrichter.
Achten Sie auf ordnungsgeméRe Erdung.

Priifen Sie die Funktion der Haltebremse, sofern vorhanden. (24V anlegen, Bremse muf
liiften).

Priifen Sie, ob der Rotor des Motors sich frei drehen laRt (eventuell vorhandene Bremse
vorher liiften). Achten Sie auf Schleifgerdusche.

Priifen Sie, ob alle erforderlichen Beriihrungsschutz-MafRnahmen fiir bewegte und
spannungsfiihrende Teile getroffen wurden.

Fiihren Sie weitere fiir lhre Anlage spezifischen und notwendigen Priifungen durch.

Nehmen Sie nun entsprechend der Inbetriebnahmeanweisung des Transistor-Wechsel-
richters den Antrieb in Betrieb.

Nehmen Sie bei Mehrachs-Systemen jede Antriebseinheit Transistor-Wechselrichter/Mo-
tor einzeln in Betrieb.
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Diese Seite wurde bewul3t leer gelassen.
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i Zeichnungen

.1 AnschluR SM45
SM45 — Motoren

Draufsicht
Einbaustecker
Ruckfuhreinheit

@ o ->—9 RLG-U
" >3 sw T >—8 RLG-V
BSo \:1gr7rs,rt7ﬂl r—>—7 RLG-W
U 12 vio )6 OND
D, ——>—1 +15V
| SuB-D
| 9-pol.
| XST401
U1 9 br 1 1
| ' g nrator e
U3 Z10qe L1
b 28 w8 |, 2|3 AV
h) )6 pr — >—2 TA-MP .
<
Droufsicht wp_ 11 9n i Q
Einboustecker % o
Leistung o
6—poliger Motor
) ! (N
> — GND/PE
> — U2
> —t V2
> 1 w2
AR Ll)
B+ B- ¥ ¥
Rundstecker Interconectron 17-polig Sub-D Stecker 9-polig
(Mat.—Nr.: 66627) mit Gummiliille (Mat.—Nr.:63626)
isoliert
Schirm nicht
f
\ oufgelegt /g/jéj XST401
) AN
/)
/ -
| b
Typ: Paarflex CY
6x2x0,14
12-adrig,abgeschirmt
paarweise Schirm verlgngert
u. ouf PE=KI.
gelegt
RLG—-Kabel f. SM45 Leistungskaobel f. SM45
mit Stecker mit Stecker
Ldnge|Mat.—Nr. Ldnge [Mat.—Nr.
S5m | 85034 Sm | 84922
10m [ 85035 10m | 84923
15m | 85036 15m | 84924
20m | 85037 20m | 84925
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.2 AnschluB SM56/71/100

Draufsicht SM56...100 — Motoren

Einbaustecker
Riickflihreinheit

m 7 qr I
RLG 55—t

k 13 sw >

BSa 21 qr/rs — )>:

BSa {12rt/bl ! T b

Uk {2 vio r

Ul 14 rt C

Umn 36 rs ol

Ut 39 br

3
TA U2 {11 gn | , );
Droufsicht u3 310 ge >
Klemmkasten ub )8 wB Ly
Leistung \/
B+
B- 6—poliger Motor
g wO GND/PE
V2

@ o) w2
@)

D\

Rundstecker Souriou 12-polig Sub-D Stecker 9-polig
(Mat. —Nr.: 62828) mit Gummitiille (Mat.—Nr.:63626)

isoliert
\ Sc:lirm rllicht
ovigeies D xsT401
| S— I
) —————————————————

’—k/ < ‘e o6
/ .e
—————————————— so

S

Typ: Paarflex CY

6x2x0,14

12—-adrig,abgeschirmt

paarweise Schirm verléngert
u. ouf PE=KL
gelegt

Lange|Mat.—Nr.
5m | 85039
10m [ 85040 RLG—Kabel f. SM56...100
15m | 85041 mit Stecker
20m [ 85042
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.3 MaRzeichnung SM45
ql
q RLG-Stecker
-—29—
— _I.é

Sede—
17,

— (]

2806
16|
_
|
I
U
I
|
|
I
I
090

—_—
014k6

k |
k2 |
ki ,
1
|
I _—\
|
——I—— N '_'_'_"35':\\
;le::nende mit I_ [ H
aBfedernut nach
DIN 6885 | ,// /
20 AN
Mit Impulsgeber
M5 ROD 426 ¢
_lﬁ_
Zentrierung mit .QS
Innengewinde noch o
DIN 332 [N
0 N
E)
Z
AbmaBe
k k1 k2 q ql
Motor—-Typ mm | mm | mm| mm| mm

SM 45S-3000 | 225 | 265 | 333 [ 137 | 175
SM 45M-3000| 250 | 290 | 358 [ 162 | 200
SM_45L-3000 [ 300 | 340 | 408 | 212 | 250

Kapitel Il Zeichnungen Seite 25



SM45..100-Motoren 10.00 - A.4.007.4/24 Kollmorgen Seidel

.4 MaRzeichnung SM56
ql
RLG-Slecker
q
85 /
| .40 _ )
e 8 8 0
3
—}22 _ﬂz_
~
| . =T
0 ) -
A
% O T - =g | z
glal | f =2 5
Yo
X
=
s E_
k J
k2 .
k1
|
—_
|
66 RLG—-Stecker — -
=
/
PG16 @ S 1] B S
4 \
N . | J_ )
Wellenende mit | \ | [ g
&%Bfggg;ml nach / PG9 R /,
I— v
31
O Mit Impulsgeber
M6 ® ! @ ROD 426
_*IEI
A & 2
1 RS
© !
Zentrierung mit - o 4
Er’l'ers%ezmnde nach Z: ? {\ N o\(OQ
0105
0115
AbmaBe
k ki| k2| q | q
Motor—Typ mm | mm | mm | mm | mm
SM 56S-3000 255( 297 365| 212 | 229
SM 56M-3000 295 337| 405| 252| 269
SM 56L-3000 335| 377| 445 292| 309
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.5 MaRzeichnung SM71
ql
q
110 RLG-Stecker
50
éé.r._
_|ez _ﬂz.
—HE 2
<+
of 147
ol ~ —= o
M~ '—.—...— -—f)--—--—— = = = = ==
S o
} o
X
¥
S ol
] s
"
- — - _E.:h\
PG21 >
Wellenende mit \ 74
PaBfedernut noch
DIN 6885 .
40 :?‘(I;D Ir:guélsgeber
M8 f
- Sﬁi_ R _J —_ - -
Zentrierung mit & ;
I wil h
[;aersg;z inde nocl f f;ﬂ:
> )
z I
AbmaBe
k k1 k2 q ql
Motor—Typ mm | mm | mm | mm| mm
SM 71K-3000 325| 367| 435| 273| 290
SM 71S-3000 375| 417| 485| 323| 340
SM 71M-3000 425| 467| 535 373 390
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1.6 MaRzeichnung SM100
ql
q
150
» s
58
4———|<E L _ 41 RLG-Stecker
T & ) N
42 L

‘2. l—_!— o yp—— g— ln
S m-|_ 0
o M |n F—— - - - - - - - =
s ' °

——

232k6

x

k2 '

135

. B =
PG9 "l ] O PG36

1 —H—/
\\ 3 /
\éia- - y
I Mit Impulsgeber
Wellenende mit ROD 426

PaoBfedernut noch
DIN 6885

Y QW'

|
—

— - - — ~eo—FH—
= /\ 'P 9
! N A2
g &
Zentri it Q
innengewinde noch = | | 2
D -
IN 332 = :]:
|:|190
AbmaBe
k k1 k2 q ql
Motor—Typ mm| mm| mm| mm| mm

SM100K-2000 367 | 410 | 478 324| 341

SM100S-2000 415 | 458| 526 372| 389
SM100M-2000 463 | 506| 574| 420| 437
SM100L-2000 511 | 554 622| 468| 485
SM100LB-2000 559 602| 670| 516 | 533
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.7 MaRzeichnung SM56..100 fremdbeluftet
ql
q RLG-Stecker Lifterstecker
s h R%%—Stecker (Op(ion/ j
Lt 3| ;
o : r =
T {11

x
[P

|

m

|

o
— ] ——

Zentrierung mit
b N ng nach k/k1
DIN 332

MaB k1 mit angebautem Impulsgeber ROD 426

Wellenende mit
PoBfedernut nach

DIN 6885
" SM56 SM71 SM100
30 40 50
M M M1
N | 21
_SE___J__ _&Ef____\__ _&E'__.__\__
R \'93 N { '\/P, S i { '\"PS
Nut 6P9 Nut 8P9 Nut _10P9
=
® u
@) \@ Passender Stecker :
LiifteronschluB [ <-|> FAS Lg.Nr.: 65646
NSd Ansicht Kontoktseite
'-'2@ @ des Einbausteckers MaBe mit eingebauter
Bremse unverdndert
o,sbkelc d|ef gln] ik |ki|m|n]p]|alal]a2]a3] r| v| v1] x
rm [mm[mmfmmimm[mm | mmmm|mm|mm | mm [mmimmlmm mmmm|mm|mm|mm|PG | PG [mm
SM56S-BV 411 1411 2121229
SM56M—-BV 95119 [130/140| 3 |8 (228566 |451|451 127[115] 9 [252]269[120| 78(105]|16 | 9 [3.5
SM56L-BV 491 (491 292(309
SM71K-BV 503|503 273|290
SM71S-BV 130(24 |160|50|3,5[ 12|27 [110[ 70 |553|553129(165/12 |323(340[135| 90(142(21| 9 | 4
SM71M-BV 603|603 3731390
SM100K-BV 576631 324341
SM100S-BV 624(679 3721389
SM100M-BV 180(32 |220| 58 |4 13|42 (1501135|672(727174(215(14 |420]437(165]|115[190| 9 |36 |4,5
SM100L-BV 7201775 468485
SM100LB-BV 7681823 516 (533
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v Anhang
V.1 Lieferumfang, Transport, Lagerung, Wartung, Entsorgung

Lieferumfang: — Motor der Serie SM

— Technische Beschreibung (Dokumentation), 1 Exemplar pro Lieferung
— Motorbeipackzettel (Kurzinfo)

Transport : — Klimaklasse 2K3 nach EN 50178
Transport-Temperatur
Transport-Luftfeuchtigkeit

— nur von qualifiziertem Personal
— nur in der recyclebaren Original-Verpackung des Herstellers

— vermeiden Sie harte StoRRe

-25...+70°C, max. 20K/Stunde schwankend
rel. Feuchte 5% - 95% nicht kondensierend

— Uberprifen Sie bei beschadigter Verpackung den Motor auf sichtbare

Schaden.

Informieren Sie den Transporteur und gegebenenfalls den Hersteller.

Verpackung :

Motortyp

Karton

Palette oder Gitterbox

max.Stapelhéhe

SM45

X

6

SM56

X

SM71K/71S

X

SM71M

SM100

RGN PN S L))

Lagerung : — Klimaklasse 1K4 nach EN 50178

Lagertemperatur
Luftfeuchtigkeit

— Lagerdauer

-25...+55°C, max. 20K/Stunde schwankend

relative Feuchte 5% - 95% nicht kondensierend
— nur in der recyclebaren Originalverpackung des Herstellers

— max. Stapelhdhe siehe Tabelle Verpackung
ohne Einschrankung

Wartung : — Nur von qualifiziertem Personal
— Die Kugellager haben eine Fettfillung, die unter normalen Bedingungen
fur 20.000 Betriebsstunden reicht. Nach 20.000 Betriebsstunden mit

Nenndrehzahl missen die Lager erneuert werden.

— Prifen Sie den Motor alle 2500 Betriebsstunden auf Kugellagergerau
sche. Wenn Sie Gerausche feststellen, darf der Motor nicht weiter-
betrieben werden - die Lager missen erneuert werden.

— Offnen der Motoren bedeutet den Verlust der Gewéhrleistung.

Reinigung : — bei Verschmutzung des Gehauses : Reinigung mit Isopropanol 0.a.

nicht tauchen oder abspriihen

— Bei vorhandenem Fremdlufter: Prifen Sie halbjahrlich (bei stark
verschmutzter Kuhlluft entsprechend haufiger) das Liftergitter auf
Verschmutzung. Reinigen Sie bei Bedarf das Gitter mit einem Pinsel.

Entsorgung : — Lassen Sie die Entsorgung von einem zertifizierten Entsorgungs-
unternehmen durchflhren. Adressen kdnnen Sie bei uns erfragen.
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IV.2 Beseitigen von Stérungen
Verstehen Sie die folgende Tabelle als “Erste Hilfe”-Kasten. Abhangig von den Bedingungen in
Ihrer Anlage kénnen vielfaltige Ursachen fur die auftretende Stérung verantwortlich sein. Be-
schrieben werden vorwiegend die Fehlerursachen, die den Motor direkt betreffen. Auftretende
Auffalligkeiten im Regelverhalten haben meist ihre Ursache in fehlerhafter Einstellung des Tran-
sistor-Wechselrichters. Informieren Sie sich hierzu in der Dokumentation des Transistor-Wech-
selrichters.
Bei Mehrachssystemen kdnnen weitere versteckte Fehlerursachen vorliegen.
Unsere Applikationsabteilung hilft Ihnen bei Problemen weiter.
Fehler mogliche Fehlerursachen MaRnahmen zur Beseitigung der
Fehlerursachen
Motor dreht nicht Transistor-Wechselrichter nicht — ENABLE-Signal anlegen
freigegeben
Sollwertleitung unterbrochen — Sollwertleitung prtfen
Motorphasen vertauscht — Motorphasen korrekt auflegen
Bremse ist nicht geldst — Bremsenansteuerung prifen
Antrieb ist mechanisch blockiert — Mechanik prifen
Motor geht durch Motorphasen vertauscht — Motorphasen korrekt auflegen
RLG/Tacholeitung fehlerhaft — RLG/Tacholeitung prifen
bei Option -426- ROD-Leitung defekt | — ROD/SSI-Leitung prifen
oder nicht richtig gesteckt
RLG/Tacho defekt — Motor tauschen / reparieren
Motor schwingt Abschirmung Rotorlagegeberleitung |— Rotorlagegeberleitung erneuern
unterbrochen
Verstarkung zu grof3 — Transistor-Wechselrichter neu
einstellen
Fehlermeldung Motorleitung hat einen Kurz- oder — Kabel tauschen
Erdschluf®
Motor hat einen Kurz- oder — Motor tauschen
ErdschluR®
Fehlermeldung RLG-Stecker lose oder RLG-Leitung |— Stecker prifen, eventuell Leitung
Motortemperatur defekt austauschen
Motorthermoschalter hat — Abwarten bis Motor abgekuhlt
angesprochen ist.Danach Uberprifen, warum
der Motor so heif} wird.
Bremse greift Gefordertes Haltemoment zu hoch | — Auslegung Uberprifen
nicht Bremse defekt — Motor tauschen
Motorwelle axial Uberlastet — Axialbelastung Uberprifen und
verringern. Motor tauschen, da
die Lager beschadigt sind
Seite 32 Anhang Kapitel IV
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Vertrieb und Service / Sales and Service / Agence et Services

Bundesrepublik Deutschland /
Germany / Allemagne

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Verkaufsniederlassung Nord
Wacholderstr. 40-42

40489 Disseldorf

Tel.: +49(0)203 - 99 79 214

Fax: +49(0)203 - 99 79 182

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Verkaufsniederlassung West
Lilienstrae 3

42719 Solingen

Tel.: +49(0)212 -2 30 77 99

Fax: +49(0)212-230 77 97

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Verkaufsniederlassung Mitte
Bussardweg 38

61118 Bad Vilbel

Tel.: +49(0)6101 - 55 866 00

Fax: +49(0)6101 - 55 866 06

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Verkaufsniederlassung Std-West
Lessingstr. 41

75015 Bretten

Tel.: +49(0)7252 - 97 39 040

Fax: +49(0)7252 - 97 39 055

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Verkaufsniederlassung Sud-Ost
Landsbergerstr. 17

86947 Weil

Tel.: +49(0)8195 - 99 92-50

Fax: +49(0)8195 - 99 92-33

Servo-Dyn

Technik GmbH

Miinzgasse 10

01067 Dresden

Tel.: +49(0)351 - 49 05 793
Fax: +49(0)351 - 49 05 794

Danemark / Denmark / Danemark

DIGIMATIC A/S
"Laerkenfeldt"
Aalkaergaardvej 20
8700 Horsens Nord
Tel.: +45 - 75 65 66 66
Fax: +45 - 75 65 68 33

Finnland / Finland / Finlande

Drivematic OY
Hevosenkenka 4

28430 Pori

Tel.: +358 -2 - 61 00 33 11
Fax: +358 - 2 - 61 00 33 50

Frankreich / France / France

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Parc technologique St.Jacques

2 rue Pierre et Marie Curie

54320 Maxéville

Tel.: +33(0)3 83 95 44 80

Fax: +33(0)3 83 95 44 81

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
216 Lotissement Les Peiffendes

Le Sonnant d'Uriage

38410 Uriage

Tel.: +33(0)4 76 59 22 30

Fax: +33(0)4 76 59 22 31

GroRbritannien /
Great Britain / Royaume-Uni

Kollmorgen

PO Box 147, KEIGHLEY
West Yorkshire, BD21 3XE
Tel.: +44(0)15 35 - 60 76 88
Fax: +44(0)15 35 - 68 05 20

Heason Technologies Group
Claremont Lodge

Fontwell Avenue

Eastergate Chichester PO20 6RY
Tel.: +44(0)12 43 - 54 54 00

Fax: +44(0)12 43 - 54 45 90

Italien / lItaly / Italie

M.C.A.s.r.l.

Via f. Turati 21

20016 Pero (Mi)

Tel.: +39(0)02 - 33 91 04 50
Fax: +39(0)02 - 33 90 85 8

Niederlande /
Netherlands / Pays-Bas

Dynamic Drives

Wattstraat 26f

2723 RC Zoetermeer

Tel.:  +31(0)79 - 59 39 214
Fax: +31(0)79 - 59 39 840

Schweden / Sweden / Suéde

SDT AB

25467 Helsingborg

Tel.: +46(0)42 - 380 800
Fax: +46(0)42 - 380 813
Stockholm

12030 Stockholm

Tel.: +46(0)8 - 640 77 30
Fax: +46(0)8 - 641 09 15
Goteborg

42671 Vastra Frolunda
Tel.: +46(0)31 - 69 62 60
Fax: +46(0)31 - 69 62 69

Schweiz / Switzerland / Suisse

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG
Buhnrain 30

8052 Ziirich

Tel.: +41(0)1 - 300 29 65

Fax: +41(0)1 - 300 29 66

Spanien / Spain / Espagne
BROTOMATIC S.L.

C/San Miguel de Acha, 2 Pab.3
01010 Vitoria (ALAVA)

Tel.: +34 945 - 24 94 11

Fax: +34 945 - 22 78 32

Systempartner /| System partners / Partenaires du systéme

Bundesrepublik Deutschland /
Germany / Allemagne

Werner P. Hermes
Ingenieurbiiro

Turmstr. 23

40750 Langenfeld

Tel.: +49(0)212 - 65 10 55
Fax :+49(0)212 - 65 10 57

EAT GmbH

Elektronische Antriebstechnik
HanferstralRe 23

79108 Freiburg

Tel: +49(0)761 - 13 03 50
Fax:+49(0)761 - 13 03 555

IBK Ingenieurbiiro KefRler GmbH
Dachtmisser Str. 10

21394 Kirchgellersen

Tel: +49(0)4135 - 12 88
Fax:+49(0)4135 - 14 33

MACCON GmbH
Kuhlbachstr. 9

81543 Minchen

Tel: +49(0)89 - 65 12 20-0
Fax:+49(0)89 - 65 52 17

GroBbritannien /
Great Britain / Royaume-Uni

Motor Technology Ltd.

Unit 1

Chadkirk Industrial Estate
Otterspool Road

Romiley, Stockport
Cheshire SK6 3LE

Tel.: +44(0)161 - 42 73 641
Fax : +44(0)161 - 42 71 306

Niederlande /

Netherlands / Pays-Bas
Kiwiet

Ingenieurbiiro
Helenaveenseweg 35

5985 NK Panningen (Grashoek)
Tel.: +31(0)77 - 30 76 661

Fax: +31(0)77 - 30 76 646

Schweiz / Switzerland / Suisse

Bobry Servo Electronic AG
Zentralstr. 6

6030 Ebikon

Tel.: +41(0)41- 440 - 77 22
Fax : +41(0)41 - 440 - 69 43

Ungarn / Hungary / Hongrie

Q-TECH Mérnoki Szolgaltaté Kift.
1161 Budapest

Batthyany u. 8.

Tel.: +36 (1) 405 - 33 38

Fax: +36 (1) 405 - 91 34

Italien / ltaly / Italie

Servo Tecnica

Viale Lombardia 20

20095 Cusano Milanino (MI)
Tel.: +39 (0)02 - 66 42 01
Fax: +39 (0)02 - 66 40 10 20

Turkei / Turkey / Turquie

Robotek Otomasyon Teknolojileri
Ali Nihat Tarlan CAD.

Kartal Sk. No: 16/7

Ustbostancy YSTANBUL

Tel: +90 216 464 50 64 pbx
Fax: +90 216 464 50 72

Griechenland / Greece / Grece

Alpha Motion

5 - 7 Alkamenoys Str.
104.39 Athens

Tel.: +30 1 82 27 470
Fax: +30 1 82 53 787

Australien / Australia / Australie

Motion Technologies PTY. Ltd.
1/65 Alexander Avenue

Taren Point NSW 2229
Sydney

Tel.: +61 (0)295 24 47 82

Fax: +61 (0)295 25 38 78

Kollmorgen Seidel GmbH & Co. KG

Hausanschrift Postanschrift
Wacholderstr. 40-42 Postfach 34 01 61

D - 40489 Dusseldorf D-40440 Dusseldorf
Tel.: +49(0)203-9979-0

Fax: +49(0)203 - 99 79 - 155

Internet : http://www.kollmorgen-seidel.de

Kollmorgen

Motion Technologies Group

201 Rock Road

Radford, VA 24141, USA

Tel.: +1 540 - 639 - 24 95

Fax: +1 540 - 731 - 08 47

Internet : http://www.kollmorgen.com
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